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Знаки безопасности 

 
Всегда следуйте инструкциям по безопасности во избежание возникновения 
потенциальной опасности и несчастных случаев. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Редакция сентябрь 2013г. 

В данной публикации могут присутствовать технические неточности или опечатки. Информация, 
содержащаяся в документе, периодически обновляется и уточняется. Все эти изменения отражены в 
последней редакции. Для получения самой свежей информации о данном продукте Вы можете обратиться 
на сайт  www.power-electronics.com, где Вы можете скачать последнюю версию данного руководства на 
английском языке. 
  

 

      ВНИМАНИЕ 

Данный знак обозначает, что неправильные действия 
могут привести к серьезным травмам или смерти 
персонала. 

ОСТОРОЖНО 

Показывает внезапную опасность, которая может 
возникнуть при определённых условиях. В частности, 
может быть из-за возможного наличия опасного 
напряжения. Операции по техническому обслуживанию 
должны выполняться квалифицированным персоналом.  

 

Показывает опасность, которая может возникнуть при 
определённых условиях. Внимательно читайте сообщения 
и следуйте инструкциям. 

Показывает внезапную опасность, которая может 
возникнуть при определённых условиях. В частности 
может быть из-за возможного опасного напряжения. 
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Инструкция по технике безопасности 

ВАЖНО! 

 Внимательно прочитайте данное руководство для достижения максимальной 

производительности данного продукта и обеспечение его безопасного подключения 

и использования. 

 В данном руководстве предупреждения о безопасности показаны следующим 

образом: 

 

ВНИМАНИЕ 

Не удаляйте металлические крышки, когда подано питающее напряжение 

или частотный преобразователь находится в работе. 

Иначе возможно поражение электрическим током. 

Не запускайте привод при снятой передней крышке. 

Иначе вы можете получить удар электрическим током от клемм высокого 

напряжения или от заряженных конденсаторов. 

Не снимайте крышки за исключением периодических проверок

и присоединения кабелей, даже если питающее напряжение отключено. 

Иначе вы можете задеть заряженные цепи и получить удар током. 

Подключение проводов и периодические проверки должны выполняться по 

истечении не менее 10 минут после отключения питания частотного 

преобразователя и после проверки напряжения в звене постоянного тока, 

используя тест (ниже 30 В постоянного тока). Иначе вы можете получить удар 

током. 

Выполняйте переключения сухими руками. Иначе вы можете получить удар 

током. 

Не используйте кабели с поврежденной изоляцией. Иначе вы можете получить 

удар током. 

Оберегайте кабели от абразивов, чрезмерного натяжения, тяжелых нагрузок 

или защемления. Иначе вы можете получить удар током. 
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ОСТОРОЖНО! 

- Устанавливайте частотный преобразователь на негорючем основании. Не 

помещайте поблизости огнеопасные материалы. Иначе возможно возгорание. 

- Отсоедините питающее напряжение в случае повреждения частотного 

преобразователя. Иначе это может привести к повторной аварии или пожару. 

- После остановки привода он остается горячим в течение пары минут. 

Прикосновение к горячим частям может привести к ожогу. 

- Не подавайте питание на поврежденный привод либо при отсутствующих 

частях, даже если работы по монтажу уже закончены. Иначе вы можете 

получить удар электрическим током. 

- Не допускайте попадания пуха, бумаги, древесных стружек, пыли, 

металлических опилок или других посторонних предметов внутрь привода. 

Иначе возможно возгорание или авария. 
 

ВНИМАНИЕ! 

ПРИЕМКА 

 Привод SD700 тщательно протестирован и надежно упакован перед поставкой. 

 В случае повреждения при транспортировке, пожалуйста, сообщите об этом 

транспортной компании и компании POWER ELECTRONICS: 902 40 20 70 

(международный тел.:  +34 96 136 65 57) или вашему поставщику оборудования в 

течение 24 часов после получения груза. 

РАСПАКОВКА 

 Проверьте, что модель и серийный номер преобразователя частоты совпадают на 

упаковке, товаросопроводительных документах и самом частотном преобразователе. 

 Каждый частотный преобразователь поставляется с руководствами по установке

и программированию. 

ПОВТОРНОЕ ИСПОЛЬЗОВАНИЕ 

 Упаковка оборудования должна быть переработана. Для этого необходимо 

отсортировать различные материалы (пластик, бумагу, картон, дерево и т.п.) и 

поместить в соответствующее место. 

 Неисправные части электрических или электронных компонентов должны быть собраны 

для соответствующей перерабатывающей компании. 

ЭЛЕКТРОМАГНИТНАЯ СОВМЕСТИМОСТЬ (EMC) 

 Частотный преобразователь соответствует типу PDS (Системы силовых установок) и не 

предназначен для использования в низковольтных коммунальных сетях в роли 

источника питания электроснабжения жилых помещений. 

 При использовании в таких сетях, частотный преобразователь будет генерировать 

радиочастотные помехи. 
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БЕЗОПАСНОСТЬ 

 Перед эксплуатацией частотного преобразователя тщательно прочитайте 

руководство, чтобы полностью разобраться, как его необходимо эксплуатировать. 

В случае возникновения вопросов обращайтесь в POWER ELECTRONICS, (902 40 

20 70 / +34 96 136 65 57) или к вашему ближайшему агенту. 

 Надевайте защитные очки, когда частотный преобразователь эксплуатируется с 

поданным питанием или снята передняя крышка. 

 Используйте погрузочные элементы, рассчитанные на соответствующий вес 

частотного преобразователя. 

 Установка частотного преобразователя должна производиться в соответствии с 

инструкциями данного руководства. 

 Не размещайте тяжелые предметы на приводе. 

 Убедитесь, что привод установлен вертикально с соблюдением необходимых 

минимальных зазоров. 

 Не бросайте и не ударяйте привод. 

 Приводы SD700 содержат платы, чувствительные к статическому электричеству. 

Соблюдайте процедуры предохранения от статического электричества, когда 

прикасаетесь к данным платам. 

 

Избегайте установки привода в условиях не соответствующих требованиям, 

изложенным в разделе «Окружающая среда» настоящего руководства. 

ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ ПРИ ПРИСОЕДИНЕНИИ 

 Чтобы быть уверенным в правильном функционировании оборудования 

рекомендуется использовать ЭКРАНИРОВАННЫЕ КАБЕЛИ для контрольных и 

управляющих цепей. 

 Для аварийной остановки частотного преобразователя, убедитесь, что подано 

питание на схему. 

 Не отсоединяйте кабель к двигателю, если подача питания остается 

присоединенной. Внутренние схемы преобразователей серии SD700 будут 

повреждены, если подать питание на выходные клеммы (U, V, W). 

 Не рекомендуется использовать 3-х жильные кабели для больших расстояний. По 

причине большой емкости между проводниками, защита по току перегрузке будет 

работать не правильно. 

 Не используйте конденсаторы коррекции коэффициента мощности, ограничители 

перенапряжения, или фильтры радиопомех со стороны выхода привода. Это может 

привести к повреждению данных компонентов. 

Перед присоединением клемм всегда проверяйте, что красный светодиод звена 

постоянного тока не горит. Конденсаторы могут удерживать высокое напряжение 

некоторое время, даже после отключения питания. Будьте осторожны, чтобы 

предотвратить возможность получения травм.  
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ПРОБНЫЙ ЗАПУСК 

 Проверьте все параметры перед включением. Возможно, понадобится изменение 

некоторых параметров в зависимости от нагрузки и требуемого применения. 

Подавайте уровень напряжения и тока на каждую клемму соответствующие уровням, 

указанным в данном руководстве. В противном случае это может привести к выходу из строя 

частотного преобразователя. 

 

ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ ПРИ ИСПОЛЬЗОВАНИИ 

 При активированной функции автоматического рестарта, будьте особенно внимательны 

при нахождении возле приводимого механизма, так как после сбоя питания, он может 

неожиданно автоматически перезапуститься при восстановлении подачи питания. 

 Клавиши “STOP / RESET” на клавиатуре активны, только если соответствующая функция 

была установлена. По этой причине, установите отдельную кнопку для аварийной 

остановки частотного преобразователя.  

 Если ошибку сбросить, а опорный сигнал задания скорости/момента остался, то частотный 

преобразователь перезапуститься.  

 Не модифицируйте и не изменяйте что-либо внутри частотного преобразователя. 

Перед программированием параметров или эксплуатацией преобразователей серии SD700, 

сбросьте все параметры к заводским установкам. 

ЗАЗЕМЛЕНИЕ 

 Частотный преобразователь является высокочастотно переключающим оборудованием и 

может произойти утечка тока. Заземлите частотный преобразователь, для исключения 

поражения током. Соблюдайте осторожность, для предотвращения возможности 

получения травм. 

 Подключайте кабель заземления к частотному преобразователю только к специальной 

клемме заземления. Не используйте для подключения заземления корпус или крепления. 

 При установке, кабель заземления должен быть подключен первым и отключен последним. 

 Кабель заземления должен иметь минимальную площадь поперечного сечения, чтобы 

удовлетворять требованиям местных электротехнических правил. 

 Кабель заземления двигателя должен быть соединён с клеммой заземления частотного 

преобразователя, а не к установке заземления. Мы рекомендуем, чтобы сечения 

заземляющего кабеля было равно или выше активных проводников. 

 Установка заземления должна быть соединена с клеммой заземления частотного 

преобразователя. 
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1. УСТРОЙСТВО ОТОБРАЖЕНИЯ И ПУЛЬТ УПРАВЛЕНИЯ 
1.1 ОПИСАНИЕ УСТРОЙСТВА ОТОБРАЖЕНИЯ И УПРАВЛЕНИЯ 

Пульт управления и отображения SD700 является съёмной, для удалённого монтажа 

(рис. 1.1). На панели управления есть три светодиодных индикатора, отображающих 

рабочее состояние частотного преобразователя, LCD экран содержит 4 строки по 16 

символов и кнопки управления и настройки параметров.  

 

Рисунок 1.1 – Панель управления и отображения 

 

 

  

- Светодиоды состояния: 

Отображают рабочее состояние 

частотного преобразователя. 

- LCD экран 

С линиями состояния, отображения и 

управления частотного 

преобразователя 

- Клавиатура управления 

Кнопки для настройки параметров 

и введение в эксплуатацию частотного 

преобразователя 
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1.1 СВЕТОДИОДЫ ДЛЯ ОТОБРАЖЕНИЯ СОСТОЯНИЯ 

Светодиоды предназначены для индикации состояния подачи питания на частотный 

преобразователь, подачи питания на двигатель и ошибок: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рис. 1.2 – Отображение состояния частотного преобразователя. 

 

- Светодиод ON: Жёлтый цвет. Работа желтого светодиода указывает на то, что на 

частотный преобразователь подано питание. Если он мигает, это показывает, что 

есть какие то неполадки. 

- Светодиод RUN: Зелёный цвет. Работа зелёного светодиода указывает на то, что 

подано питание частотным преобразователем на двигатель. 

- Светодиод FAULT: Красный цвет. Мигание этого светодиода, указывает на то, что 

частотный преобразователь находится в состоянии ошибки (отказа). 

 

1.1.2 БУКВЕННО-ЦИФРОВОЙ LCD ЭКРАН 

Буквенно-цифровой LCD экран состоит из четырёх строк, в каждой из которых 

может содержаться 16 символов (16х4). Каждая строка имеет разное назначение. 

- Строка состояния (верхняя строка). Она всегда присутствует и отображает 

состояние ЧП SD700 (STR – старт, STP – стоп и т.п.). В строке также отображается 

выходной ток и скорость двигателя. Строка состояния не настраивается 

пользователем.  

- Первая строка визуализации (Вторая строка экрана). Она всегда присутствует и 

позволяет выбрать различные варианты отображаемых параметров в меню 

«Визуализации». Первая строка визуализации настраивается пользователем. 

- Вторая строка визуализации (Третья строка экрана). Она всегда присутствует и 

позволяет выбрать различные варианты отображаемых параметров в меню 

«Визуализации». Вторая строка визуализации настраивается пользователем. 

- Строка программирования (Четвертая строка экрана). Эта строка используется 

для отображения и/ или настройки различных параметров SD700. 
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Рис. 1.3 – Отображение строк дисплея SD700. 

 

1.1.3 КЛАВИШИ УПРАВЛЕНИЯ 

Функциональные клавиши имеют многоцелевое применение и работают как отдельно, 
так и в комбинации с другими клавишами: 

  - клавиша позволяет получить доступ к различным параметрам групп и 
подгрупп. Она отображает пояснения к параметрам и в комбинации с 
другими клавишами может изменять значения параметров. Если группа не 
имеет подгрупп, то эта клавиша позволяет получить прямой доступ к 
параметрам этой группы. 

 
Для изменения числовых параметров: 
 
 
 
 
 
 
 

Строка состояния 

Строка визуализации 

Строка визуализации 

Строка программирования

Одновременно нажмите эти две клавиши, чтобы уменьшить 

значение параметра. 

Одновременно нажмите эти две клавиши, чтобы увеличить значение 

параметра. 
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Для изменения параметров пронумерованных настроек: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

После нажатия этой кнопки, появится расширенное объяснение 

параметра. 

Одновременно нажмите эти две клавиши, чтобы увеличить 

порядковый номер пронумерованного значения параметра. 

Одновременно нажмите эти две клавиши, чтобы уменьшить 

порядковый номер пронумерованного значения параметра. 

Для запуска привода с клавиатуры, когда управления было 

установлено как местное управление (Проверка настройки привода - 

check drive configuration). 

Эта клавиша позволяет увеличивать номер группы параметров и 

находить различные параметры в группе. Она также позволяет 

увеличить значения параметров. 

Эта клавиша позволяет уменьшать номер группы параметров и 

находить различные параметры в группе. Она также позволяет 

увеличить значения параметров. 

При нажатии этой кнопки в течение 2 секунд (приблизительно) 

происходит переход от строки программирования к строке 

визуализации доступные для изменения пользователем. Эта клавиша 

также даёт возможность не возвращаться назад в предыдущую 

подгруппу или группу. 

Для остановки привода с клавиатуры, когда управления было 

установлено как местное управление. В случае отключения этой 

клавиши она может быть использоваться для обнуления значений 

(reset) привода, когда установлено локальное управление. 
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На рисунке 1.4 представлен графический пример настройки параметров, перемещение 

по группам и по параметрам групп с помощью кнопок управления представленных 

ранее.  

 

1 – Вариант ///// имеет такую функциональность, но в направлении уменьшения порядкового номера. 

2 – Нажмите для вывода описания параметра. 

3 – Если нажать клавишу ESC при нахождении внутри группы, то вы можете получить доступ к 

главному экрану этой группы. 

Рисунок 1.4 – Пример переходов в группах, подгруппах и изменения значения 

параметров. 
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2. СООБЩЕНИЯ О СОСТОЯНИИ 

  Верхняя строка дисплея является строкой состояния. В этой строке отображается 

состояние ПЧ, ток двигателя (А) и его скорость (%). 

 

Рисунок 2.1 – Строка состояния. 

 

Примечание: Пользователь может получить доступ к информации, отображаемой в 

строке состояния через Modbus. Смотрите раздел “Коммуникация MODBUS”. 

  

1. Отображает статус привода: 

нормальная работа, предупреждения и 

аварийные остановки. 

 

2. Отображает средний ток двигателя. 

 

3. Отображает текущую скорость 

двигателя в процентах от номинального 

тока двигателя. Знаки перед значением 

скорости обозначают направления 

вращения. Знак плюс означает, что вал 

двигателя вращается по часовой 
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2.1 СПИСОК СООБЩЕНИЙ О СОСТОЯНИИ 
Отображение  Расшифровка Описание 

OFF Питание отключено 
Отключена подача питания на входные клеммы частотного 

преобразователя. 

ON Питание включено 
Включена подача питания на входные клеммы частотного 

преобразователя. 

ACL Ускорение 
Частотный преобразователь увеличивает выходную частоту. 

Двигатель находится в режиме ускорения. 

RUN Работает 
Привод подаёт напряжение на двигатель с частотой соответствующей 

заданной скорости. Стационарное состояние (без изменений скорости). 

DEC Торможение 
Частотный преобразователь уменьшает выходную частоту. 

Двигатель находится в режиме торможения. 

SPG Остановка 

Частотный преобразователь уменьшает выходную частоту вследствие 

подачи команды остановки. Двигатель останавливается по заданной 

рампе, пока не будет достигнута нулевая скорость. 

EST 

Аварийная остановка 

при возникновении 

неисправности. 

Частотный преобразователь останавливается после возникновения 

ошибки (аварийная остановка). Время остановки двигателя до 

выключения выхода частотного преобразователя определяется его 

инерцией, 

SPN 

Запуск на 

вращающийся 

двигатель 

Если требуется выполнение операции запуска на вращающийся 

двигатель, она должна быть настроена. SD700 будет искать фактическую 

скорость вращения вала двигателя, как только частотный 

преобразователь получит команду пуск. 

DCB 
Торможение 

постоянным током 

SD700 подаёт постоянный ток на обмотки электродвигателя для его 

остановки. 

TBR 

Задержка открытия 

тормоза постоянного 

тока. 

Частотный преобразователь использует временную задержку перед 

использованием торможения постоянным током. Когда это время 

пройдёт, будет включено торможение постоянным током. 

DLY 
Временная задержка 

перед запуском 

Если установлено временная задержка перед запуском оборудования, 

после команды на запуск будет отображаться это сообщение, пока время 

задержки не пройдёт. 

IN1 Скорость 1 

SD700 работает в соответствии со скоростью 1, когда активен режим 

Пуск + Скорость 1. Этот режим имеет наибольший приоритет перед 

другими пусковыми режимами. Поэтому, если отключится один вход 

запрограммированный как “Пуск”, частотный преобразователь, несмотря 

на выключение этого входа, будет продолжать работу или запуститься 

если есть команда на вход запрограммированный как “Пуск + скорость 

1”. Это справедливо и для скорости 2 и 3. 

IN2 Скорость 2 
Режим “Старт + скорость 2”. Частотный преобразователь работает в 

соответствии со скоростью 2. 

IN3 Скорость 3 
Режим “Старт + скорость 3”. Частотный преобразователь работает в 

соответствии со скоростью 3. 

HEA 
Предотвращения 

конденсата 

Частотный преобразователь подаёт на обмотки двигателя постоянный 

ток для предотвращения образования конденсата внутри двигателя. 

Внимание! Несмотря на то, что двигатель не работает, на его обмотки 

подано опасное напряжение. Во время этого режима будет гореть 

светодиод. Будьте осторожны, чтобы избежать повреждений и травм. 
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2.2 Список предупреждающих сообщений 

Отображение Расшифровка Описание 

MOL Перегрузка двигателя 
Это сообщение отображается, когда температура тепловой модель 

двигателя увеличивается выше расчётной температуры двигателя. 

MOC 
Перегрузка по току 

двигателя 
Ток двигателя превышает номинальное значение тока. 

DOC 

Перегрузка по току 

частотного 

преобразователя 

Выходной ток преобразователя превышает 125% номинального тока. 

ILT 
Ограничение 

величины тока 
Включен алгоритм ограничения тока. 

TLT Ограничение момента Включен алгоритм ограничения момента. 

VLT 
Ограничение 

напряжения 

Высокий уровень напряжения в звене постоянного тока и активирован 

алгоритм ограничения уровня напряжения для защиты частотного 

преобразователя. 

ACO Ассиметричный ток Обнаружена асимметрия выходных токов. 

AVO 
Ассиметричное 

выходное напряжение 
Обнаружена асимметрия выходных напряжений. 

AVI 
Ассиметричное 

входное напряжение 
Обнаружена асимметрия входных напряжений. 

OVV 
Высокое входное 

напряжение 

Напряжение на входах частотного преобразователя, достигает опасного 

уровня. Значение напряжения выше установленного значения (настройки 

защит). 

UNV 
Низкое входное 

напряжение 

Напряжение на входах частотного преобразователя, достигает опасного 

уровня. Значение напряжения ниже установленного значения (настройки 

защит). 

S1L 
Достигнуто первое 

ограничение скорости 
Достигнуто первого ограничение скорости двигателя. 

S2L 
Достигнуто второе 

ограничение скорости 
Достигнуто второе ограничение скорости двигателя. 
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3. ПАРАМЕТРЫ ВИЗУАЛИЗАЦИИ И СОСТОЯНИЯ. ГРУППА G0. 

Параметры визуализации постоянно показывают состояние входного сигнала и 

состояние динамических параметров SD700. Вторая и третья строка на дисплее является 

строками визуализации. Пользователь может выбрать параметр, который будет 

отображаться в каждой строке из различных вариантов визуализации.  

Для выбора отображающихся параметров вы должны переместить курсор на 

вторую и третью строку. Для этого, вы должны нажать клавишу “ESC/▲▼” и удерживать 

клавишу приблизительно 2 секунды. Курсор переместить с первой строки на вторую. 

После того как курсор переместиться на вторую или третью строку вы можете 

переместить курсор на строку программирования (строка 4) и выбрать нужный параметр, 

который будет отображаться. После того, как вы выбрали параметры они сохраняться в 

памяти. Эти параметры будут отображаться во второй и третьей строке, когда на 

частотный преобразователь подано питание.  

С помощью строк визуализации пользователь может легко отобразить 

необходимые параметры. 

 
Рисунок 3.1 – Строки визуализации. 

 

  

Строки визуализации 

Эти строки отображают определённые 

параметры, которые необходимы пользователю. 
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3.1. ПАРАМЕТРЫ SV.1 – ВИЗУАЛИЗАЦИЯ ПАРАМЕТРОВ ДВИГАТЕЛЯ. 

Отображение Ед. измерения Описание 

Sp Ref = +000% 
% скорость 

двигателя 

Отображает текущее опорное значение скорости, которая подаётся 

к двигателю. 

Tq Ref = 0.0% % момент двигателя 
Отображает текущее опорное значение крутящего момента, 

которое подается на двигатель. 
Mtr Speed = 

+0rpm 
Об/мин Отображает скорость двигателя в оборотах в минуту. 

Mtr Sp = +0.0% % 

Отображает скорость двигателя в %. Соответствует третьему полю 

в строке состояния. 

OFF 0.0A +0.0% 
Mtr Freq = 

+0.0Hz 
Гц Отображает частоту, подаваемую к двигателю. 

Mtr Vout = 0V В Отображает текущее напряжение, подаваемое на двигатель. 

Mtr Iout = 0.0A А 

Отображает текущее значение тока протекающего в двигателе. 

Соответствует второму полю в строке состояния. 

OFF 0.0A +0.0% 

Mtr Torqe = 0.0% % момент двигателя Отображает текущее значение крутящего момента двигателя. 

Mtr Pfactr = 0.0 - Отображает коэффициент мощности двигателя. 

Mtr Pwr =+0.0kW кВт Отображает мгновенную мощность потребляемую двигателем. 

0.0A0.0A  0.0A А Отображает мгновенные токи каждой фазы двигателя (U, V и W). 

Vmt=  0     0      0V В 
Отображает мгновенное напряжение, приложенное к клеммам 

двигателя. 

PTC Motor = 0 - 

Отображает подключение РТС датчика (датчика температуры). 

X: РТС подключен. 

0: РТС не подключен. 

Motor Temp = 

0.0% 

% температура 

двигателя 

Отображает расчётную температуру двигателя. Если достигнут 

уровень 110%, то частотный преобразователь выдаст ошибку F25 

(перегрузка двигателя). 

Enco. Pulso =0 Импульсы Отображает импульсы датчика угла поворота (энкодера). 

Clsped = 0 rpm Об/мин 
Отображает действительную скорость двигателя, измеренную с 

помощью датчика угла поворота (энкодера). 
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3.2. Параметры SV.2 – Визуализация параметров частотного преобразователя. 
Отображение Ед. измерения Описание 

390  390  390V В 
Отображает мгновенное значение напряжение, приложенное 

к частотному преобразователю (RS, ST, RT) 

Inp Vol = 390V В 
Отображает среднее входное напряжение, приложенное 

к частотному преобразователю. 

50.0  50.0  50.0Hz Гц 
Отображает частоту входного напряжения частотного 

преобразователя. 

Bus vol = 540V В- 
Отображает напряжение в звене постоянного тока частотного 

преобразователя. 

IGBT Temp 

=+23ºC 
0С 

Отображает температуру, измеренную на силовых выходных 

полупроводниках частотного преобразователя. 

Drive T. =+26ºC 0С 
Отображает температуру, измеренную внутри камеры электроники 

частотного преобразователя. 
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3.3. Параметры SV.3 – Визуализация. 
Отображение Ед. измерения Описание 

ANLG IN1 = +0.0V В или мА Отображает значение на аналоговом входе 1 (Al1). 

AIN1 Refr = +0.00% 
% от нижней 

шкалы Al1 

Отображает значение пропорциональной составляющей PID в 

процентах для аналогового входа 1 (Al1). 

AIN1  S = +0.00l/s 
Инженерные 

единицы 

Отображает значение с датчика 1 связанного с аналоговым 

входом 1 (Al1). 

ANLG IN2 = +0.0V В или мА Отображает значение на аналоговом входе 2 (Al2). 

AIN2 Refr = +0.00% 
% от нижней 

шкалы Al2 

Отображает значение пропорциональной составляющей PID в 

процентах для аналогового входа 2 (Al2). 

AIN 2  S = +0.00Bar 
Инженерные 

единицы 

Отображает значение с датчика 2 связанного с аналоговым 

входом 2 (Al2). 

ANL OUT1 = +4.0mA В или мА Отображает значение аналогового выхода 1. 

AO1 Refer = +0.0% 
% связанная 

величина 

Отображает значения в %, связанных с аналоговым выходом 1 

(скорость, ток …) 

ANL OUT2 = +4.0mA В или мА Отображает значение аналогового выхода 2. 

AO2 Refer = +0.0% 
% связанная 

величина 

Отображает значения в %, связанных с аналоговым выходом 2 

(скорость, ток …) 

DI= 000000 0 - 

Отображает состояние: включены или выключены дискретные 

входа от DI1 до DI6. В конце отображает состояние входа РТС 

сигнала двигателя. 

Х: Включен; 

0:Выключен. 

Relays 1-3: X0X - 

Отображает состояние: включены или выключены релейные 

выходы. 

X:Включен; 

0:Выключен. 

M SPD= +0.000m/s 
В зависимости от 

конфигурации. 

Отображает скорость двигателя в инженерных единицах. 

Нажмите кнопку * для получения доступа к настройке 

следующих подпараметров: 

*примечание: Оба параметра могут быть изменены в работе. 

Отображение Диапазон Описание 

Scale ftr=1 

0.001-10 Установка коэффициента 

между скоростью двигателя и 

скоростью механизма. 

Units Ma=m/s 

м/с 

м/мин 

см/с 

см/мин 

об/с 

об/мин 

Выбор единиц измерения: 

м/с – метры в секунду 

м/мин – метры в минуту 

см/с – сантиметры в секунду 

см/мин – сантиметры в 

минуту 

об/с – обороты в секунду 

об/мин – обороты в минуту 

Modbus Traffic:O 0/Х 

Если на дисплее отображается Х – значит установлена 

коммуникация по Modbus через RS232 или RS485. Кроме того, 

Х будет мигать с постоянной частотой во время чтения 

и передачи данных. Если на дисплее отображается 0, то 

коммуникация по Modbus не установлена. 
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Display_traffi = 0 - 

Отображает подсоединение дисплея. 

0 – дисплей не подключен. 

1 – дисплей подключен. 

 

3.4. Параметры SV.4 – Визуализация внутренних параметров. 
Отображение Ед. изм. Описание 

Actual Fault = 00 - Отображает код ошибки. 

Drive Curr = 170A А 
Отображает номинальный ток частотного преобразователя 

(максимальный ток при 50 градусах). 

Drive Volt = 400V В 
Отображает номинальное напряжение частотного 

преобразователя. 

S/W - 
Отображает версию программного обеспечения 

установленного на частотном преобразователе. 

H/W y.y - 
Отображает аппаратную версию частотного 

преобразователя. 

PID R% = +0.0% 
% шкалы 

обратной связи 

Отображает заданное значение в режиме ПИД 

регулирования в стандартной программе частотного 

преобразователя. 

PID F% = +0.0% 

% Al 

используется как 

обратная связь 

Отображает значение обратной связи в режиме ПИД 

регулирования в стандартной программе частотного 

преобразователя. 

PID Error = +0.0% 
% шкалы 

обратной связи 

Отображает значение ошибки в режиме ПИД 

регулирования (разница между заданным значением и 

значением обратной связи). 

Comparators: 000 - 

Отображает состояние: включены или выключены 

компараторы: 

X – включен; 

0 – выключен. 

FLT.STAT.=NO FLT 
No FLT 

- 

Отображает состояние, находится ли частотный 

преобразователь в неисправном состоянии. 

Если частотный преобразователь находится в неисправном 

состоянии отображается FLT, если нет то -. 

Fault Diag.=N 
N 

Y 

Когда этот параметр установлен в Y (Yes), параметры 

групп “SV1. Визуализация параметров двигателя” и “SV2. 

Визуализация параметров частотного преобразователя” 

удерживаются со значениями, которые были на момент 

последней неисправности, ошибки. 

Если пользователь установит этот параметр N (No), или 

после того, как прошло 135 секунд, параметры примут 

фактические значения. 

Удерживаемые значения параметров сохраняются в 

памяти, пока не произойдёт следующая ошибка, даже если 

питание с частотного преобразователя будут выключатся. 
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3.5. ПАРАМЕТРЫ SV.5 – ПРОГРАММИРУЕМЫЕ ПАРАМЕТРЫ. 

Эта группа является не только группой отображения. Некоторые параметры, такие 

как скорость, давление и шаговые скорости можно изменять в этой группе. Эти параметры 

также доступны в соответствующих группах. Это простой способ для пользователя 

регулировать основные параметры без входа в основные группы программирования.  
Отображение Ед. измерения Описание 

Local Sp = +100% 
% скорость 

двигателя 

Отображает значение заданной скорости в локальном 

режиме (заданная с пульта управления). Смотрите параметр 

G3.3 для дополнительной информации. 

PID Local = +100% % обратная связь 

Доступ пользователя для выбора значения ПИД 

регулирования в локальном режиме. Смотрите параметр 

G6.2 для дополнительной информации. 

Mref 1  = +10.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 1. Смотрите параметр G14.1 для 

дополнительной информации. 

Mref 2  = +20.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 2. Смотрите параметр G14.2 для 

дополнительной информации. 

Mref 3  = +30.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 3. Смотрите параметр G14.3 для 

дополнительной информации. 

Mref 4  = +40.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 4. Смотрите параметр G14.4 для 

дополнительной информации. 

Mref 5  = +50.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 5. Смотрите параметр G14.5 для 

дополнительной информации. 

Mref 6  = +60.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 6. Смотрите параметр G14.6 для 

дополнительной информации. 

Mref 7  = +70.0% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значение мульти-

шаговой скорости 7. Смотрите параметр G14.7 для 

дополнительной информации. 

Inch Spd1 = 0.00% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значения шаговой 

частоты 1. Смотрите параметр G15.1 для дополнительной 

информации. 

Inch Spd2 = 0.00% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значения шаговой 

частоты 2. Смотрите параметр G15.2 для дополнительной 

информации. 

Inch Spd3 = 0.00% 
% скорость 

двигателя 

Позволяет пользователю установить значения шаговой 

частоты 3. Смотрите параметр G15.1 и G15.2 для 

дополнительной информации. 
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3.6. ПАРАМЕТРЫ SV.6 – РЕГИСТРЫ. 

Данная группа включает в себя несколько регистров общей информации об 

использовании частотного преобразователя. С их помощью можно отобразить полное 

и частичное время работы частотного преобразователя (RUN). 
Отображение Ед. измерения Описание 

TOT= d  h Дни и часы 
Параметр показывает полное время, которое работал 

частотный преобразователь (RUN). 

PAR=  d  h Дни и часы 
Параметр показывает часть времени, которое работал 

частотный преобразователь (RUN). 

CLEAR PARTIAL=N - 
Параметр позволяет сбросить счётчик части времени 

работы частотного преобразователя (RUN). 

TOTAL ENERGY От кВт до ГВт 
Параметр показывает всю потреблённую энергию 

частотным преобразователем. 

PARTIAL ENERGY От кВт до ГВт 
Параметр показывает часть потреблённой энергии 

частотным преобразователем. 

RSET PRTL ENRG=N - 

Параметр позволяет сбросить счётчик части 

потреблённой энергии частотным преобразователем 

(RUN). 
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4. ОПИСАНИЕ ПРОГРАММИРУЕМЫХ ПАРАМЕТРОВ. 

 Различные параметры для программирования отображаются на буквенно-цифровом 

дисплеи частотного преобразователя SD700. Эти параметры объединены в группы (G1, 

G2, G3, …). Для доступа к параметрам или подгруппам, которые находятся ниже уровня 

нажмите клавишу   * . Когда вы зашли в нужный параметр, этот параметр будет 

отображаться или в цифровой форме, либо как список возможных вариантов. 

 
Рисунок 4.1 –Строка программирования. 

Ниже представлен весь список параметров и их значений. 
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4.1. ГРУППА 1 - G1: НАСТРОЙКА МЕНЮ. 
Параметр/ 
заводское 
значение 

Название/ 
описание 

Диапазон Функция 
Изм. в 
работе 

1 LOCK 
PARMTRS=0 

G1.1 /  
Параметр 
блокировки 

0 – 2 Позволяет пользователю полностью 
или частично заблокировать 
изменение параметров SD700. Для 
блокировки вы должны ввести 
пароль в параметр G1.2. 
 
Значе-
ние 

Описание Функция 

0 Нет 
блокировки 

Параметры не 
заблокированы. 

1 Частичная 
блокировка 

Все параметры 
заблокированы, 
кроме G1.1, G1.2, 

G3.3 и G6.2  
2 Полная 

блокировка 
Все параметры 
заблокированы, 
кроме G1.1 и 
G1.2. 

 

Да 

2 PASSWORD=OFF  
G1.2 /  
Пароль доступа 

OFF,  

0000 – 9999 

Это позволяет пользователю ввести 
пароль для блокировки параметров и 
избежать несанкционированных 
изменений в настройке параметров. 
Если в параметр G1.1 было 
установлено «1» или «2», этот 
параметр появляется автоматически. 
Чтобы разблокировать, установите в 
параметре G1.1 значение “0”. 
Отобразится «PASSWORD_?OFF». 

Да 

3 PSW ERR=XXXX 
G1.2b /  
Разблокировать 
пароль 

0000 – 9999 Для разблокировки пароля можно 
использовать следующее: 
Установить в этом параметре 
(XXXX/2)-3. 

Да 

4 
LANGUA=ESPANOL 

G1.4 /  
Выбор языка 

Английский 
Испанский 
Немецкий 
Португаль-

ский 

Этот параметр позволяет 
пользователю выбрать язык меню. 

Нет 

5 INITIALISE=0 
G1.5 /  
Параметр 
инициализации 

0 -5 Этот параметр позволяет, вернуть 
значение параметров к заводским 
настройкам (инициализация 
параметров). 
Значен
ие 

Описание Функция 

0 NO INIT 
(Нет 

инициали-
зации) 

Не производится 
инициализация 
параметров 

1 USR PRMTR 
(Параметры 
пользова-
теля) 

Инициализируют
ся только 
параметры 
пользователя 

2 MTR 
PRMTR 

(Параметры 
двигателя) 

Инициализируют
ся параметры 
двигателя. 

3 ALL PRMTR 
(Все 

параметры) 

Инициализируют
ся все 
параметры. 

4 INIT_SOFT  
(Недавно 

Инициализируют
ся параметры, 

Нет 
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добавлен-
ные) 

которые были 
изменены 
недавно. 

5 INIT_PARTI
AL (Все 

параметры 
частотного 
преобразова-
теля кроме 
параметров 
коммуни-
кации) 

Все параметры 
частотного 
преобразователя 
инициализируют
ся, кроме 
параметров 
коммуникации. 

6 SHORTmenu=NO 

G1.6 /  
Скрытие 
некоторых 
настроек меню  

No (Нет) 

Yes (Да) 

Если этот параметр активирован, то 
не будет доступно изменение 
настроек. Будут отображаться 
только G1 Настройка меню, G10 
Ограничения и отображение групп. 

Нет 

7 PROG= 
STANDARD 

G1.7 /  
Включение 
программы 

STANDARD 
(стандартная

) 
PUMP 

(насосная) 
MACRO for 

VYSTA 

programs 

(макро для 

VYSTA 

программ) 

Этот параметр позволяет включить 
дополнительные параметры для 
расширения функциональных 
возможностей по управлению 
вентиляторно-насосной нагрузкой. 
Группа G25 будет отображаться, 
если включена программа PUMP. 
Кроме того, в этой группе доступны 
не все параметры настройки, 
касающиеся управления 
вентиляторно-насосной нагрузкой, 
включенные в другие группы. После 
того, как выбрана программа PUMP, 
появится символ в верхней строке 
дисплея, который постоянно 
указывает на то, что включена 
программа PUMP. Буква “b” при 
испанском/португальском языке и 
буква “p” при английском/немецком 
языке. 
Большинство параметров связанные 
с настройкой параметров для 
управления вентиляторно-насосной 
нагрузкой расположены в группе 
G25, за исключением тех настроек, 
которые связаны с входами и 
выходами и могут быть 
расположены в группах G4 и G7.  
Кроме того, есть несколько экранов 
включенных в группу визуализации 
SV5 и SV8. 
Для дополнительной информации, 
смотрите руководство “Pump 
Application Manual” для SD700. 

Нет 

SV 1.8 Visual Строка программирования становится строкой визуализации. 

11 FAN CTRL=RUN 

G1.11 /  
Режим 
управления 
вентиляторно-
насосной 
нагрузкой 

RUN 
TEMP 

FIX 

Выбор режима работы вентилятора 
частотного преобразователя. 

Настройка Функция 
RUN (работа) Вентилятор работает когда 

подана команда запуска и 
будет выключен через 4 
минуты, при отсутствии 
команды запуска. 

TEMP 
(температура

) 

Вентилятор включается 
при 51 0С и выключается 
при 47 0С. 

FIX 
(фиксирован

о) 

Вентилятор включается, 
когда на частотный 
преобразователь не подано 

Да 



Частотный преобразователь SD700 

- 26 - 
 

внешнее питание. 

12 RECT.BRIDGE=0 

G1.12 /  
Количество 
пульсаций в 
выпрямительном 
мосту 

0-3 Позволяет пользователю выбрать 
пульсность выпрямительного моста 
на входе частотного 
преобразователя. 

Настройка Функция 
0 6 пульсаций 
1 12 пульсаций 
2 18 пульсаций 
3 24 пульсации 

Нет 

14 SER GRP PWD = 
OFF 

Группа зарезервирована для технического обслуживания и квалифицированного 
персонала компании Power Electronics. 

 

4.1.1 ПОДГРУППА 1.10 - S1.10: ЗАРЯДНОЕ УСТРОЙСТВО EEPROM. 

Параметр/ 

заводское 

значение 

Название/ 

описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

UPLOAD=N 

G1.10.1 / 
Сохраняет 
параметры 
частотного 

преобразователя 
в дисплее 

N 
Y 

Когда настройка установлена в Y 
(Да), производится копирование 
параметров частотного 
преобразователя в дисплей. 
После того как запись завершена, 
на дисплее выводится: 
UPLOADING…100% 
Когда процесс записи завершён, 
экран автоматически вернётся к 
основному экрану, по умолчанию. 
Примечание: В целях 
правильного выполнения записи, 
пользователь должен сначала 
настроить дискретный вход 
касающийся функции “Стоп” 
перед любой другой функцией. 

YES 

DOWNLOAD=N 

G1.10.2 / 
Сохраняет 
параметры 
дисплея в 
частотный 

преобразователь 

N 
Y 

Когда настройка установлена в Y 
(Да), производится изменение 
параметров частотного 
преобразователя на их значения 
сохранённые в дисплее. 
После того как изменение 
завершено, на дисплее выводится: 
DOWNLOADING …100% 
Когда процесс записи завершён, 
экран автоматически вернётся к 
основному экрану, по умолчанию. 
Примечание: При использовании 
программы Pump. Прежде чем 
начать загрузку параметров в 
частотный преобразователь, 
установите параметр G1.7 в 
PUMP. 

NO 
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4.2. ГРУППА 2 – G2: ПАРАМЕТРЫ ДВИГАТЕЛЯ. 

Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в  работе 

1 MTR CUR=(*) 

MOTOR 

CURRENT (ток 

двигателя) 

G2.1 / 

Номинальный 

ток двигателя 

1 – 9999 А Позволяет установить номинальный ток двигателя
в соответствии с его заводской табличкой. 

Нет 

2 MTR 

VOLT=400V 

MOTOR 

VOLTAGE 

(напряжение 

двигателя) 

G2.2 / 

Номинальное 

напряжение 

двигателя 

220 – 999 В Позволяет установить номинальное напряжение двигателя в 
соответствии с его заводской табличкой. 

Нет 

3 MTR PWR=(*) 

MOTOR POWER 

(мощность 

двигателя) 

G2.3 / 

Номинальная 

мощность 

двигателя 

0 – 6500 

кВт 
Позволяет установить номинальную мощность двигателя в 
соответствии с его заводской табличкой. 

Нет 

4 MTR RPM=1485 

MOTOR 

SPEED(rpm) 

(Скорость 

двигателя, об/мин) 

G2.4 / 

Номинальная 

скорость 

двигателя 

об/мин 

0 – 24000 

об/мин 
Позволяет установить номинальную скорость двигателя в 
соответствии с его заводской табличкой. 

Нет 

5 MTR PFA=0.85 

MTR POWER 

FACTOR 

(коэффициент 

мощности 

двигателя) 

G2.5 / cosφ 0 – 0.99 Позволяет установить cosφ двигателя в соответствии с его 
заводской табличкой. 

Нет 

6 MTR FRQ=50Hz 

MOTOR 

FREQUENCY 

(частота 

двигателя) 

G2.6 / 

Номинальная 

частота 

двигателя 

0 – 100 Гц Позволяет установить номинальную частоту двигателя в 
соответствии с его заводской табличкой. 

Нет 

7 MTR 

COOLN=63% 

MOTOR 

COOLING 

(охлаждение 

двигателя) 

G2.7 / 

Охлаждение 

двигателя при 

нулевой 

скорости 

OFF, 

5% – 100% 

Позволяет регулировать чувствительность тепловой модели 
двигателя на основе фактического охлаждения двигателя. 
Следующие настройки могут быть приняты в качестве 
ссылки: 
Двигатели погружных насосов – 5% 
Двигатели с самовентиляцией – 63% 
Двигатели с принудительным охлаждением – 100%. 
Примечание. Если двигатель долгое время работает на 
низких скоростях и происходит несколько ошибок 
(остановок) связанные с тепловой моделью двигателя, в то 
время как двигатель не является перегретым, можно 
незначительно увеличить это значения, чтобы избежать 
повторных отключений по этой причине. 
Примечание. Если этот параметр установлен как OFF
(Выключен), защиты по тепловой модели будут отключены. 
Примечание. Эта защита рассчитывает температуру 
двигателя по его тепловой модели. Чтобы гарантировать 
защиту двигателя, рекомендуется использовать РТС датчик 
двигателя. 

 

Нет 
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 Это значение зависит от номинального тока двигателя. 
Примечание: Если все эти значения вводятся неправильно, частотный преобразователь SD700 будет 
работать не корректно. Когда заводская табличка двигателя имеет несколько вариантов параметров, как в 
случае start-delta двигателей, введите соответствующие данные определённой конфигурации, в которой 
будет работать двигатель. 
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4.3. ГРУППА 3 – G3: НАСТРОЙКА ИСТОЧНИКОВ ЗАДАНИЯ 

Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

1 REF1 

SPD=LOCAL 

G3.1 / 

Источник 

задания 

скорости 1 

NONE 

AI1 

AI2 

AI1+AI2 

FIB_1 

LOCAL 

MREF 

PMOT 

PID 

COMMS 

FIB_2 

Этот параметр позволяет выбрать источник 1 или 2 для 
задания скорости. 

Значе-
ние 

Функция 

NONE Источник 1 задания скорости не выбран. 

AI1 
Источником 1 задания скорости выбран 

аналоговый вход 1. 

AI2 
Источником 1 задания скорости выбран 

аналоговый вход 2. 

AI1+AI2 
Источником 1 задания скорости будет сумма сигналов 

аналоговых входов 1 и 2. 

LOCAL 
Задание скорости будет производится с клавиатуры и 
будет установлена в параметре G3.3 Локальное задание 

скорости. 

MREF 
Мульти-источник 1 для задания скорости. Разные 
значения скорости будут изменяться с помощью 

дискретных входов. Смотрите S4,1 – Дискретные входы. 

PMOT 
Механический потенциометр с или без долговременной 

памяти. 

PID 
Значение скорости будет устанавливаться в параметрах 

функции ПИД-регулирования. 

COMMS 
Частота будет задаваться с помощью коммуникационных 

портов. 

 
Если параметр G20.0.1 установлен как OFC, также будут 
отображены следующие варианты: 

 
Значе-
ние 

Функция 

FIB_1 
Значение скорости будет такой же, как скорость 

частотного преобразователя находящемся в мастере. 

FIB_2 
Значение скорости будет такой же, как скорость 

частотного преобразователя находящемся в мастере в %. 

Да 

2 REF2 

SPD=LOCAL 

G3.2 / 

Источник 

задания 

скорости 2 

Да 

3 LOCAL 

SP=+100% 

LOCAL SPEED 

(Локальная 

скорость) 

G3.3 / 

Локальное 

задание 

скорости 

-250 – 

+250% 
Позволяет пользователю установить скорость двигателя, если 

источник задания скорости установлен “LOCAL” 
Да 
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Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

4 REF1 TQ = 

LOCAL 

G3.4 / 

Источник 

задания 

момента 1 

NONE 

AI1 

AI2 

AI1+AI2 

FIB_1 

LOCAL 

MREF 

PID 

COMMS 

FIB_2 

Этот параметр позволяет выбрать опорный источник 1 или 2 
для задания момента. 

 
Значени

е 
Функция 

NONE Источник 1 задания момента не выбран. 

AI1 
Источником 1 задания момента выбран аналоговый вход 

1. 

AI2 
Источником 1 задания момента выбран аналоговый вход 

2. 

AI1+AI2 
Источником 1 задания момента будет сумма сигналов 

аналоговых входов 1 и 2. 

LOCAL 
Задание момента производится с клавиатуры и будет 
установлена в параметре G3.6 Локальное задание 

момента. 

MREF 
Мульти-источник 1 для задания момента. Разные 
значения момента будут изменяться с помощью 

дискретных входов. Смотрите S4,1 – Дискретные входы. 

PID 
Будет предполагать как задание момента с помощью 
корректировки параметров ПИД-регулирования. 

COMMS 
Момент будет задаваться с помощью 

коммуникационных портов. 

 
 

Если параметр G20.0.1 установлен как OFC, также будут 
отображены следующие варианты: 

 
Значен
ие 

Функция 

FIB_1 
Значение момента будет таким же, как момент 

частотного преобразователя находящемся в мастере. 

FIB_2 
Значение момента будет таким же, как момент 

частотного преобразователя находящемся в мастере 
в %. 

 

Да 

5 REF2 TQ = 

NONE 

G3.5 / 

Источник 

задания 

момента 2 

6LOCAL T= 

+100% 

G3.6/ 

Локальное 

задание 

момента 

-250 – 

+250% 
Позволяет пользователю установить момент двигателя, если 
источник задания момента установлен как “LOCAL” 

Да 
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4.4. ГРУППА 4 – G4: ВХОДЫ. 

4.4.1 ПОДГРУППА 4.1 – S4.1: ДИСКРЕТНЫЕ ВХОДЫ. 

Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

1 CNTROL 

MODE1=1 

G4.1.1 / 

Основной 

режим 

управления 

0 – 4 

Этот параметр позволяет задать пользователю режим 
управления командами частотным преобразователем 
(пуск/стоп, сброс), 

Знач
ение 

Описание Функция 

0 NONE (нет) Режим управления 1 не задействован.  

1 
LOCAL 
(Локальный) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется с 
клавиатуры. 

2 
REMOTE 
(удалённый) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется через 
клеммы управления. 

3 
COMMS 
(коммуникацион
ный) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется через 
коммуникационные шины. 

4 
FIBER 
(оптоволоконны
й) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется через 
оптоволоконную связь. 

Если параметр G20.0.1 установлен как OFC, также будут 
отображены следующие варианты: 

Знач
ение 

Описание Функция 

4 
FIBER 
(оптоволокон-
ный) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется 
через оптоволоконную связь. 

 

Нет 

2 CNTROL 

MODE2=2 

G4.1.2 / 

Альтернатив-

ный режим 

управления 

0 – 4 

Этот параметр позволяет задать пользователю 
альтернативный режим управления командами частотного
преобразователя (пуск/стоп, сброс).  

Знач
ение 

Описание Функция 

0 NONE (нет) 
Режим управления 1 не 
задействован.  

1 
LOCAL 
(Локальный) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется 
с клавиатуры. 

2 
REMOTE 
(удалённый) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется 
через клеммы управления. 

3 
COMMS 
(коммуникаци
онный) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется 
через коммуникационные шины. 

4 
FIBER 
(оптоволоконн
ый) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется 
через оптоволоконную связь. 

Если параметр G20.0.1 установлен как OFC, также будут 
отображены следующие варианты: 

Знач
ение 

Описание Функция 

4 
FIBER 
(оптоволо-
конный) 

Управление частотным 
преобразователем осуществляется 
через оптоволоконную связь. 

Примечание. Альтернативный режим управления может 
быть активирован только с помощью дискретных входов. Для 
использования этого режима нужно установить в один из 
дискретных входов значение 17 -> Control 2. Когда на этот 
вход будет подан сигнал, альтернативный режим управления 
будет активен. 

Нет 
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Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

3 RESET MODE=Y 

G4.1.3 / Сброс 

с пульта 

управления 

N 

Y 

Параметр, который разрешает или запрещает сброс ошибок
с дисплея. 

Значе-
ние 

Функция 

N=NO 
(Нет) 

Сброс ошибок с дисплея невозможен 
с помощью клавиатуры. 

Y=YES 
(Да) 

Сброс ошибок с дисплея можно сбросить 
с помощью клавиатуры управления. 

 

Да 
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Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

4 DIGIT I 

MODE=1 

G4.1.4 / Выбор 

функции 

дискретных 

входов 

0 – 5 

Этот параметр позволяет пользователю настроить 

дискретные входы под различные функции. Все параметры 

описанные внизу назначаются для всех дискретных входов 

одновременно, за исключением настройки 1-> All

programmable (Все программируются), которая позволяет 

настроить функцию каждого входа отдельно. 
Знач

ение 
Описание Функция 

0 
3 WIRES (3-х 

проводное) 

Старт/стоп,  сброс с помощью терминалов. 

DI1 = 01 Старт (НО) 

DI2 = 04 Стоп 1 – Сброс  (НЗ) 

DI3 = 03 Стоп 2 – сброс  (НЗ) 

DI4 = 15 Опорный источник 2 задание 

скорости (НО) 

DI5 = 10 Реверс (НО) 

DI6 = 17 Альтернативный режим 

управления  (НО) 

1 

ALL 

PROGRAMM

ABLE (все 

программи-

руются) 

Настройка функции дискретных входов для 

каждого отдельно. Смотрите от G4.1.5 до 

G4.1.10 

2 

MREF 2 

WIRES 

(Мульти 

опорный 

источник, два 

дискретных 

входов) 

Дискретные входы 5 и 6 настраиваются как 

мульти-источник скорости или ПИД-

регулятора для 4 предустановленных 

скоростей. Остальные входы 

программируются пользователем. 

Пара

метр 
DI5 DI6 

G14.4 0 0 

G14.5 0 X 

G14.6 X 0 

G14.7 X X 

Примечание. Необходимо установить G3.1 

REF1 SPD=MREF или G3.2 REF2 SPD=MREF 

3 

MREF 3 

WIRES 

(Мульти 

опорный 

источник, 3 

дискретных 

входа) 

Дискретные входы 4, 5 и 6 настраиваются как 

мульти-источник скорости или ПИД-

регулятора для 7 предустановленных 

скоростей. Остальные входы 

программируются пользователем. 

PARM 
DI

4 

DI

5 

DI

6 

G14.1 0 0 X 

G14.2 0 X 0 

G14.3 0 X X 

G14.4 X 0 0 

G14.5 X 0 X 

G14.6 X X 0 

G14.7 X X X 

Примечание. Необходимо установить G3.1 

REF1 SPD=MREF или G3.2 REF2 SPD=MREF 

Примечание: Смотрите следующую страницу. 

 

Нет 
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Параметр/ 

заводское 

значение 

Имя / 

Описание 
Диапазон Функция 

Изменение 

в работе 

4 DIGIT I 

MODE=1 

G4.1.4 / Выбор 

функции 

дискретных 

входов 

0 – 5 

Примечание: Смотрите предыдущую страницу. 
Знач

ение 
Описание Функция 

4 

MOTORIZED 

POT 

(механизиро-

ванный 

потенциометр) 

Присваивается возрастание 

и снижение значения 

опорного источника для 

двух цифровых входов. 

DI5 = Возрастание (НО 

контакт) 

DI6 = Снижение (НЗ 

контакт) 

Переделы значения 

опорного источника для 

скорости устанавливаются 

в ‘G10 LIMITS’. 

Программирование рампы: 

G5.7 PMT ACL1=3%/s 

G5.8 PMT DCL1=3%/s 

G5.9 PMT ACL2=1%/s 

G5.10 PMT DCL2=1%/s 

G5.11 PMOT BRK=OFF 

Примечание. В этом 

режиме, значение скорости 

установленное с помощью 

потенциометра будет 

сохраняться даже если 

двигатель остановится или 

произойдёт потеря питания 

частотного 

преобразователя. 

5 ERASAB POT 

Работает аналогично 

настройке №4, но когда 

двигатель остановлен или 

снято питание с частотного 

преобразователя, значение 

скорости не будет 

сохраняться. В этом случае 

минимальное значение 

скорости устанавливается в 

G10.1 и G10.3, эта скорость 

будет по умолчанию. 

Установка G10.1 (G10.3) 

будет принята в случае, 

если предел скорости равен 

или ниже нуля и при 

выходе из верхнего 

ограничения.  

 

 Внимание. Автоматическая настройка 

дискретных входов сама меняет функции входов. 

Убедитесь, что это не является угрозой и не приведёт к 

повреждению имущества и травм.  

Нет 

 

Если в G1.7 PROG установлено PUMP (активирована программа вентиляторно-насосной нагрузки), следуют 

учитывать следующее: 
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Есть некоторые настройки, которые доступны при настройке вентиляторно-насосной нагрузки, когда 

активирована программа, но которые таким же образом доступны для настройки в стандартной программе. 

Тем не менее, когда включена программа вентиляторно-насосной нагрузки, частотный 

преобразователь принимает значения параметров G4.1.5…G4.1.10 в диапазоне от 50 до 75 без учёта 

параметра “G4.1.4  DIGIT I MODE”, который блокирует настройку. 

Всё это означает, что пользователь будет настраивать программу насоса без ограничений в 

соответствии со своими требованиями, выбирая необходимую функциональность и защиты. Для правильной 

настройки дискретных входов, когда включена программа вентиляторно-насосной нагрузки, необходимо 

изучить руководство по вентиляторно-насосной нагрузке (Pump Application Manual), где представлена 

информация о группе G25 Pump Control (Управление насосами). 

Примечание. Выбор программы вентиляторно-насосной нагрузки устанавливает все дискретные 

входы в режим “00- un used” (не используются). Если требуется перепрограммирования, необходимо 

настроить их снова по отдельности. Это гарантирует безопасность эксплуатации, исключая то, что внешнее 

оборудование может привести к различным повреждениям.  

Примечание.  Настройки дискретных выходов также будет изменены при включение программы 

вентиляторно-насосной нагрузки. 

Для того, чтобы выбрать один вспомогательный насос необходимо выполнить следующие действия: 

o Установить значение ’52 FIX PUMP1 FLT’, ’53 FIX PUMP2 FLT’, ’54 FIX PUMP3 FLT’, ’55 FIX 

PUMP4 FLT’ or ’56 FIX PUMP5 FLT’ на любой свободный дискретный вход; 

o Чтобы активировать возможность управления насосом нужно включить параметры G25.9.1, G25.9.2, 

G25.9.3,  G25.9.4, G25.9.5 соответственно. 

Для удаления настройки этого насоса и освободить дискретный вход для использования, необходимо: 

o Отключите управление насосом в соответствующем параметре  G25.9.1, G25.9.2, G25.9.3,  G25.9.4, 

G25.9.5 соответственно. 

 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

5 DIGITL IN 1=06 

G4.1.5 / 
Настройка 
многофункцио
нального 
дискретного 
входа 1 

00 – 75 

Этот параметр позволяет пользователю настроить цифровые 
входы для индивидуального использования. 
Зна
чен
ие 

Описание Функция 

00 Не используется Вход выключен.

01 Пуск 

Команда “Пуск” от нормально-открытого 
контакта (НО).Также, надо настроить 
другой вход как  команду “Стоп” от 
нормально-закрытого контакта (НЗ). 

02 Стоп1 
Команда “Стоп” от нормально-закрытого 
контакта (НЗ). Этот режим остановки 
настраивается в параметре “G7.1 Stop 1”.

03 Стоп2-сброс 

Команда “Стоп” от нормально-замкнутого 
контакта (НЗ). Этот режим остановки 
настраивается в параметре “G7.2 Stop 2”. 
Активация этого входа также действует как 
сигнал “Сброс”.

04 Стоп1-сброс 

Команда “Стоп” от нормально-замкнутого 
контакта (НЗ). Этот режим остановки 
настраивается в параметре “G7.1 Stop 1”. 
Активация этого входа также действует как 
сигнал “Сброс”.

05 Пуск/стоп 
Производиться запуск когда контакт 
замкнут и остановка, когда контакт 

Нет 

6 DIGITL IN 2=00 

G4.1.6 / 
Настройка 
многофункцио
нального 
дискретного 
входа 2 

00 – 75 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

7 DIGITL IN 3=00 

G4.1.7 / 
Настройка 
многофункцио
нального 
дискретного 
входа 3 

00 – 75 

разомкнут (2-х проводной пуск/стоп) 

06 Пуск-сброс/стоп 

Производиться запуск когда контакт 
замкнут и остановка, когда контакт 
разомкнут (2-х проводной пуск/стоп). 
Активация этого входа также действует как 
сброс ошибок. (НО). 

07 Сброс  
Сброс ошибок при размыкании контакта 
(НЗ). Смотрите примечание. 

08 Пуск+скорость1 
Команда “Пуск” и  скорость 1, когда 
замкнут контакт. (НО) Значение скорости 1 
настраивается в параметре “G15.1 INCH1.” 

09 Пуск+скорость2 

Команда “Пуск” и  скорость 2, когда 
замкнут контакт. (НО) Значение скорости 2 
настраивается в параметре “G15.2 
INCH2.”[1]

10 Реверс 
Изменение направление вращения 
двигателя. [2]

11 Зарезервировано 
Зарезервировано для использования в 
будущем.

12 Зарезервировано 
Зарезервировано для использования в 
будущем.

13 
Реверс 
фиксированных 
скоростей

Реверс фиксированных скоростей 
установленных в G15.1, G15.2 или G15.3. 
(НО) [2].

14 
Ускорение/тормож
ение 2 

Включает альтернативные настройки 
ускорения и замедления. (НО) Они 
настраиваются в параметрах G5.3 и G5.4.

15 
Опорный источник 
2 

Включает альтернативный источник 
задания скорости, как настроено в G3.2 
(НО).

16 Зарезервировано 
Зарезервировано для использования в 
будущем.

17 
Режим управления 
2

Включает альтернативный режим 
управления, как настроено в G4.12 (НО). 

18 Пуск/стоп-сброс 
Аналогично установки 06, но сброс ошибок 
будет производиться после полной 
остановки двигателя. 

19 Стоп (2) 
Команда “Стоп” от нормально-закрытого 
контакта (НЗ). Этот режим остановки 
настраивается в параметре “G7.2 Stop 2”.

20 
Ограничение 
скорости 2  

Альтернативное ограничение скорости в 
соответствии с настройкой в параметре 
G10.3 и G10.4. (НО). 

Примечание. Смотрите следующую страницу. 

8 DIGITL IN 4=00 

G4.1.8 / 
Настройка 
многофункцио
нального 
дискретного 
входа 4 

00 – 75 

9 DIGITL IN 5=00 

G4.1.9 / 
Настройка 
многофункцио
нального 
дискретного 
входа 5 

00 – 75 

 

Примечание. Пользователь может выбрать эту настройку вне зависимости от выбранной 

программы (Standart или Pump) и использовать режим управления (Local, Remote, Serial COMMS).  

[1] В случае подачи одновременно сигналов на входа настроенные как “08-Start+Inch1” 

(Пуск+скорость 1) и “09-Start+Inch2” (Пуск+скорость 2) и будет активировано ”Start+Inch1” (Пуск+Скорость 

3). 
[2] Должен быть активирован параметр “G10.11 Inversion ?= Y”. 

  



Инструкция по программированию 

- 37 - 
 

 
 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция 

Изменение 
во время 
работы 

10 DIGITL IN6=17 

G4.1.10 / 
Настройка 
многофункцио
нального 
дискретного 
входа 6 

00 – 75 

Примечание. Смотрите предыдущую страницу. 
Значе
ние 

Описание Функция 

21 
Динамический 
блок торможения 

Включает и выключает динамический 
тормозной блок. (НО)  

22 Режим запуска 2 
Выбор альтернативного режима запуска 
(Рампа/вращение). (НО) 

23 
Ограничение тока 
2 

Выбор альтернативного ограничения 
тока. 

24 Внешняя авария 
Подаётся сигнал об внешней аварии ‘F56 
EMERGEN.STOP’. (НЗ). Смотрите 
примечание. 

25 
Сигнал об 
неисправности 
фильтра Freemaq 

Аварийная остановка, которая указывает 
об неисправности freemaq фильтра (НЗ). 
Частотный преобразователь выдаётся 
ощибку 78 TMP FREEMAQ 

26 

Режим 
управления 
скоростью/момен
том 

Переключение между режимом задания 
скорости (НО) и момента (НЗ). 

27 
Пуск/стоп + 
реверс 

Пуск/Стоп и реверс. Пуск оборудования 
с помощью этой команды запускает 
двигатель с реверсом. 

28 

Ошибка сигнала 
обратной связи 
дискретного 
выхода 

Частотный преобразователь работает 
нормально, при размыкании сигнала при 
этой настройке и протекании времени 
G8.1.35, частотный преобразователь 
выполнит отключение по ошибке 55. 
Смотрите параметр G8.1.34. 

40 

Остановка 
двигателя вне 
зависимости от 
настроенных 
режимов 

Производится остановка частотного 
преобразователя вне зависимости от 
режима управления и настроек 
параметров. 

 
Параметры 70 и 75, доступны с насосным программным 
обеспечением. 

NO 

 

(*)Доступно если параметры G19.1.1 = VECT и G19.1.2 = PMC/AVC 

Примечание: Пользователь может выбрать этот параметр, независимо от выбранной программы (Standart 
или Pump) или режима управления (Local, Remote и Seria; Comms). 
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4.4.2 ПОДГРУППА 4.2 – S4.2: АНАЛОГОВЫЙ ВХОД 1. 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание 

Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

1 SENSOR 1 ?=N 

G4.2.1 /  
Включения 
датчика 
аналогового 
входа 1 

N 
Y 

Этот параметр позволяет пользователю настроить 
аналоговый вход 1 для использования с датчиком и 
активирует параметры, которые необходимы для его 
настройки. Смотрите параметры G4.2.2 … G4.2.7 

Значени
е 

Функция 

N=NO 
Масштаб аналогового входа останется в единицах по 
умолчанию (%). 

Y=YES 
Аналоговый вход и другие связанные параметры для 
аналогового входа будут настроены на отображение 
инженерных единиц измерения, настроенных в G4.2.2. 

  

YES 

2 SENSOR 1=l/s[3] 

G4.2.2 / Выбор 
единиц 
измерения 
аналогового 
датчика 1   

% 
Литр/с 
м³/с 
л/мин 
м³/мин 
л/ч 
м³/ч 
м/с 

м/мин 
м/ч 
Бар 
кПа 
Psi 
м 
ºC 
ºF 
ºK 
Гц 

Об/мин 

Этот параметр позволяет выбрать различные единицы 
измерения для аналогового входа 1 в соответствии с 
используемым датчиком.  
Если единица измерения изменена, необходимо настроить 
минимальное и максимальное значение, чтобы показания 
снятые с датчика были верными. 
Поэтому, необходимо настроить следующие параметры 
'G4.2.5 Smi1=+0.0л/с'  Минимальное значение с датчика 
'G4.2.7 Sma1=+10.0л/с'  Максимальное значение с датчика 
 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

3 AIN1 
FORMAT=V  

G4.2.3 / 
Конфигурация 
аналогового 
входа 1 

В 
мА 

Этот параметр позволяет выбрать конфигурацию аналогового 
входа 1, такую как сигнал тока или напряжения. Установите 
этот параметр в соответствии с датчиком, который будет 
использоваться. 

YES 

4 INmin1=+0V 
AIN1 LOW 

RANGE 
(Минимальное 
значение AIN1) 

G4.2.4 / 
Минимальное 
значение 
аналогового 
входа 1 

-10В до 
G4.2.6 

+0мА до 
G4.2.6 

Этот параметр определяет минимальное значение тока или 
напряжения для аналогового входа 1 устанавливается в 
соответствии с характеристиками датчика, который будет 
подключен. 

YES 

5 Smi1=+0.0l/s[3] 
SENS1 LOW 

RANGE 
(минимальное 

значение датчика 
1) 

G4.2.5 / 
Минимальное 
значение 
датчика 1 

-3200 до 
G4.2.7 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Этот параметр устанавливает минимальное значение датчика 
подключённого к аналоговому входу 1. Это значение также 
соответствует минимальному уровню напряжения или тока с 
датчика установленного в параметре “G4.2.4 Inmin1” 

YES 

6 INmax1=+10V 
AIN1 HIGH 

RANGE 

G4.2.6 / 
Максимальное 
значение 
аналогового 
входа 1 

G4.2.4 
до+10В 

G4.2.4 до 
+20мА 

Этот параметр определяет максимальное значение тока и 
напряжения для аналогового входа 1 устанавливается в 
соответствии с характеристиками датчика, который будет 
подключен. 

YES 

7 Sma1=+10.0l/s[3] 
SENS1 HIGH 

RANGE 

G4.2.7 / 
Максимальное 
значение 
датчика 1 

G4.2.5 до 
+3200 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Этот параметр устанавливает максимальное значение датчика 
подключённого к аналоговому входу 1. Это значение также 
соответствует максимальному уровню напряжения или тока с 
датчика установленного в параметре “G4.2.6 Inmax1” 
Примечание. Это значение должно быть проверено, если 
единицы измерения в G4.2.2 Sensor 1 были изменены. Для 
этого, необходимо установить это значение в разомкнутом 
контуре (без обратной связи) и замкнутом контуре (с 
обратной связью). 

YES 

8 SPD LO1=+0% 
SPD LO RNG AIN1 

G4.2.8 / 
Скорость 
соответствующ
ая 
минимальному 
значению 
аналогового 
входа 1 

-250% до 
G4.2.9 

Этот параметр позволяет масштабировать задание скорости с 
помощью аналогового входа, чтобы минимальное значение 
аналогового входа 1, соответствовала необходимой 
минимальной скорости двигателя. Минимальное значение 
аналогового входа G4.2.4 INmin1. Значение скорости задаётся 
в процентах от номинальной скорости двигателя. 

YES 

9 SPD HI1=+100% 
SPD HIG RNG 

AIN1 

G4.2.9 / 
Скорость 
соответствующ
ая 
максимальном
у значению 
аналогового 
входа 1 

G4.2.8 to 
+250% 

Этот параметр позволяет масштабировать задание скорости с 
помощью аналогового входа, чтобы максимальное значение 
аналогового входа 1, соответствовала необходимой 
максимальной скорости двигателя. Максимальное значение 
аналогового входа G4.2.6 INmax1. Значение скорости 
задаётся в процентах от номинальной скорости двигателя. 

YES 

10 FB1 = + 0.0l/s [3] 

G4.2.10 / 
Минимальное 
значение 
аналогового 
датчика 

-3200 до 
G4.2.12 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Для установки минимального значения с датчика, который 
будет использоваться в разомкнутом контуре, если его 
реальное минимальное значение отличается от 
действительного. Этот параметр соответствует 
минимальному уровню тока или напряжения с датчика, 
установленное в G4.2.4 INmin1. Этот параметр должен быть 
настроен на работу с датчиком в разомкнутом контуре. 

YES 

11 FB1 – Sp = 0% [3] 

G4.2.11 / 
Минимальная 
скорость для 
датчика в 
разомкнутом 
контуре 

-250% to 
+250% 

Этот параметр позволяет установить минимальную скорость, 
соответствующую минимальному значению датчика, 
установленного в ‘G4.2.10 FB1’, когда датчик используется в 
разомкнутом контуре.  
Значение параметра выставляется в процентах от 
номинальной скорости двигателя. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

12 FA1 = +10.0l/s [3] 

G4.2.12 / 
Максимальное 
значение 
аналогового 
датчика 

G4.2.10 до 
+3200 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Для установки максимального значения с датчика, который 
будет использоваться в разомкнутом контуре, если его 
реальное максимальное значение отличается от 
действительного. Этот параметр соответствует 
максимальному уровню тока или напряжения с датчика, 
установленное в G4.2.6 INmax1. Этот параметр должен быть 
настроен на работу с датчиком в разомкнутом контуре.  

YES 

13 FA1 – SP = 
100%[3] 

G4.2.13 / 
Максимальная 
скорость для 
датчика в 
разомкнутом 
контуре 

-250% до 
+250% 

Этот параметр позволяет установить максимальную скорость, 
соответствующую максимальному значению датчика, 
установленного в ‘G4.2.12 FA1’, когда датчик используется в 
разомкнутом контуре.  
Значение параметра выставляется в процентах от 
номинальной скорости двигателя. 
 

YES 

14 AIN1 LOSS=N 

G4.2.14 / 
Защита при 
потери сигнала 
с аналоговым 
входом 1 

N 
Y 

Параметр позволяет настроить как будет производится 
остановка двигателя при потери связи с аналоговым входом 
1. 

Значени
е 

Функция 

N=NO Функция не включена. 

Y=YES 

Когда уровень входного аналогового сигнала 
уменьшиться до нуля, датчик будет рассматриваться 
как вышедший из строя и частотный преобразователь 
начнёт остановку и отобразит ошибку  'F42 AIN1 
LOSS'. 

  

YES 

15 1_Z BAND=OFF 
AIN1 ZERO BAND 

G4.2.15 / 
Нулевой 
полосовой 
фильтр 
аналогового 
входа 1 

OFF = 0.0, 
0.1 to 2.0% 

Фильтрация сигнала на аналоговом входе 1. Установка этого 
значения позволяет производить фильтрацию сигнала на 
аналоговом входе 1, для исключения возможных 
электрических помех, препятствующих отсчёту от нулевого 
значения.  

YES 

16 FILTER1=OFF 
AIN1 STABIL 

FILT 

G4.2.16 / 
Фильтр низких 
частот 
аналогового 
входа 1 

OFF = 0.0, 
0.1 to 
20.0% 

Этот параметр позволяет фильтровать сигнал аналогового 
входа 1. Устанавливая значения постоянной времени, мы 
можем устранить возможность нестабильного сигнала из за 
шума, неисправности проводки и т.д. 
Примечание. При применении низкочастотного фильтра для 
любого аналогового сигнала, время задержки генерируется в 
собственный сигнал. Это время задержки задано
приблизительно постоянно. 

YES 

[3]Доступны только, когда параметр G4.2.1 Sensor 1 = Y  
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4.4.3 Подгруппа 4.3 – S4.3: Аналоговый вход 2 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

1 SENSOR 2 ?=N 

G4.3.1 / 
Включение 
датчика 

аналогового 
входа 2 

N 
Y 

Этот параметр позволяет пользователю настроить 
аналоговый вход 1 для использования с датчиком и 
активирует параметры, которые необходимы для его 
настройки. Смотрите параметры G4.3.2 … G4.3.7 
Значени
е 

Функция 

N=NO 
Масштаб аналогового входа останется в единицах по 
умолчанию (%). 

Y=YES 
Аналоговый вход и другие связанные параметры для 
аналогового входа будут настроены на отображение 
инженерных единиц измерения, настроенных в G4.3.2. 

  

YES 

2 SENSOR 2=Bar[3] 

G4.3.2 / Выбор 
единиц 

измерения 
аналогового 
датчика 2 

% 
Литр/с 
м³/с 
л/мин 
м³/мин 
л/ч 
м³/ч 
м/с 

м/мин 
м/ч 
Бар 
кПа 
Psi 
м 
ºC 
ºF 
ºK 
Гц 

Об/мин 

Этот параметр позволяет выбрать различные единицы 
измерения для аналогового входа 1 в соответствии с 
используемым датчиком.  
Если единица измерения изменена, необходимо настроить 
минимальное и максимальное значение, чтобы показания 
снятые с датчика были верными. 
Поэтому, необходимо настроить следующие параметры 
'G4.3.5 Smi1=+0.0л/с'  Минимальное значение с датчика 
'G4.3.7 Sma1=+10.0л/с'  Максимальное значение с датчика 
 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция 

Изменение 
во время 
работы 

3 AIN2 
FORMAT=mA 

G4.3.3 / 
Конфигурация 
аналогового 
входа 2 

В 
мА 

Этот параметр позволяет выбрать конфигурацию аналогового 
входа 2, такую как сигнал тока или напряжения. Установите 
этот параметр в соответствии с датчиком, который будет 
использоваться. 

YES 

4 INmin2=+4mA 
AIN2 LOW 

RANGE 
(Минимальное 
значение AIN2) 

G4.3.4 / 
Минимальное 
значение 

аналогового 
входа 2 

-10В до 
G4.3.6 

+0мА до 
G4.3.6 

Этот параметр определяет минимальное значение тока или 
напряжения для аналогового входа 1 устанавливается в 
соответствии с характеристиками датчика, который будет 
подключен. 

YES 

5 Smi2=+0.0Bar[4] 
SENS2 LOW 

RANGE 
(минимальное 

значение датчика 
2) 

G4.3.5 / 
Минимальное 
значение 
датчика 2 

-3200 до 
G4.3.7 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Этот параметр устанавливает минимальное значение датчика 
подключённого к аналоговому входу 2. Это значение также 
соответствует минимальному уровню напряжения или тока с 
датчика установленного в параметре “G4.3.4 Inmin2” 

YES 

6 INmax2=+20mA 
AIN2 HIGH 

RANGE 

G4.3.6 / 
Максимальное 

значение 
аналогового 
входа 2 

G4.3.4 
до+10В 

G4.3.4 до 
+20мА 

Этот параметр определяет максимальное значение тока и 
напряжения для аналогового входа 2 устанавливается в 
соответствии с характеристиками датчика, который будет 
подключен. 

YES 

7 Sma2=+10.0Bar[3] 
SENS2 HIGH 

RANGE 

G4.3.7 / 
Максимальное 

значение 
датчика 2 

G4.3.5 до 
+3200 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Этот параметр устанавливает максимальное значение датчика 
подключённого к аналоговому входу 2. Это значение также 
соответствует максимальному уровню напряжения или тока с 
датчика, установленного в параметре “G4.3.6 Inmax2” 
Примечание. Это значение должно быть проверено если 
единицы измерения в G4.3.2 Sensor 2 были изменены. Для 
этого, необходимо установить это значение в разомкнутом 
контуре (без обратной связи) и замкнутом контуре (с 
обратной связью). 

YES 

8 SPD LO2=+0% 
SPD LO RNG AIN2 

G4.3.8 / 
Скорость 

соответствующ
ая 

минимальному 
значению 
аналогового 
входа 1 

-250% до 
G4.3.9 

Этот параметр позволяет масштабировать задание скорости с 
помощью аналогового входа, чтобы минимальное значение 
аналогового входа 2, соответствовала необходимой 
минимальной скорости двигателя. Минимальное значение 
аналогового входа G4.3.4 INmin2. Значение скорости задаётся 
в процентах от номинальной скорости двигателя. 

YES 

9 SPD HI2=+100% 
SPD HIG RNG 

AIN2 

G4.3.9 / 
Скорость 

соответству-
ющая 

максимальном
у значению 
аналогового 
входа 1 

G4.3.8 to 
+250% 

Этот параметр позволяет масштабировать задание скорости с 
помощью аналогового входа, чтобы максимальное значение 
аналогового входа 2, соответствовала необходимой 
максимальной скорости двигателя. Максимальное значение 
аналогового входа G4.3.6 INmax2. Значение скорости 
задаётся в процентах от номинальной скорости двигателя. 

YES 

10 FB2 = + 0.0Bar 
[4] 

G4.3.10 / 
Минимальное 
значение 

аналогового 
датчика 

-3200 до 
G4.3.12 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Для установки минимального значения с датчика, который 
будет использоваться в разомкнутом контуре, если его 
реальное минимальное значение отличается от 
действительного. Этот параметр соответствует 
минимальному уровню тока или напряжения с датчика, 
установленное в G4.3.4 INmin2. Этот параметр должен быть 
настроен на работу с датчиком в разомкнутом контуре. 

YES 

11 FB2 – Sp = 0% [4] 

G4.3.11 / 
Минимальная 
скорость для 
датчика в 

разомкнутом 
контуре 

-250% to 
+250% 

Этот параметр позволяет установить минимальную скорость, 
соответствующую минимальному значению датчика, 
установленного в ‘G4.3.10 FB2’, когда датчик используется в 
разомкнутом контуре.  
Значение параметра выставляется в процентах от 
номинальной скорости двигателя. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция 

Изменение 
во время 
работы 

12 FA2 = +10.0Bar 
[4] 

G4.3.12 / 
Максимальное 

значение 
аналогового 
датчика 

G4.3.10 до 
+3200 

Инженерн
ые 

единицы 
измерения 

Для установки максимального значения с датчика, который 
будет использоваться в разомкнутом контуре, если его 
реальное максимальное значение отличается от 
действительного. Этот параметр соответствует 
максимальному уровню тока или напряжения с датчика, 
установленное в G4.3.6 INmax2. Этот параметр должен быть 
настроен на работу с датчиком в разомкнутом контуре.  

YES 

13 FA2 – SP = 
100%[4] 

G4.3.13 / 
Максимальная 
скорость для 
датчика в 

разомкнутом 
контуре 

-250% до 
+250% 

Этот параметр позволяет установить максимальную скорость, 
соответствующую максимальному значению датчика, 
установленного в ‘G4.3.12 FA2’, когда датчик используется в 
разомкнутом контуре.  
Значение параметра выставляется в процентах от 
номинальной скорости двигателя. 
 

YES 

14 AIN2 LOSS=N 

G4.3.14 / 
Защита при 

потери сигнала 
с аналогового 

входа 2 

N 
Y 

Параметр позволяет настроить как будет производится 
остановка двигателя при потери связи с аналоговым входом 
2. 

Значени
е 

Функция 

N=NO Функция не включена. 

Y=YES 

Когда уровень входного аналогового сигнала 
уменьшиться до нуля, датчик будет 
рассматриваться как вышедший из строя и 
частотный преобразователь начнёт остановку и 
отобразит ошибку  'F42 AIN1 LOSS'. 

  

YES 

15 2_Z BAND=OFF 
AIN2 ZERO BAND 

G4.3.15 / 
Нулевой 
полосовой 
фильтр 

аналогового 
входа 2 

OFF = 0.0, 
0.1 to 2.0% 

Фильтрация сигнала на аналоговом входе 2. Установка этого 
значения позволяет производить фильтрацию сигнала на 
аналоговом входе 2, для исключения возможных 
электрических помех, препятствующих отсчёту от нулевого 
значения.  

YES 

16 FILTER2=OFF 
AIN2 STABIL 

FILT 

G4.3.16 / 
Фильтр низких 

частот 
аналогового 
входа 2 

OFF = 0.0, 
0.1 to 
20.0% 

Этот параметр позволяет фильтровать сигнал аналогового 
входа 2. Устанавливая значения постоянной времени мы 
можем устранить возможность нестабильного сигнала из за 
шума, неисправности проводки и т.д. 
Примечание. При применении низкочастотного фильтра для 
любого аналогового сигнала, время задержки генерируется в 
собственный сигнал. Это время задержки задано 
приблизительно постоянным. 

YES 

[4]Доступны только, когда параметр G4.3.1 Sensor 2 = Y 
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4.4.4 ПОДГРУППА 4.4 – S4.4: ИМПУЛЬСНЫЙ ВХОД 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

1 Sensr U=l/s 

G4.4.1 / 
Единицы 
измерения 
импульсного 
входа 

% 
л/с 
м³/с 
л/мин 
м³/мин 
л/ч 
м³/ч 
м/с 

м/мин 
м/ч 

Этот параметр позволяет выбирать единицы измерения 
расхода. Примечание. Чтобы использовать этот вход вы 
должны подключить к нему расходомер с дискретным 
импульсным выходом длительностью не более 50 мс. 
Используйте алгоритм ограничения расхода. Смотрите 
параметр S25.10. 

YES 

2 Pls/s = 100l/s 
LIQU 

AMOUNT/PULS 

G4.4.2 / 
Настройка 
расходомера 

0 to 32760 
Единицы 
потока 

Этот параметр устанавливает количество жидкости в одном 
импульсе. Например, если датчик выдает 2 Имп/с=100л/с, а 
действительный расход составляет 500 л/с, то необходимо 
установить 5 имп/с.  

YES 

3 M Rn=1000l/s 
FLOW MAX 

RANGE 

G4.4.3 / 
Максимальное 
значение 
расходомера 

0 to 32760 
Единицы 
потока 

Этот параметр позволяет пользователю установить 
максимальное значение расходомера. Он используется 
алгоритмом управления расходом для расчёта значения 
сброса. 
Параметр G25.10.4 связан со значением, установленном в 
этом параметре. Например, если вы установили 
максимальное значение 100 единиц (G4.4.3=100) и уровень 
сброса рассчитанный алгоритмом желателен ниже 
максимального значения на 30%, установите параметр 
G25.10.4=30%. 
Дополнительная информация представлена в руководстве 
применения вентиляторно-насосной нагрузки (Pump 
Application Manual) для частотного преобразователя SD700. 
 

YES 
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4.4.5 ПОДГРУППА 4.6 – S4.6: ОПТОВОЛОКОННАЯ СВЯЗЬ 

4.4.5.1 Подгруппа S4.6.1 -1. Режим управления по оптоволоконной связи. 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / 
Описание Диапазон Функция Изменение 

в работе 

1 FIBER MODE = 0 

G4.6.1 / режим 
управления 
оптоволоконны
м кабелем 

0-2 

Этот параметр используется для выбора роли частотного 
преобразователя в оптоволоконной сети. Вы можете выбрать 
три варианта: 
Значе
ние 

Функция Описание 

0 MAS 
Частотный преобразователь будет сделан 
ведущего (Master) в оптоволоконной сети. 

1 SLV 

Частотный преобразователь будет сделан 
ведомым (Slave) для приёма команд 
ведущего (Master) частотного 
преобразователя и передачи своего статуса. 

2 NON 

Частотный преобразователь будет 
независимым в оптоволоконной сети (не 
ведомым, не ведущим). 

 

NO 
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4.4.5.2 Подгруппа S4.6.3 – Входные команды по оптоволоконной связи 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

5 CONTROL = 0 
G4.6.3.5 / 
Управление 

0-2 

Этот параметр принимает команду Пуск и состояние Работы 
идущих от частотного преобразователя являющегося 
ведущим (Master). Этот статус будет отправлен в подгруппы 
G4.1.1 и G4.1.2, позволяя ведомому (slave) запуститься или 
передать состояние работы в ведущий частотный 
преобразователь (Master). 
Значе
ние 

Функция Описание 

0 NONE 

Частотный преобразователь не будет 
принимать во внимание команду запуска 
или статус работы. Если мы выбрали в 
параметрах G4.1.1 или G4.1.2 FIBER, 
частотный преобразователь не запуститься.  

1 START 

Команда Запуска будет отправлена 
ведущим частотным преобразователем 
(Master) в настройку FIBER параметры 4.1.1 
и G4.1.2. Это означает, что если мы 
выбрали настройку Fiber в режиме 
управления, когда запуститься ведущий 
частотный преобразователь (master), 
запуститься и ведомый частотный 
преобразователь (slave). 

2 RUN 

Состояние Работы будет отправлено 
ведущим частотным преобразователем 
(Master) в настройку FIBER параметры 4.1.1 
и G4.1.2. Когда выбрано FIBER в режиме 
управления и ведущий частотный 
преобразователь (Master) находится в 
состоянии Работы, ведомый частотный 
преобразователь (Slave) запустится и не 
остановится до тех пор, пока ведущий 
частотный преобразователь (Master) будет  
находиться в состоянии Работы. 

 

NO 

6 FAULT = 0 
G4.6.3.6 / 
Управление 
(Master) 

0-1 

Когда выбран этот параметр в ведущем частотном 
преобразователе (Master) и работе в режиме замкнутого 
контура, мастер остановится и отобразит ошибку F76 Slave
O.F., если один или более ведомых частотных 
преобразователей (Slave) не запускаются (не работают). 
Иначе, ведущий частотный преобразователь будет 
продолжать работу.  

Значение Функция 
0 No (Нет) 
1 Yes (Да) 

 

YES 

7 SPIN STP = 0 
G4.6.3.7 / SPIN 
STOP (Slave) 

0-1 

Если активирован этот параметр, когда ведущий частотный 
преобразователь (Master) выдаст ошибку и остановится по 
любой причине, все ведомые частотные преобразователи 
(Slave) автоматически остановятся через spin stop. 

Значение Функция 
0 No (Нет) 
1 Yes (Да) 

 

NO 
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4.4.5.3 Подгруппа S4.6.5 – Тайм-аут оптоволоконной связи 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

5 T/O F.O = 0 

G4.6.5/ Тайм-аут 
оптоволоконной 
связи (ведомый, 
slave) 

OFF, 
0.10 9.99 

Позволяет выбрать режим разомкнутого контура и 
замкнутого контура. Кроме того, для режима замкнутого 
контура, позволяет установить время ожидания ответа от 
ведомого частотного преобразователя (Slave). Если ведущий 
частотный преобразователь (Master) не получает ответа в 
течение установленного времени, частотный преобразователь 
отображает ошибку F77 OPT FIB TO. 
Значение Функция 
OFF Разомкнутый контур. 
0.100s Замкнутый контур. Время ожидания ответа 0.1 с. 
....  
9.990s Ожидание ответа от ведомого частотного 

преобразователя (Slave) 

В противном случае, а также в разомкнутом контуре, 
доступна настройка “Slave” ведомого частотного 
преобразователя. Ведомый частотный преобразователь 
откликается только на команды шины коммуникации и не 
делает никаких действий. Этот режим был создан для работы 
плат CANOpen и DeviceNet. 

NO 
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4.5 ГРУППА 5 – G5: РАМПА УСКОРЕНИЯ И ТОРМОЖЕНИЯ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

1 ACC1=5.0%/s 
INITIAL ACCEL 

G5.1 / Рампа 
ускорения 1 

0.01 – 
650% / с 

Этот параметр позволяет пользователю задать рампу 
ускорения 1. Рампа ускорения задаётся в единицах ускорения 
(увеличение скорости в процентах на секунду). Например, 
рампа ускорения =10%/с означает, что частотный 
преобразователь увеличивает скорость двигателя на 10% от 
значения номинальной скорости каждую секунду. Рампа 
ускорения устанавливается в соответствии с требованиями 
каждого процесса. 

YES 

2 DECEL1=1.0%/s 
INITIAL DECEL 

G5.2 / Рампа 
торможения 1 

0.01 – 
650% / с 

Этот параметр позволяет пользователю задать рампу 
торможения 1. Этот параметр задаётся в единицах 
торможения (снижение скорости в процентах на секунду). 
Для примера рампа торможения = 10%/с означает, что 
частотный преобразователь снижает скорость двигателя на 
10% от значения номинальной скорости каждую секунду. 
Рампа торможения устанавливается в соответствии с 
требованиями каждого процесса. 
Примечание. Для частотных преобразователей, у которых 
входное напряжение равно 400В, заводские значения 
следующие: 

- Номинальный ток частотных преобразователей от 6А 
до 48А = 10%/с 

- Номинальный ток частотных преобразователей от 
60А до 170А = 5%/с 

- Номинальный ток частотных преобразователей от 
210А до Imax = 2%/с 

YES 

3 ACC2=10.0%/s 
SECOND ACCELE 

G5.3 / Рампа 
ускорения 2 

0.01 – 
650% / c 

Этот параметр позволяет пользователю задать 
альтернативную рампу ускорения. Рампа ускорения задаётся 
в единицах ускорения (увеличение скорости в процентах на 
секунду), как и для основной рампы ускорения. Частотный 
преобразователь будет применять рампу ускорения 1 
скорости двигателя до тех пор, пока скорость двигателя на 
превысит значение, установленное в параметре G5.5 BRK
ACC. После чего будет применяться альтернативная рампа 
ускорения. Если параметр G5,5, BRK ACC выключен, 
изменение скорости будет происходить без изменения 
основной рампы на альтернативную. 

YES 

4 DECEL2=10.0%/s 
SECOND DECELE 

G5.4 / Рампа 
торможения 2 

0.01 – 
650% / с 

Этот параметр позволяет пользователю задать 
альтернативную рампу торможения. Рампа торможения 
задаётся в единицах торможения (снижение скорости в 
процентах на секунду), как и для основной рампы 
торможения. Частотный преобразователь будет применять 
альтернативную рампу торможения до тех пор, пока скорость 
вращения двигателя ниже значения установленного в 
параметре G5.6 BRK DEC. При скорости ниже чем 
установленное в параметре G5.6 BRK DEC торможение будет 
производиться по основной рампе торможения. Если 
параметр G5.6 BRK DEC выключен, будет использоваться 
только основная рампа торможения. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

5 BRK ACC=OFF 
BREAKPOINT 

ACL 

G5.5 / Скорость 
изменения 
рампы 
ускорения 

OFF, 
0 до 250% 

Этот параметр устанавливает частоту, при достижении 
которой будет изменяться рампа ускорения на 
альтернативную. Этот параметр следует установить на 
скорость, при которой требуется изменения характеристики 
ускорения. Если это значение достигнуто, частотный 
преобразователь будет использовать альтернативную рампу 
ускорения. 
Примечание. Альтернативные рампы ускорения и 
торможения могут быть выбраны с помощью дискретных 
входов или выходными функциями компаратора. Такой 
выбор альтернативных рамп ускорения и торможения 
является независимым от выходной частоты частотного 
преобразователя (для примера, если величиной компаратора 
является номинальный ток частотного преобразователя и 
когда выходной ток частотного преобразователя превышает 
определённый уровень, рассчитываемого в процентах, 
происходит изменение рампы). 

YES 

6 BRK DEC=OFF 
BREAKPOINT 

DCL 

G5.6 / Скорость 
изменения 
рампы 
торможения 

OFF, 
0 до 250% 

Этот параметр устанавливает частоту, при достижении 
которой будет изменяться рампа торможения на
альтернативную. Этот параметр следует установить на 
скорость, при которой требуется изменения характеристики 
торможения. Если текущее значение скорости выше чем 
заданное значение, частотный преобразователь будет 
использовать альтернативную рампу торможения. 
Примечание. Альтернативные рампы ускорения и 
торможения могут быть выбраны с помощью дискретных 
входов или выходными функциями компаратора. Такой 
выбор альтернативных рамп ускорения и торможения 
является независимым от выходной частоты частотного 
преобразователя (для примера, если величиной компаратора 
является номинальный ток частотного преобразователя и 
когда выходной ток частотного преобразователя ниже 
определённого уровня, рассчитываемого в процентах, 
происходит изменение рампы). 

YES 

7 MP I1=1.0%/s 
MOTO POT INC1 

G5.7 / Рампа 1 
увеличения 
скорости 
потенциометром 

0.01 – 
650% / с 

Позволяет настроить рампу 1 увеличения скорости при 
использовании потенциометра. 

YES 

8 MP D1=3.0%/s 
MOTO POT DEC1 

G5.8 / Рампа 1 
снижения 
скорости 
потенциометром 

0.01 – 
650% / с 

Позволяет настроить рампу 1 снижения скорости при 
использовании потенциометра. 

YES 

9 MP I2=1.0%/s 
MOTO POT INC2 

G5.9 / Рампа 2 
увеличения 
скорости 
потенциометром 

0.01 – 
650% / с 

Позволяет настроить рампу 1 увеличения скорости при 
использовании потенциометра. Частотный преобразователь 
будет использовать рампу 1 ускорения до значения 
установленного в G5.11 PMOT BRK. Выше этого значения 
частотный преобразователь  будет использовать 
альтернативную рампу. Если G5.11 Pmot BRK = Off разгон 
будет происходить без альтернативной рампы. 

YES 

10 MPD2=3.0%/s 
MOTO POT DEC2 

G5.10 / Рампа 2 
торможения 
скорости 
потенциометром 

0.01 – 
650% / с 

Позволяет настроить рампу 1 снижения скорости при 
использовании потенциометра. Частотный преобразователь 
будет использовать рампу 1 торможения до значения 
установленного в G5.11 PMOT BRK. Выше этого значения 
частотный преобразователь  будет использовать 
альтернативную рампу. Если G5.11 Pmot BRK = Off
замедление будет происходить без альтернативной рампы. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

11 MPOTBRK = 
OFF 

MOTO POT 
BRKPOIN 

G5.11 / Скорость 
изменения 
рампы при 
использовании 
механизированн
ого  
потенциометра. 

OFF=0 до 
250% 

Этот параметр устанавливает частоту, выше которой будет 
использоваться альтернативная рампа ускорения и 
торможения, при механизированном потенциометре. Этим 
параметром является скорость, выше которой происходит 
изменение рампы сигнала с механизированного 
потенциометра. 

YES 

12 SP FLT= OFF 
SMOOT SPD 

FILTER 

G5.12 / 
Постоянная 
времени 
фильтра сигнала 
скорости 

OFF, 0.0 – 
80.0% 

Процент рампы ускорения, где будет применяться S-фильтр. 
S-образная кривая может быть введена, если требуется 
плавное изменение скорости во время ускорения и 
замедления. S-образная кривая вводится с помощью фильтра 
для изменения скорости во время Запуска/остановки и 
ускорения и торможения. Это особенно полезно при 
использовании в грузоподъёмных механизмах (лифты, 
краны). 

YES 
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4.6 ГРУППА 6 – G6: ПИД-РЕГУЛИРОВАНИЕ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 SEL REF=MREF 

G6.1 / Выбор 
источника для 
опорного 
сигнала  

NONE 
AI1 
AI2 

RESERV 
MREF 

LOCAL 
LocPID 

COMMS 

Параметр позволяет пользователю выбрать источник уставки 
ПИД регулятора. 

Значени
е 

Функция 

NONE Нет источника. 

AI1 
Уставка ПИД регулятора вводится аналоговым входом 
1. 

AI2 
Уставка ПИД регулятора вводится аналоговым входом 
2. 

RESERV Зарезервировано для использования в будущем. 

MREF 
Уставка ПИД регулятора вводится с помощью 
дискретных входов настроенных как мульти источники. 

LOCAL 
Уставка ПИД регулятора вводится с помощью дисплея. 
Значение задаётся в параметре G3.3 Local SPD 

locPID 

Уставка ПИД регулятора задаётся с помощью дисплея. 
Значение задаётся в параметре G6.2 PID LOC. Это 
делает возможным иметь две опорные скорости, так как 
параметр G3.3 Local SPD не изменяется. 

COMMS 
Уставка ПИД регулятора вводится через 
коммуникационные порты. 

 

NO 

2 PID 
LOC=+100.0%[5] 

PID LOCAL 
SETPOI 

G6.2 / Локальная 
уставка ПИД 
регулятора  

+0.0% до 
+400% 

Когда источником задания уставки выбран locPID, уставка 
введённая с клавиатур будет сохранена в этом параметре. 
Значение параметра G3.3 Local SPD не изменяется, и можем 
использовать это значение как альтернативный источник 
уставки ПИД регулятора.  

YES 

3 SEL FBK=AI2 

G6.3 / Выбор 
источника 
сигнала 
обратной связи 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
COMMS 
MtrTrq 

AbsMTq 
Mtr I. 

MtrPwr 
BUSVdc 
PhiCos 

Параметр позволяет выбрать источник сигнала обратной 
связи для контура ПИД регулятора. 

Значени
е 

Функция 

NONE Выключена обратная связь ПИД регулятора. 

AI1 
Источником сигнала обратной связи для ПИД 
регулятора является аналоговый вход 1. 

AI2 
Источником сигнала обратной связи для ПИД 
регулятора является аналоговый вход 2. 

AI1+AI2 
Источником сигнала обратной связи для ПИД 
регулятора является сумма сигналов с аналоговых 
входов 1 и 2. 

COMMS 
Источником сигнала обратной связи для ПИД 
регулятора является коммуникационные порты. 

MtrTrq Момент двигателя 
AbsMTq Модуль момента 
Mtr I. Ток двигателя 
MtrPwr Мощность двигателя 
BUSVdc Напряжение звена постоянного тока 
PhiCos Косинус фи 

 

NO 

4 GAIN Kp=8.0 
PID 

PROPORTIONAL 

G6.4 / 
Пропорциональн
ый коэффициент 
ПИД регулятора 

0.1 to 20 

Параметр позволяет установить значение пропорционального 
коэффициента усиления ПИД регулятора. Если необходимо 
более высокая реакция на управляющий сигнал, увеличьте 
значение пропорционального коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, в 
системе может появиться высокие колебания значения 
управляемой величины. 

YES 

5 INTEGRAL = 
0.1s 

PID INTEGRAL 

G6.5 / 
Интегральный 
коэффициент 
ПИД регулятора  

0.1 – 
1000с, 
макс 

Параметр позволяет установить значение интегрального 
времени ПИД регулятора. Если необходима более высокая 
точность, увеличьте значение интегрального коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, система 
будет работать значительно медленнее. 

YES 

6 DIFFEREN = 0.0s 
PID 

DIFFERENTIAL 

G6.6 / 
Дифференциаль
ный 
коэффициент 
ПИД регулятора 

0.0 – 250с 

Параметр позволяет установить дифференциальное время 
ПИД регулятора. Если необходимо более быстрый ответ на 
изменение управляющего сигнала, увеличьте значение 
дифференциального коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, система 
будет работать менее точно. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

7 INVERT PID=N 

G6.7 / Инверсия 
выходного 
сигнала ПИД 
регултора 

N 
Y 

Параметр позволяет инвертировать выходной сигнал ПИД 
регулятора частотного преобразователя. 

Значени
е 

Функция 

N=NO 

ПИД регулятор работает в обычном режиме, это 
означает, что когда значение с датчика обратной связи 
выше опорного значения, скорость будет уменьшаться. 
Если значение с датчика обратной связи ниже опорной 
величины скорость будет увеличиваться.  

Y=YES 

ПИД регулятор работает в инвертированном режиме, 
это означает, что когда значение с датчика обратной 
связи выше опорного значения, скорость будет 
увеличиваться. Если значение с датчика обратной связи 
ниже опорной величины скорость будет уменьшаться. 

 

NO 

8 Filt FB = OFF 
G6.8 / Фильтр 
низких частот 

OFF,0 до 
20с 

Параметр позволяет установить значение фильтра низких 
частот. Этот фильтр используется, чтобы сгладить сигнал с 
датчика обратной связи для ПИД регулятора.  

YES 

9 ERR PID = 
+0.0% 

G6.9 / Ошибка 
ПИД 
регулирования 

-400% до 
400% 

Параметр отображает разницу между действительным 
значением регулируемой величины (G6.3 FBK SEL) и 
значением её уставки (G6.1 REF SEL). 

YES 

 

Примечание. Функции ПИД регулирования будут установлены, если эта функция включена, то в 

параметрах 'G3.1 REF1 SPD=LOCAL' or 'G3.2 2 REF2 SPD=LOCAL'. 

Она будет доступна, если 'G6.1 SEL REF = locPID'. 
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4.7 Группа 7 – G7: Настройка режима Пуска/Остановки 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 STOP 1 = RAMP 
G7.1 / Режим 
остановки 1 

RAMP 
SPIN 

Этот параметр позволяет выбрать основной режим 
торможения частотного преобразователя. Этот параметр 
должен быть настроен под требования каждого применения.  

Значение Функция 

RAMP 

Частотный преобразователь будет производить 
остановку двигателя по заданной рампе торможения. 
Скорость остановки настраивается в параметре G5.2 
Decel 1. 

SPIN 

Частотный преобразователь отключает свои силовые 
выходы, которые подают питание на двигатель. 
Двигатель будет останавливаться на выбеге. Время 
остановки будет определяться инерцией системы. 

 

YES 

2 STOP 2 = SPIN 
G7.2 / Режим 
остановки 2 

RAMP 
SPIN 

Пользователь при необходимости может выбрать 
альтернативный режим остановки частотного 
преобразователя. Для информации по настройкам этого 
параметра смотрите описание предыдущего параметра (G7.1 
STOP1=RAMP). 
Примечание. Режим торможения 1 и 2 могут выбираться с 
помощью дискретных входов или выходной функцией 
компаратора или задать значение скорости для которого 
будет применяться режим останова 2 G7.3 BRK STP2. 

YES 

3 BRK STP 2 = 
OFF 

STP2 UNDER 
SPEED 

G7.3 / Скорость 
изменения 
режима 
остановки 

OFF=0 to 
250% 

Если значение этого параметра не равно 0, изменение режима 
остановки будет изменяться в зависимости от скорости 
двигателя. Когда частотный преобразователь получает 
команду остановки по 1 режиму, он начнёт останавливаться 
по режиму остановки 1. При этом завершающаяся стадия 
остановки будет производиться по режиму остановки 2 
(режим остановки 2 запускается при значении скорости 
равном или ниже установленного здесь значения). 

YES 

4 START = RAMP 
G7.4 / Режим 
Запуска 

RAMP 
SPIN 

SPIN2 
 

Этот параметр позволяет выбрать основной режим запуска 
частотного преобразователя. Этот параметр должен быть 
настроен под требования каждого применения.  

Значение Функция 

RAMP 
Частотный преобразователь запускается изменяя 
частоту вращения двигателя по заданной рампе. 

SPIN 

В этом режиме, частотный преобразователь будет 
автоматически искать частоту вращения вала 
двигателя и его выходная частота будет установлена 
текущей частоте вращения двигателя. После того, как 
частотный преобразователь найдёт и установит 
текущую частоту вращения двигателя он увеличит 
частоту до заданной. Этот режим позволяет начинать 
запуск частотного преобразователя при получении 
команда Запуска, в механизмах где вал двигателя 
продолжает вращаться под действием нагрузки. 
Примечание. Этот режим будет правильно работать, 
только тогда, когда вал двигателя вращается в 
положительном направлении. 

SPIN2 

Работает также, как режим SPIN. Разница 
заключается в возможности запуска и поиска 
скорости при вращающемся вале двигателя в прямом 
и обратном направлениях. 

Примечание. Режим Запуска 2 (альтернативный режим 
запуска) выбирается с помощью дискретных входов 
настроенных в 22-> Start Mode 2. 

YES 

5 START 2=RAMP 
G7.5 / Режим 
Запуска 2 

RAMP 
SPIN 

SPIN2 
 

YES 

6 STAR DLY = 
OFF 

DELAY TO 
START 

G7.6 / Время 
задержки 
Запуска 

OFF=0до 
6500с 

Параметр позволяет задавать время задержки от момента 
подачи команды запуска до начала запуска частотного 
преобразователя (подачи выходной частоты). 

YES 

7 STOP DLY = 
OFF 
DELAY TO STOP 

G7.7 / Время 
задержки 
остановки 

OFF=0 до 
6500с 

Параметр позволяет задавать время задержки от момента 
подачи команды остановки до начала остановки частотного 
преобразователя (снижение выходной частоты). 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

8 STP MIN SP = N 

G7.8 / 
Минимальная 
скорость 
остановки 

N 
Y 

Параметр позволяет пользователю задать нижнее 
ограничение скорости, ниже которой частотный 
преобразователь SD700 будет переходить в режим остановки. 

Значение Функция 

N=NO 

При установки этого значения, двигатель будет 
продолжать работать на минимальной скорости, 
которая соответствует нижнему ограничению 
скорости, которое задаётся параметрами G10.1 и 
G10.3., даже если задаваемая скорость вращения 
двигателя ниже этого уровня. Например, если ‘1 MIN1 
SP=+30.00%’, а заданная скорость 20%, частотный 
преобразователя на силовых выходах будет 
соответствовать 30% и никогда не спуститься ниже 
этого значения. 

Y=YES 

При установки этого значения, частотный 
преобразователь будет автоматически запускаться, 
когда задаваемая частота выше нижнего ограничения 
частоты. Если задаваемая частота меньше нижнего 
ограничения скорости, двигатель будет находиться в 
режиме “Ready” (Готов к работе). Если у частотного 
преобразователя выходная частота спустилась ниже 
минимального ограничения скорости, он перейдёт в 
режим остановки. 

Примечание. Если вы хотите чтобы двигатель 
останавливался при значении задаваемой скорости ниже 
определённого значения установите этот параметр в Yes. При 
это необходимо правильно настроить параметры 'G10.1 MIN1 
SP' или 'G10.3 MIN2 SP'. 

YES 

9 OFFdly = OFF 
DELAY AFTER 

STOP 

G7.9 / Задержка 
времени между 
остановкой и 
следующим 
запуском 

OFF=0.000 
до 10.0s 

Параметр позволяет задать время задержки между моментом 
полной остановки двигателя и началом следующего запуска. 
Если этот параметр равен 0, частотный преобразователь 
может начинать работу без задержки после полной 
остановки. 

YES 

10 RUN AFTR VFL 
= N 

G7.10 K/ 
Перезапуск 
после потери 
питания  

N 
Y 

Параметр позволяет настроить автоматический перезапуск 
после того как был восстановлено питание после его потери. 

Значение Функция 

N=NO 

Двигатель не перезапуститься после 
восстановления сигнала, даже если команда  Пуска 
будет активна. Пользователь должен снять сигнал 
с команды Пуска и активировать его снова. 

Y=YES 
Двигатель перезапуститься автоматически после 
восстановления питания после его потери и если 
активна команда Пуск.  

Примечание. Если управление Start/Stop производиться с 
дисплея, то не будет происходить автоматический 
перезапуск. 

YES 

11 SPNstr B = OFF 
SPIN START 

TUNE 

G7.11 / Точность 
запуска на 
вращающийся 
двигатель 

OFF=0; 1 
до 10% 

Параметр устанавливает точность функции поиска скорости, 
когда частотный преобразователь запускается в режиме SPIN. 
Чаще всего, оптимальное значение находится в диапазоне от 
2 до 5 %. Чем значение ниже, тем меньшая точность 
найденной скорости требуется для запуска двигателя.  

YES 

12 OFFdly2=OFF 
DELAY AFTER 

STP2 

G7.12 / Задержка 
времени для 
команды запуска 
после остановки 

OFF=0, 
0.1 до 

6500.0мин 

Время задержки для команды пуска после полной остановки 
двигателя. Если команда пуск была подана позднее 
установленного в этом параметре времени, частотный 
преобразователь сразу произведёт запуск. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

13 RUN AFT 
RST=N 

G7.13 / Запуск 
после сброса 
ошибки с 
командой запуск 

N 
Y 

Параметр даёт возможность произвести запуск частотного 
преобразователя после сброса ошибки в нём и команда 
запуска активирована. 

Значени
е 

Функция 

N=NO 

После сброса ошибки, частотный преобразователь не 
запуститься, даже при активной команде запуск. Для 
перезапуска частотного преобразователя пользователь 
должен сначала снять сигнал с команды запуск, после 
чего активировать его снова. Выставление этого 
параметра гарантирует запуск частотного 
преобразователя под управлением оператора, даже если 
ошибка уже сброшена. Этот параметр часто 
используется в пультах дистанционного управления, в 
целях повышение безопасности при запусках. 

Y=YES 
Частотный преобразователь перезапуститься после 
сброса ошибки и активности команды запуск. 

 

YES 

14 Dpwr OFF = 
OFF 

G7.14 / Время 
задержки 
отключения 
мощности 

OFF, 0.001 
до 9.99с 

Параметр задаёт время, в течении которого частотный 
преобразователь поддерживает магнитный поток в двигателе 
после достижении им нулевой скорости. 

YES 

15 MagneT = OFF 
G7.15 / Время 
намагничивания 

OFF, 0.001 
до 9.99с  

Параметр задаёт значение времени в течении которого 
двигатель будет намагничиваться перед стартом. 

YES 

16 DL SAR= 0.01s 
G7.16 /Задержка 
запуска после 
работы. 

OFF, 0.001 
до 9.99с  

Работает совместно с G7.13. Рассчитывается минимальное 
время неактивности команды Запуск после сброса.  

YES 
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4.8 ГРУППА 8 – G8: ВЫХОДЫ 

4.8.1 Подгруппа 8.1 – S8.1: Релейные выходы 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 SEL RELAY 
1=02 

G8.1.1 / Выбор 
источника 
управления 
релейного 
выхода 1 

00 – 45 

Параметр предназначен для настройки работы каждого 
релейного выхода согласно настройкам, представленным в 
таблице ниже. 
Знач
ение 

Описание Функция 

00 
ALWAYS 
OFF 

Выход разомкнут. 

01 
ALWAYS 
ON 

При подачи питания на частотный 
преобразователь, релейный выход включается. 

02 NO FAULTS 
Релейный выход  разомкнут, если нет ошибок в 
частотном преобразователи. Когда возникает 
ошибка, релейный выход замыкается. 

03 
GENERAL 
FAULT 

Выход замыкается если ошибка в частотном 
преобразователи или низкое питающее 
напряжение. 

04 START 
Выход замыкается когда на частотный 
преобразователь подана команда Запуск. 

05 RUN 

Выход будет замкнут после запуска частотного 
преобразователя (увеличение скорости), т.е. 
G8.1.1=04 и G8.1.2=05. После подачи команды 
Запуск реле 1 и 2 замкнутся. После того как 
будет подана команда Остановка, реле 1 
автоматически разомкнётся, но реле 2 будет 
замкнуто до тех пор пока частотный 
преобразователь полностью не выключит свои 
силовые выхода.     

06 READY 
Выход замкнут когда частотный 
преобразователь готов к команде Запуск (без 
ошибок и предупреждений). 

07 
ZERO 
SPEED 

Выход замкнут когда частотный 
преобразователь работает на нулевой скорости. 

08 SET SPEED 
Выход замкнут, когда достигнута заданная 
скорость. 

09 
SP 
DIRECTION 

Выход замкнут, когда вращения в обратном 
направлении. 

10 RESERVE Зарезервировано для использования в будущем. 

11 
SP REF 
DIRECT 

Выход замкнут, когда достигнута заданная 
скорость в обратном направлении. 

12 RESERVE Зарезервировано для использования в будущем. 
13 SP LIMIT Достигнуто ограничение скорости. 

14 
CURR 
LIMIT 

Достигнуто ограничение по току двигателя. 

15 
VOLT 
LIMIT 

Достигнуто ограничение по напряжению в 
звене постоянного тока.. 

16 
TORQ 
LIMIT 

Достигнуто ограничение момента. 

17 
COMPARAT
OR1 

Когда выход компаратора 1 активен. 

18 
COMPARAT
OR2 

Когда выход компаратора 2 активен. 

19 
COMPARAT
OR3 

Когда выход компаратора 3 активен. 

20 ACC / DEC 2 Если используется альтернативная рампа. 

21 
REFERENC
E 2 

Если была выбрана опорная скорость 2. 

22 STOP 2 Если используется режим остановки 2. 

23 SP LIMIT 2 
Если были выбраны альтернативные 
ограничения скорости. 

24 DC BRAKE Если динамический тормоз активен. 

25 RESERVE Зарезервировано для использования в будущем. 

26 RESERVE Зарезервировано для использования в будущем. 

27 RESERVE Зарезервировано для использования в будущем. 

Примечание. Смотрите следующую страницу..   

NO 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 SEL RELAY 
1=02 

G8.1.1 / Выбор 
источника 
управления 
релейного 
выхода 1 

00 – 45 

Примечание. Смотрите следующую страницу..   
Зна
чен
ие 

Описание Функция 

32 

CRANE 
BRAKE 
Тормоз 
крана 

Выходное реле будет замкнуто, как при 
настройке “05 RUN”, с учётом задержки по 
времени, заданного в G8.1.2, G8.1.6 или в 
G8.1.10 (В зависимости от используемого 
релейного выхода 1, 2 или 3), и разомкнуто, 
когда скорость двигателя ниже скорости, 
установленной в G8.1.13. 

33 
PIPE 
FILLING 

В насосах релейный выход замыкается, когда 
состояние подан сигнал о наполненности 
емкости. 

34 WARNING 
Релейный выход замыкается, когда есть какие-
либо предупреждения. 

35 COPY DI1 
Копирует состояние соответствующих 
дискретных входов (т.е. когда на 
соответствующий вход подан сигнал, 
релейный выход замыкается, когда сигнал 
снят, релейный выход размыкается).  

36 COPY DI2 
37 COPY DI3 
38 COPY DI4 
39 COPY DI5 
40 COPY DI6 

41 F40 PTC 
При выборе этой настройки, при появлении 
ошибки F40 PTC EXT релейный выход будет 
замыкаться. 

42 FAULT1 
Релейный выход замкнётся при 
соответствующей ошибке настроенной в 
группе FAULTX параметр G8.1. 

43 FAULT2 
44 FAULT3 
45 FAULT4 

 

NO 

2 T R1 ON=0.0s 
R1 ACTIVAT 

DELAY 

G8.1.2 / 
Временная 
задержка 
включения реле 
1 

0.0 – 999с 

Параметр позволяет пользователю настроить временную 
задержку замыкания релейного выхода 1. Если в течении 
этого времени команда на замыкание снимается, релейный 
выход не замкнётся. 

YES 

3 T R1 OFF=0.0s 
R1 DEACTIV 

DELAY 

G8.1.3 / OFF 
Временная 
задержка 
выключения 
реле 1 

0.0 – 999с 

Параметр позволяет пользователю настроить временную 
задержку размыкания релейного выхода 1. Если в течении
этого времени команда на размыкание снимается, релейный 
выход не разомкнётся. 

YES 

4 INVERT 
REL1=N 

G8.1.4 / 
Инверсия реле 1 

N 
Y 

Параметр позволяет пользователю, инвертировать логику 
срабатывания релейного выхода 1. 
Релейный выход имеет один нормально открытый контакт 
клеммы 26/27 и один нормально закрытый контакт клеммы 
27/28. Контакт 27 является общим контактом. 

Значени
е 

Функция 

N=NO Не инвертирован. 

Y=YES 
Включена функция инверсии срабатывания релейного 
выхода. 

 

NO 

5 SEL RELAY 
2=03 

G8.1.5 / Выбор 
источника 
управления 
релейного 
выхода 2 

00 – 45 
Примечание. Смотрите функции параметров в функциях 
описанных в G8.1.1 

NO 

6 T R2 ON=0.0s 
R2 ACTIVAT 

DELAY 

G8.1.6 / 
Временная 
задержка 
включения реле 
2 

0.0 – 999с 

Параметр позволяет пользователю настроить временную 
задержку замыкания релейного выхода 2. Если в течении 
этого времени команда на замыкание снимается, релейный 
выход не замкнётся. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

7 T R2 OFF=0.0s 
R2 DEACTIV 

DELAY 

G8.1.7 / 
Временная 
задержка 
выключения 
реле 2 

0.0 – 999с 

Параметр позволяет пользователю настроить временную 
задержку размыкания релейного выхода 2. Если в течении 
этого времени команда на размыкание снимается, релейный 
выход не разомкнётся. 

YES 

8 INVERT 
REL2=N 

G8.1.8 / 
Инверсия реле 2 

N 
Y 

Параметр позволяет пользователю, инвертировать логику 
срабатывания релейного выхода 2. 
Релейный выход имеет один нормально открытый контакт 
клеммы 29/30 и один нормально закрытый контакт клеммы 
30/31. Контакт 30 является общим контактом. 

Значение Функция 
N=NO Не инвертирован. 

Y=YES 
Включена функция инверсии срабатывания релейного 
выхода. 

 

NO 

9 SEL RELAY 
3=05 

G8.1.9 / Выбор 
источника 
управления 
релейного 
выхода 3 

00 – 45 
Примечание. Смотрите функции параметров в функциях 
описанных в G8.1.1 

NO 

10 T R3 ON=0.0s 
R3 ACTIVAT 

DELAY 

G8.1.10 / 
Временная 
задержка 
включения реле 
3 

0.0 – 999с 

Параметр позволяет пользователю настроить временную 
задержку замыкания релейного выхода 3. Если в течении 
этого времени команда на замыкание снимается, релейный 
выход не замкнётся. 

YES 

11 T R3 OFF=0.0s 
R3 DEACTIV 

DELAY 

G8.1.11 / 
Временная 
задержка 
выключения 
реле 3 

0.0 – 999с 

Параметр позволяет пользователю настроить временную 
задержку размыкания релейного выхода 3. Если в течении
этого времени команда на размыкание снимается, релейный 
выход не разомкнётся. 

YES 

12 INVERT 
REL3=N 

G8.1.12 / 
Инверсия реле 3 

N 
Y 

Параметр позволяет пользователю, инвертировать логику 
срабатывания релейного выхода 3. 
Релейный выход имеет один нормально открытый контакт 
клеммы 32/33 и один нормально закрытый контакт клеммы 
33/34. Контакт 33 является общим контактом. 

Значение Функция 
N=NO Не инвертирован. 

Y=YES 
Включена функция инверсии срабатывания релейного 
выхода. 

 

NO 

13 
CRAspdOF=+5.0% 

CRANE BRKoff 
SPD 

G8.1.13 / 
Скорость 
размыкания реле 
в настройке 
тормоза крана 

+0.0% до 
+250% 

Параметр позволяет настроить скорость ниже которой будет 
размыкаться релейный выход настроенный как ‘32 CRANE
BRAKE’. 

YES 

34 Dig Out FB = 
DO1 

G8.1.34 / 
Дискретный 
выход обратной 
связи 

DO1 
DO2 
DO3 

Параметр позволяет настроить дискретный выход, который 
будет функционально связан с обратной связью. Когда 
дискретный вход настроенный как “Dig Output FB”, он 
передаёт своё состояние дискретному выходу назначенному в 
этом параметре. Если время между срабатыванием 
дискретного входа и дискретного выхода превышает время 
установленное в параметре "G8.1.35“DlyDoFB”, то частотный 
преобразователь выдаст ошибку F55. 

YES 

35 DlyDoFB = 1.0s 

G8.1.35 / 
Задержка 
включения 
дискретного 
выхода обратной 
связи 

0.5 to 
60.0с 

Параметр позволяет настроить максимальное время которое 
дискретный вход настроенный как “Dig Output FB” будет 
ждать обратной связи от дискретного выхода настроенного в 
G8.1.34 после чего частотный преобразователь выдаст 
ошибку F55. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

36 FAULT1 = OFF 

G8.1.36 / 
Замыкание 
дискретного 
выхода Fault1 

0 - 90 

Этот параметр позволяет установить ошибку (OFF, F1, F2…, 
F90) при появлении которой будет замыкаться дискретный 
выход настроенный как FAULT1, FAULT2, FAULT3 и 
FAULT4. 
 

Значение Описание 
0 OFF 
1 F1 
.... ... 
90 F90 

 

YES 

37 FAULT2 = OFF 

G8.1.37 / 
Замыкание 
дискретного 
выхода Fault2 

0 - 90 

38 FAULT3 = OFF 

G8.1.38 / 
Замыкание 
дискретного 
выхода Fault3 

0 - 90 

39 FAULT4 = OFF 

G8.1.39 / 
Замыкание 
дискретного 
выхода Fault4 

0 - 90 
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4.8.2 Подгруппа 8.2 – S8.2: Аналоговые выходы 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 ANLG OUT1=01 

G8.2.1 / Выбор 
режима для 
аналогового 
выхода 1 

00 – 27 

Аналоговый выход может быть настроен в соответствии с 
следующей таблицей: 

Зна
чен
ие 

Описание Функция 
Единица 
измерения 

00 NONE 
Аналоговый выход не 
используется. 

- 

01 
SPEED 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
скорости двигателя. 

% от 
номинальной 
скорости 
двигателя 

02 
CURRENT 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
току двигателя 

% от 
номинальног

о тока 
двигателя 

03 
VOLTAGE 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
напряжению двигателя 

% от 
номинальног
о напряжения 
двигателя 

04 
POWER 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
мощности двигателя 

% от 
номинальной 
мощности 
двигателя 

05 
TORQUE 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
моменту двигателя 

% от 
номинальног
о момента 
двигателя 

06 
PF 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
коэффициенту мощности 
двигателя 

% от 
номинальног

о 
коэффициент
а мощности 

07 
TEMP 
MOTOR 

Сигнал пропорциональный 
температуре двигателя 

% от 
температуры 
двигателя 

08 
FREQUEN
CY MTR 

Сигнал пропорциональный 
выходной частоте 

% от входной 
частоты 

(50Гц=100%) 

09 
INPUT 
VOLTAGE 

Сигнал пропорциональный 
входному напряжению 

% от 
номинальног
о напряжения 
частотного 
преобразоват

еля 

10 DC BUS 
Сигнал пропорциональный 
напряжению в звене 
постоянного тока 

% от 
номинальног
о напряжения 
двигателя x 

1.414 

11 
DRIVE 
TEMP 

Сигнал пропорциональный 
температуре частотного 
преобразователя 

% от 
температуры 
преобразоват

еля 

12 
SPEED 
REF 

Сигнал пропорциональный 
установленной скорости 

% от 
скорости 
двигателя 

13 Reserved 
Зарезервировано для 
использования в будущем. 

 

14 
PID 
REFEREN
CE 

Сигнал пропорциональный 
уставки для ПИД 
регулятора. 

% 

15 
PID 
FEEDBAC
K 

Сигнал пропорциональный 
сигналу обратной связи 
ПИД регулятора. 

% 

16 
PID 
ERROR 

Сигнал пропорциональный 
ошибке (между заданным 
значение и сигналом 
обратной связи) для ПИД 
регулятора. 

% 

NO 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

17 
ANLG 
INPUT 1 

Сигнал с аналогового входа 
1 передаётся на аналоговый 
выход. 

% 

18 
ANLG 
INPUT 2 

Сигнал с аналогового входа 
2 передаётся на аналоговый 
выход. 

% 

19 
ANLG 
INPUT1+2 

Среднее значение с 
аналоговых входов 1 и 2. 

% 

20 CURRENT 
FLOW 

Аналоговый сигнал, 
пропорциональный 
измеренному потоку с 
помощью аналогового входа 
или импульсного входа. 

% 

21 MAX 
SCALE 

Выдаёт максимальное 
значение. 

100% нижней 
шкалы 

22 ABSOLUT 
SPEED 

Сигнал пропорционален 
скорости двигателя без 
учёта знака (модуль 
значения). 

% от 
номинальной 
скорости 
двигателя 

23 ABSOLUT 
TORQUE 

Сигнал пропорционален 
моменту двигателя без учёта 
знака (модуль значения). 

% от 
номинальног
о момента 
двигателя 

24 ENCODER 
SPD 

Сигнал пропорциональный 
действительной скорости 
двигателя измеренной с 
помощью энкодера. 

% об/мин (от 
скорости на 
заводской 
табличке ) 

  

NO 

2 FORMT 1=4-20 
mA 

G8.2.2 / Выбор 
конфигурации 
аналогового 
выхода 1 

0-10В 
±10В 

0-20мА 
4-20мА 

Для аналогового выхода 1 может быть выбрана одна из 
четырёх конфигураций в зависимости от требований вышей 
системы.  

NO 

3 MIN1 RNG=+0% 
MIN RANG 
ANAOUT1 

G8.2.3 / Выбор 
минимального 
уровня 
аналогового 
выхода 1 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет выбрать минимальное значение 
выдаваемое аналоговым выходом 1. 
Минимальный уровень сигнала можно настроить выше 
максимального уровня. Это позволяет пользователю 
использовать инверсию масштабной шкалы, т.е. при 
возрастании опорного сигнала для аналогового выхода 
выдаваемый им сигнал будет уменьшаться и наоборот. 

YES 

4 MAX1 
RNG=+100% 

MAX RANG 
ANAOUT1 

G8.2.4 / Выбор 
максимального 
уровня 
аналогового 
выхода 1 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет выбрать максимальное значение 
выдаваемое аналоговым выходом 1. 
Максимальный уровень сигнала можно настроить ниже 
минимального уровня. Это позволяет пользователю 
использовать инверсию масштабной шкалы, т.е. при 
возрастании опорного сигнала для аналогового выхода 
выдаваемый им сигнал будет уменьшаться и наоборот. 

YES 

5 FILTER 1=OFF 
FILTER 

ANAOUTPU1 

G8.2.5 / Выбор 
фильтра для 
аналогового 
выхода 1 

OFF=0.0 
до 20.0с 

Параметр позволяет установить значение фильтра для 
аналогового выхода 1. 
Если аналоговый сигнал является нестабильным, его 
стабильность может быть увеличена и точность показаний 
может быть достигнуто с помощью добавления подходящего 
значения фильтра. 
Примечание. Фильтр можно использовать для добавления 
небольшой задержки для сигнала выдаваемого аналоговым 
выходом. 

YES 

6 ANLG OUT 2=02 

G8.2.6 / Выбор 
режима для 
аналогового 
выхода 2 

00 – 27 
Выбор режима для аналогового выхода 2, аналогичен выбору 
режима для аналогового выхода 1 (смотрите описание 
функций в параметре 'G8.2.1 ANLG OUT 1'). 

NO 

7 FORMT 2=4-20 
mA 

G8.2.7 / Выбор 
конфигурации 
аналогового 
выхода 2 

0-10В, 
±10В, 

0-20мА, 
4-20мА. 

Для аналогового выхода 2 может быть выбрана одна из 
четырёх конфигураций в зависимости от требований вышей 
системы. 

NO 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

8 MIN2 RNG=+0% 
MIN RANG 
ANAOUT2 

G8.2.8 / Выбор 
минимального 
уровня 
аналогового 
выхода 2 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет выбрать минимальное значение 
выдаваемое аналоговым выходом 2. 
Минимальный уровень сигнала можно настроить выше 
максимального уровня. Это позволяет пользователю 
использовать инверсию масштабной шкалы, т.е. при 
возрастании опорного сигнала для аналогового выхода 
выдаваемый им сигнал будет уменьшаться и наоборот. 

YES 

9 MAX2 
RNG=+100% 

MAX RANG 
ANAOUT2 

G8.2.9 / Выбор 
максимального 
уровня 
аналогового 
выхода 2 

-250% до 
250% 

Параметр позволяет выбрать максимальное значение 
выдаваемое аналоговым выходом 2. 
Максимальный уровень сигнала можно настроить ниже 
минимального уровня. Это позволяет пользователю 
использовать инверсию масштабной шкалы, т.е. при 
возрастании опорного сигнала для аналогового выхода 
выдаваемый им сигнал будет уменьшаться и наоборот. 

YES 

10 FILTER 2=OFF 
FILTER 

ANAOUTPU2 

G8.2.10 / Выбор 
фильтра для 
аналогового 
выхода 2 

OFF=0.0 
до 20.0с 

Параметр позволяет установить значение фильтра для 
аналогового выхода 2. 
Если аналоговый сигнал является нестабильным, его 
стабильность может быть увеличена и точность показаний 
может быть достигнуто с помощью добавления подходящего 
значения фильтра. 
Примечание. Фильтр можно использовать для добавления 
небольшой задержки для сигнала выдаваемого аналоговым 
выходом. 

YES 

 

  



Инструкция по программированию 

- 63 - 
 

4.9 ГРУППА 9 – G9: КОМПАРАТОРЫ 

4.9.1. Подгруппа 9.1 – S9.1: Компаратор 1 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 COMP 1 SEL=00 
G9.1.1 / Выбор 
источника 
компаратора 1 

00 – 22 

Источник для компаратора 1 может быть выбран из 
следующей таблицы: 
Значение Описание функция 
00 NONE Источник для компаратора 1 не выбран. 

01 
SPEED 
MOTOR 

Сравнение сигнала скорости двигателя. 

02 
CURRENT 
MOTOR 

Сигнал тока двигателя. 

03 
VOLTAGE 
MOTOR 

Сигнал напряжения двигателя. 

04 
POWER 
MOTOR 

Мощность двигателя. 

05 
TORQUE 
MOTOR 

Сигнал момента двигателя. 

06 PF MOTOR Коэффициент мощности. 

07 
TEMP 
MOTOR 

Сигнал температуры двигателя. 

08 
FREQUENC
Y IN 

Входная частота частотного 
преобразователя. 

09 
INPUT 
VOLTAGE 

Входное напряжения частотного 
преобразователя. 

10 DC BUS Напряжение в звене постоянного тока. 

11 
DRIVE 
TEMP 

Температура частотного преобразователя. 

12 SPEED REF Уставка скорости. 

13 Reserved 
Зарезервировано для использования в 
будущем. 

14 
PID 
REFERENC
E 

Уставка скорости для ПИД регулятора. 

15 
PID 
FEEDBACK 

Сигнал обратной связи. 

16 PID ERROR 
Ошибка ПИД регулятора. Разница между 
уставкой и сигналом обратной связи. 

17 
ANLG 
INPUT 1 

Сигнал на аналоговом входе 1. 

18 
ANLG 
INPUT 2 

Сигнал на аналоговом входе 2. 

19 
ANLG 
INPUT1+2 

Среднее значение сигналов на аналоговых 
входах 1 и 2. 

20 
CURRENT 
FLOW 

Аналоговый сигнал пропорциональный 
потоку измеренному с помощью 
аналогового входа или импульсного входа. 

21 
MAX 
SCALE 

Максимальное значение в компараторе для 
получения необходимого состояния. 

22 
ABSOLUT 
SPEED 

Сравнение сигнала скорости двигателя без 
учёта направления (модуль значения). 

 

NO 

2 COMP 1 TYPE=0 
G9.1.2 / Выбор 
режима работы 
компаратора 1 

0 – 1 

Параметр позволяет выбрать режим работы компаратора 1. 
знач описание функция 

0 Normal 
Компаратор включается когда выполнено условие 
включения, и выключается когда выполнено условие 
выключения. 

1 Window 

Компаратор включается, когда сигнал находится 
между ограничением 1 и 2, кроме того ограничение 2> 
ограничения 1. Если ограничение 2 < ограничения 1, 
логика включения компаратора будет инвертирована. 
 

 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

3 SP C1 
ON=+100[%] 

C1 ACTIVAT 
LEVEL 

G9.1.3 / 
Значение 
включения 
компаратора 1 в 
Normal режиме  

-250% до 
+250% 

Этот параметр предназначен для настройки значения при 
котором будет включен выход компаратора 1. Выход 
компаратора будет включен если сигнал с источника, 
выбранного в параметре G9.1.1, выше, чем установленное 
здесь значение, и прошло время задержки включения 
установленное в параметре G9.1.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Normal режима в параметре ‘G9.1.2 COMP 1 TYPE=0’

YES 

4 LIM 2 
C1=+100[%] 

C1 WINDOW 
LIMIT2 

G9.1.4 / 
Ограничение 2 
компаратора 1 в 
Window режиме 

-250% до 
+250% 

Параметр определяет одно из ограничений для включения 
компаратора 1 в режиме Window. Выход компаратора будет 
включен если сигнал с источника компаратора, выбранный в 
параметре G9.1.1, находится между ограничениями 
установленными в параметрах G9.1.4 и G9.1.5, и прошло 
время задержки включения установленное в параметре 
G9.1.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Window режима в параметре ‘G9.1.2 COMP 1 
TYPE=1’ 
 

YES 

5 LIM 1 C1=+0[%] 
C1 WINDOW 

LIMIT1 

G9.1.5 / 
Ограничение 1 
компаратора 1 в 
Window режиме 

-250% до 
+250% 

Параметр определяет одно из ограничений для включения 
компаратора 1 в режиме Window. Выход компаратора будет 
включен если сигнал с источника компаратора, выбранный в 
параметре G9.1.1, находится между ограничениями
установленными в параметрах G9.1.4 и G9.1.5, и прошло 
время задержки включения установленное в параметре 
G9.1.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Window режима в параметре ‘G9.1.2 COMP 1 
TYPE=1’ 
 

YES 

6 T C1 ON=0.0s 
C1 ACTIVAT 

DELAY 

G9.1.6 / 
Задержка 
включения 
компаратора 1 

0.0 – 999с 

Параметр предназначен для установки временной задержки 
включения компаратора 1. Когда выполнено условие 
включения в режимах Normal или Window, производится 
задержка включения на время установленное в этом 
параметре.   

YES 

7 SP C1 OF=+0[%] 
C1 DEACTIV 

LEVEL 

G9.1.7 / 
Значение 
выключения 
компаратора 1 в 
Normal режиме   

-250% до 
+250% 

Этот параметр предназначен для настройки значения при 
котором будет выключен выход компаратора 1. Выход 
компаратора будет выключен если сигнал с источника, 
выбранного в параметре G9.1.1, ниже, чем установленное 
здесь значение, и прошло время задержки выключения 
установленное в параметре G9.1.8. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Normal режима в параметре ‘G9.1.2 COMP 1 TYPE=0’

YES 

8 T C1 OF=0.0s 
C1 DEACTIV 

DELAY 

G9.1.8 / 
Задержка 
выключения 
компаратора 1 

0.0 – 
9999с 

Параметр предназначен для установки временной задержки 
выключения компаратора 1. Когда выполнено условие 
выключения в режимах Normal или Window, производится 
задержка выключения на время установленное в этом 
параметре.   

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

9 SEL FUNT C1=00 

G9.1.9 / Выбор 
функции выхода 
для компаратора 
1 

00 – 15 

Некоторые внутренние функции могут быть включены компаратором 1 для 
удовлетворения требований системы. Эти функции представлены в следующей 
таблице: 

Зна
чен
ие 

Описание Функция 

00 NO USE Выход компаратора выключен 

01 
START / 
STOP 

Когда включается выход компаратора 
подаётся команда Запуск. Когда выход 
компаратора выключается подаётся 
команда Остановки. 

02 STOP 1 
Активация выхода компаратора запускает 
режим остановки 1. 

03 STOP 2 
Активация выхода компаратора запускает 
режим остановки 2. 

04 RESET 
Включение выхода компаратора 
производит сброс ошибок частотного 
преобразователя. 

05 
START + 
INCH1 

Включение выхода компаратора подаёт 
команду “Запуск + шаговая скорость 1” 

06 
START + 
INCH2 

Включение выхода компаратора подаёт 
команду “Запуск + шаговая скорость 2” 

07 
START + 
INCH3 

Включение выхода компаратора подаёт 
команду “Запуск + шаговая скорость 3” 

08 INV SPEED 
Включение выхода компаратора подаёт 
команду реверса. 

09 ACC / DEC 2 
Включение выхода компаратора активирует 
альтернативные рампы. 

10 
REFERENCE 
2 

Включение выхода компаратора активирует 
альтернативную уставку скорости/момента. 

11 
SPEED LIMIT 
2 

Включение выхода компаратора активирует 
альтернативные ограничения скорости. 

15 
FLT 
COMPARATR 

При включении выхода компаратора, 
частотный преобразователь выдаст ошибку 
F73, F74 и F75. 

Примечание. При установке схожих уровней включения и 
выключения выхода компаратора и установки времени 
задержки выключения, любая помеха, который появляется в 
выбранном источнике может вызвать осцилляцию 
включения компаратора и как следствие неправильные 
функционирование. Вы должны установить эти уровни 
сохраняя разумную разницу между ними, и если необходимо 
для улучшения работы, установить временные задержки 
включения и выключения выхода компаратора. 

NO 

 

4.9.2. Подгруппа 9.2 – S9.2: Компаратор 2 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 COMP 2 SEL=00 
G9.2.1 / Выбор 
источника 
компаратора 2 

00 – 22 
Параметр предназначен для выбора источника компаратора 2. 
Выбор источника аналогичен выбору источника для 
компаратора 1. Смотрите параметра G9.1.1. 

NO 

2 COMP 2 TYPE=0 
G9.2.2 / Выбор 
режима работы 
компаратора 2 

0 – 1 

Параметр позволяет выбрать режим работы компаратора 2. 
Знач Описание Функция 

0 Normal 
Компаратор включается когда выполнено 
условие включения, и выключается когда 
выполнено условие выключения. 

1 Window 

Компаратор включается, когда сигнал 
находится между ограничением 1 и 2, кроме 
того ограничение 2> ограничения 1. Если 
ограничение 2 < ограничения 1, логика 
включения компаратора будет инвертирована. 

 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

3 SP C2 
ON=+100[%] 

C2 ACTIVAT 
LEVEL 

G9.2.3 / 
Значение 
включения 
компаратора 2 в 
Normal режиме  

-250% до 
+250% 

Этот параметр предназначен для настройки значения при 
котором будет включен выход компаратора 2. Выход 
компаратора будет включен если сигнал с источника, 
выбранного в параметре G9.2.1, выше, чем установленное 
здесь значение, и прошло время задержки включения 
установленное в параметре G9.2.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Normal режима в параметре ‘G9.2.2 COMP 2 TYPE=0’

YES 

4 LIM 2 
C2=+100[%] 

C2 WINDOW 
LIMIT2 

G9.2.4 / 
Ограничение 2 
компаратора 2 в 
Window режиме 

-250% до 
+250% 

Параметр определяет одно из ограничений для включения 
компаратора 2 в режиме Window. Выход компаратора будет 
включен если сигнал с источника компаратора, выбранный в 
параметре G9.2.1, находится между ограничениями 
установленными в параметрах G9.2.4 и G9.2.5, и прошло 
время задержки включения установленное в параметре 
G9.2.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Window режима в параметре ‘G9.2.2 COMP 2 
TYPE=1’ 
 

YES 

5 LIM 1 C2=+0[%] 
C2 WINDOW 

LIMIT1 

G9.2.5 / 
Ограничение 1 
компаратора 2 в 
Window режиме 

-250% до 
+250% 

Параметр определяет одно из ограничений для включения 
компаратора 2 в режиме Window. Выход компаратора будет 
включен если сигнал с источника компаратора, выбранный в 
параметре G9.2.1, находится между ограничениями 
установленными в параметрах G9.2.4 и G9.2.5, и прошло 
время задержки включения установленное в параметре 
G9.2.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Window режима в параметре ‘G9.2.2 COMP 2 
TYPE=1’ 
 

YES 

6 T C2 ON=0.0s 
C2 ACTIVAT 

DELAY 

G9.2.6 / 
Задержка 
включения 
компаратора 2 

0.0 – 999с 

Параметр предназначен для установки временной задержки 
включения компаратора 2. Когда выполнено условие 
включения в режимах Normal или Window, производится 
задержка включения на время установленное в этом 
параметре. 

YES 

7 SP C2 OF=+0[%] 
C2 DEACTIV 

LEVEL 

G9.2.7 / 
Значение 
выключения 
компаратора 2 в 
Normal режиме   

-250% до 
+250% 

Этот параметр предназначен для настройки значения при 
котором будет выключен выход компаратора 2. Выход 
компаратора будет выключен если сигнал с источника, 
выбранного в параметре G9.2.1, ниже, чем установленное 
здесь значение, и прошло время задержки выключения 
установленное в параметре G9.2.8. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Normal режима в параметре ‘G9.2.2 COMP 2 TYPE=0’

YES 

8 T C2 OF=0.0s 
C2 DEACTIV 

DELAY 

G9.2.8 / 
Задержка 
выключения 
компаратора 2 

0.0 – 
9999с 

Параметр предназначен для установки временной задержки 
выключения компаратора 2. Когда выполнено условие 
выключения в режимах Normal или Window, производится 
задержка выключения на время, установленное в этом 
параметре.   

YES 

9 SEL FUNT C2=00 

G9.2.9 / Выбор 
функции выхода 
для компаратора 
2 

00 – 15 

Некоторые внутренние функции могут быть включены 
компаратором 2 для удовлетворения требований системы. 
Выбор этих функций аналогичен выбору функций для 
компаратора 1. Смотрите параметр G9.1.9. 

NO 

 

4.9.3. Подгруппа 9.3 – S9.3: Компаратор 3 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

1 COMP 3 SEL=00 
G9.3.1 / Выбор 
источника 
компаратора 3 

00 – 22 
Параметр предназначен для выбора источника компаратора 3. 
Выбор источника аналогичен выбору источника для 
компаратора 1. Смотрите параметра G9.3.1. 

NO 

2 COMP 3 TYPE=0 
G9.3.2 / Выбор 
режима работы 
компаратора 3 

0 – 1 

Параметр позволяет выбрать режим работы компаратора 3. 
знач описание функция 

0 Normal 
Компаратор включается, когда выполнено 
условие включения, и выключается когда 
выполнено условие выключения. 

1 Window 

Компаратор включается, когда сигнал 
находится между ограничением 1 и 2, кроме 
того ограничение 2> ограничения 1. Если 
ограничение 2 < ограничения 1, логика 
включения компаратора будет 
инвертирована. 

 

YES 

3 SP C3 
ON=+100[%] 

C3 ACTIVAT 
LEVEL 

G9.3.3 / 
Значение 
включения 
компаратора 3 в 
Normal режиме  

-250% до 
+250% 

Этот параметр предназначен для настройки значения при 
котором будет включен выход компаратора 3. Выход 
компаратора будет включен если сигнал с источника, 
выбранного в параметре G9.3.1, выше, чем установленное 
здесь значение, и прошло время задержки включения 
установленное в параметре G9.3.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Normal режима в параметре ‘G9.3.2 COMP 3 TYPE=0’

YES 

4 LIM 2 
C3=+100[%] 

C3 WINDOW 
LIMIT2 

G9.3.4 / 
Ограничение 2 
компаратора 3 в 
Window режиме 

-250% до 
+250% 

Параметр определяет одно из ограничений для включения 
компаратора 3 в режиме Window. Выход компаратора будет 
включен если сигнал с источника компаратора, выбранный в 
параметре G9.3.1, находится между ограничениями 
установленными в параметрах G9.3.4 и G9.3.5, и прошло 
время задержки включения установленное в параметре 
G9.3.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Window режима в параметре ‘G9.3.2 COMP 3 
TYPE=1’ 
 

YES 

5 LIM 1 C3=+0[%] 
C3 WINDOW 

LIMIT1 

G9.3.5 / 
Ограничение 1 
компаратора 3 в 
Window режиме 

-250% до 
+250% 

Параметр определяет одно из ограничений для включения 
компаратора 2 в режиме Window. Выход компаратора будет 
включен если сигнал с источника компаратора, выбранный в 
параметре G9.3.1, находится между ограничениями 
установленными в параметрах G9.3.4 и G9.3.5, и прошло 
время задержки включения установленное в параметре 
G9.3.6. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Window режима в параметре ‘G9.3.2 COMP 3 
TYPE=1’ 
 

YES 

6 T C3 ON=0.0s 
C3 ACTIVAT 

DELAY 

G9.3.6 / 
Задержка 
включения 
компаратора 3 

0.0 – 999с 

Параметр предназначен для установки временной задержки 
включения компаратора 2. Когда выполнено условие 
включения в режимах Normal или Window, производится 
задержка включения на время установленное в этом 
параметре.   

YES 

7 SP C3 OF=+0[%] 
C3 DEACTIV 

LEVEL 

G9.3.7 / 
Значение 
выключения 
компаратора 3 в 
Normal режиме   

-250% до 
+250% 

Этот параметр предназначен для настройки значения при 
котором будет выключен выход компаратора 3. Выход 
компаратора будет выключен если сигнал с источника, 
выбранного в параметре G9.3.1, ниже, чем установленное 
здесь значение, и прошло время задержки выключения 
установленное в параметре G9.3.8. 
Примечание. Этот параметр отображается только при 
выборе Normal режима в параметре ‘G9.3.2 COMP 3 TYPE=0’

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

8 T C3 OF=0.0s 
C3 DEACTIV 

DELAY 

G9.3.8 / 
Задержка 
выключения 
компаратора 3 

0.0 – 
9999с 

Параметр предназначен для установки временной задержки 
выключения компаратора 3. Когда выполнено условие 
выключения в режимах Normal или Window, производится 
задержка выключения на время, установленное в этом 
параметре.   

YES 

9 SEL FUNT C3=00 

G9.3.9 / Выбор 
функции выхода 
для компаратора 
3 

00 – 15 

Некоторые внутренние функции могут быть включены 
компаратором 3 для удовлетворения требований системы. 
Выбор этих функций аналогичен выбору функций для 
компаратора 1. Смотрите параметр G9.1.9. 

NO 
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4.10 ГРУППА 10 – G10: ОГРАНИЧЕНИЯ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 MIN1 SP= 0% 
SPEED MIN 

LIMIT1 

G10.1 / 
Ограничение 
минимальной 
скорости 1 

-250% до 
максималь

ного 
значения 
скорости 1 

Параметр позволяет назначить ограничение минимальной 
скорости 1, которая будет использоваться для двигателя 
преобразователем частоты. Значение задаётся в процентах от 
номинальной скорости двигателя. 

YES 

2 MAX1 SP=+100% 
SPEED MAX 

LIMIT1 

G10.2 / 
Ограничение 
максимальной 
скорости 1 

Минималь
ное 

значение 
скорости 1 
до +250% 

Параметр позволяет назначить ограничение максимальной 
скорости 1, которая будет использоваться для двигателя 
частотным преобразователем. Если заданная скорость выше 
чем заданное в этом параметре значение, то частотный 
преобразователь будет её игнорировать и поддерживать 
скорость двигателя на значении ограничения максимальной 
скорости. Ограничение задаётся в процентах от номинальной 
скорости двигателя. 

YES 

3 MIN2 SP=-100% 
SPEED MIN 

LIMIT2 

G10.3 / 
Ограничение 
минимальной 
скорости 2 

-250% до 
максималь

ного 
значения 
скорости 2 

Параметр позволяет назначить ограничение минимальной 
скорости 2, которая будет использоваться для двигателя 
преобразователем частоты. Значение задаётся в процентах от 
номинальной скорости двигателя. 
Примечание. Выбор ограничения минимальной скорости 2 
производится с помощью дискретного входа или 
функционального выхода компаратора. 

YES 

4 MAX2 SP=+100% 
SPEED MAX 

LIMIT2 

G10.4 / 
Ограничение 
максимальной 
скорости 2 

Минималь
ное 

значение 
скорости 2 
до +250% 

Параметр позволяет установить ограничение максимальной 
скорости двигателя, которая будет использоваться для 
двигателя частотным преобразователем. Если заданная 
скорость выше чем заданное в этом параметре значение, то 
частотный преобразователь будет её игнорировать и 
поддерживать скорость двигателя на значении ограничения 
максимальной скорости. Ограничение задаётся в процентах 
от номинальной скорости двигателя. 

YES 

5 I LIMIT=___A (*) 
MAX CURRENT 

G10.5 / 
Ограничении 
тока 

0.25 до 
1.50Iн, 

OFF 

Параметр позволяет пользователю выставить ограничение 
максимального выходного тока. Ток двигателя будет 
находиться в пределах этого запрограммированного 
значения. Если ток двигателя превысит это значение на 
частотном преобразователе SD700 отобразиться состояние 
ограничения тока (ILT). 
Примечание. Мы не рекомендуем постоянно использовать 
это ограничение в приложениях, где двигатель работает в 
установившемся режиме. Повреждение двигателя или 
колебания момента могут воздействовать на ток двигателя. 
Данное ограничение рекомендуется использовать при 
ограничении перегрузок в таких режимах как ускорение и 
торможения (при значительном увеличении в этих режимах 
тока) или в случае неправильного ввода параметров 
двигателя. 

YES 

6 I LIM TO= OFF 
TIMOUT MAX 

CURRE 

G10.6 / Задержка 
времени перед 
выдачей ошибки 
по ограничению 
тока 

0 до 60с, 
OFF 

Если выходной ток частотного преобразователя равен или 
выше ограничения тока в течении заданного в этом 
параметре времени, он выдаёт ошибку. 

YES 

7 I. MAX2=____A 
(*) 
MAX CURRENT 2 

G10.7 / 
Альтернативное 
ограничение 
тока 

0.25 до 
1.50Iн,  

OFF 

Это ограничение работает аналогично ограничению 
представленному в параметре G10.5, но для задания второго 
ограничения тока. 

YES 

8 MI2 brSP=OFF  
MAX CURR BRK 

SPD 

G10.8 / 
Изменение 
скорости для 
Imax2 

OFF=0%,  
+1 до 

+250% 

Параметр позволяет задать скорость при которой активным 
станет второе ограничение тока. Также, альтернативное 
ограничение тока 2 можно сделать активным с помощью 
дискретного входа, назначенного в функцию 23. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

9 MAX 
TOR=+150% 

MAX TORQUE 

G10.9 / 
Ограничение 
момента 

0% до 
+250% 

Значение, заданное в этом параметре является ограничением 
максимального момента двигателя поддерживаемого 
частотным преобразователем для движения нагрузки. 
Значение устанавливается в процентах от номинального 
момента двигателя. 

YES 

10 T LIM TO=OFF 
TIMEOUT MAX 

TORQ 

G10.10 / 
Задержка 
времени перед 
выдачей ошибки 
по ограничению 
момента 

0 до 60с, 
OFF 

Если момент двигателя равен или выше ограничения тока в 
течение заданного в этом параметре времени, частотный 
преобразователь выдаёт ошибку. 

YES 

11 
INVERSION ?=N 
 

G10.11 / Для 
включения 
реверса 
скорости 

N 
Y 

Параметр позволяет запретить реверс вала двигателя. 
Значение Функция 
N=NO Запрет вращения в обратном направлении. 

Y=YES 
Вал двигателя может вращаться и в прямом, и в 
обратном направлении. 

 

YES 

12 ILIM RGN=OFF 
CURR.LIMIT.RGN 

G10.12 /  
Ограничение 
тока 
рекуперации 

OFF = 
40%·Iн 

(двигателя
), 

40.1% до 
200%·Iн 
(частот-
ного 

преобра-
зователя) 

В параметре задаётся ограничение выходного тока при 
генераторном режиме. Частотный преобразователь 
поддерживает ток двигателя в пределах, заданных в данном 
параметре в генераторном режиме (торможения). Когда ток 
двигателя превышает это ограничение, на дисплее 
отображается что превышено ограничение тока SD700 и 
выдаёт ошибку (ILT). 
Если этот параметр установлен в OFF, алгоритм выключен.  

YES 

13 
Ilim_rgnTO=OFF 
ILim.Regen.Tmout 

G10.13 / 
Задержка 
времени перед 
выдачей ошибки 
по ограничению 
тока 
рекуперации 

0 до 60с, 
OFF 

Если ток двигателя равен или выше ограничения тока, в 
течение заданного в этом параметре времени, он выдаёт 
ошибку. 

YES 

14 T/I LIM SP = N 

G10.14 / 
Алгоритм 
ограничения 
момента 

N 
Y 

Параметр позволяет выключить алгоритмы ограничения 
момента/тока. 
Значе
ние 

Функция 

N=NO Алгоритм включен. Для ограничения момента и тока 
снижается скорость двигателя частотным 
преобразователем. 

Y=YES Алгоритм ограничения отключен,  но частотный 
преобразователь использует ограничение тока или 
момента (параметр G10.5 и G10.9) и временные задержки 
(G10.6 и G10.10) для выдачи ошибки и остановки работы 
частотного преобразователя. 

 

YES 

15 Rg TQ L = 150% 

G10.15 / 
Максимальный 
крутящий 
момент 

0 до 250% 
 Значение, заданное в этом параметре ограничивает момент 
двигателя в генераторном режиме. 

YES 

 Это значение зависит от номинальных характеристик частотного преобразователя.  
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4.11 ГРУППА 11 – G11: ЗАЩИТЫ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

1 SP LIM TO=OFF 
TMAX LIMITIN 

SPD 

G11.1 / Ошибка 
по времени 
работы на 
максимальном 
ограничении 
скорости 

0.1 до 60с, 
OFF 

Если привод постоянно работает на максимальном 
ограничении скорости в течение времени, установленного в 
этом параметре, частотный преобразователь выдаёт ошибку 
'F49 SPD LIMIT'. 

YES 

2 STOP TO=OFF 
TIMEOUT 
STOPPING 

G11.2 /  
Ограничение по 
максимальному 
времени работы 
в режиме 
остановки 

OFF=0.0 
до 999с 

Параметр предназначен для выставления защитной функции 
длительности автоматической остановки. Когда частотный 
преобразователь находится в режиме остановки и с начала 
остановки прошло время, заданное в этом параметре, 
преобразователь выдаёт ошибку 'F45 STOP T/O'. 
Это функция используется для защиты от неуправляемых 
остановок, когда двигатель после команды стоп продолжает 
вращаться больше времени, чем необходимо. Также как и 
другие защиты, интегрированные в частотный 
преобразователь, эта защита позволяет отключить выходное 
напряжение преобразователя и останавливать двигатель на 
выбеге, если истекло время, заданное в параметре. 
Контролируемое время остановки рассчитывается при 
стандартных условиях во время работы системы. 
Длительность этого параметра должно быть установлено на 
большее значение, чем заданное время остановки. 

YES 

3 GND I 
LIMIT=10% 
GND CURR MAX 

LEV 

G11.3 / Защита 
от замыкания на 
землю 

OFF, 
0 – 30% Iн 

Выставление данного параметра позволяет автоматически 
выключить подачу питания на двигатель и выдать ошибку 
'F20 GROUND FLT', если утечка значения тока выше 
значения, установленного в этом параметре. 

YES 

4 LOW 
VOLT=360V 

LO INPUT 
VOLTAGE 

G11.4 / Низкий 
уровень 
входного 
напряжения 

323 – 
425В 

586 – 
621В 

Защита от низкого уровня напряжения на входе частотного 
преобразователя является комбинацией двух параметров 
G11.4 и G11.5. Частотный преобразователь отключает 
выходное питание двигателя и отображает ошибку 'F14 LW V
IN', когда среднее напряжение, измеренное на входе 
преобразователя частоты, ниже установленного значения в 
параметре G11.4 и держалось в течение времени, 
установленного в параметре G11.5. 
Если частотный преобразователь по паспорту 690 В, 
заводское значение параметра G11.4 = 600 В, а возможный 
диапазон изменения 586-621 В. 

YES 

5 LOW V TO=5s 
LO INP VOL 

TIMEO 

G11.5 / 
Временная 
задержка перед 
срабатыванием 
защиты низкого 
входного 
напряжения 

0.0 – 60с, 
OFF 

YES 

6 HIGH 
VOLT=500V 

HI INPUT 
VOLTAGE 

G11.6 / Высокий 
уровень 
входного 
напряжения 

418 – 
587В 

726 – 
759В 

Защита от высокого уровня напряжения на входе частотного 
преобразователя является комбинацией двух параметров 
G11.6 и G11.7. Частотный преобразователь отключает 
выходное питание двигателя и отображает ошибку 'F13 HI V
IN', когда среднее напряжение, измеренное на входе 
преобразователя частоты, выше установленного значения в 
параметре G11.6 и держалось в течение времени, 
установленного в параметре G11.7. 
Если частотный преобразователь по паспорту 690 В, 
заводское значение параметра G11.6 = 750 В, а возможный 
диапазон изменения 726-759 В. 
 

YES 

7 HI V TO=5s 
HI INP VOL 

TIMEO 

G11.7 / 
Временная 
задержка перед 
срабатыванием 
защиты 
высокого 
входного 
напряжения 

0.0 – 60с, 
OFF 

YES 

8 Dlasy VO = 5s 
VOUT asyTRIP 

DLY 

G11.8 / 
Временная 
задержка перед 
активацией 
ошибки 
асимметрия 
выходного 
напряжения 

0.0с – 10с, 
OFF 

Параметр позволяет установить временную задержку перед 
отключением выходного напряжения при обнаружении 
асимметрии выходного напряжения. После того, как заданное 
время прошло, отображается ошибка ‘F18 IMB V OUT’ и 
выключаются выхода частотного преобразователя. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

9 LOW V BHV=1 

G11.9 / Работа  
в случае потери 
напряжения на 
входной клемме  

0 – 3 

Параметр предназначен для настройки реакции частотного 
преобразователя на потерю напряжения на входной клемме 
частотного преобразователя во время работы двигателя, 
список вариантов представлен ниже: 
Значение Описание Функция 
0 NO FAULT Преобразователь частоты не реагирует. 

1 FAULTS 
Частотный преобразователь отключает 
напряжение с двигателя и отображает 
ошибку 'F11 VIN LOSS'. 

2 STOP 

Частотный преобразователь не выдаёт 
ошибку и начинает управляемое торможение 
до остановки, если его уровень напряжения 
в звене постоянного тока позволяет 
реализовать это. 

3 
DipVoltReco
ver 

Включается алгоритм контролируемого 
восстановления.  При этой причине потеря 
скорости двигателя является 
незначительной.  
В случае нагрузки с высокой инерцией, 
снижение скорости будет минимальным. 

 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

10 PTC EXT ?=N 

G11.10 / 
Настройка 
датчика РТС 
двигателя 

N 
Y 

Датчик РТС может быть подключен к частотному 
преобразователю для обнаружения высокой температуры 
двигателя (клеммы 8 и 9 на плате управления). Если значение 
РТС выше или равно 1K5 ±10%, частотный преобразователь 
выдаст ошибку ‘F40 EXT/PTC’. Если значение будет ниже 
90Ω ±10%, частотный выдаст такую же ошибку. 

Значение Функция 

N=NO Опция датчика РТС двигателя не активирована. 

Y=YES Опция датчика РТС двигателя активирована. 

  

YES 

11 PUMP 
OV=20.0A 

PUMP 
OVERLOAD LV 

G11.11 / 
Перегрузка 
насоса 

0.0 – 
3000A 

Защита от перегрузки является комбинацией параметров 
G11.11, G11.12 и G11.13. Частотный преобразователь 
выключает подачу питания на двигатель и отображает 
ошибку ‘F57 PUMP OVERLOA’, когда выходной ток 
частотного преобразователя выше значения установленного в 
параметре G11.11 и длился в течении времени 
установленного в G11.13. 
С помощью параметра G11.12 изменяется значение 
низкочастотного фильтра для исключения чтения колебаний 
тока.  

YES 

12 PMovl FIL=OFF 
PMP OVL FILTER 

G11.12 / Фильтр 
перегрузки 
насоса 

OFF=0, 
0.1 to 
20.0с 

YES 

13 Povl DLY=OFF 
PMP OVERLOAD 

DLY 

G11.13 / Время 
задержки перед 
ошибкой 
перегрузки 
насоса 

OFF=0,  
1 to 999.9с 

YES 

14 
UNDERLOAD=N 

G11.14 / Защита 
по низкой 
нагрузке 

N 
Y 

Параметр позволяет реализовать защиту насоса при его 
недостаточной нагрузке: 

Значени
е 

Функция 

N=NO Зашита от низкой нагрузки насоса выключена. 
Y=YES Зашита от низкой нагрузки насоса включена. 

Для защиты насоса от низкой нагрузки необходимо 
выполнить следующие шаги: 
1) Установить этот параметр в Y (включить). 
2) Установить значение тока при низкой нагрузке (в 
параметре G11.15), после достижения, которого будет 
выполнено первое условие защиты по низкой нагрузке 
насоса. 
3) Установить значение скорости при низкой нагрузке (в 
параметре G11.16), после достижения которого будет 
выполнено второе условие защиты по низкой нагрузке 
насоса. 
4) Установить время задержки для активирования защиты от 
низкой нагрузки (в параметре G11.17), как только пройдёт 
время задержки, последнее условие защиты насоса от низкой 
нагрузки будет выполнено. 
Если три условия будут выполнены, частотный 
преобразователь остановит насос, чтобы защитить его от 
низкой нагрузки. 

YES 

15 ULD CUR=___A 
(*) 

UNDERLOAD 
CURREN 

G11.15 / Ток при 
низкой нагрузке 
насоса 

(0.2 до 
1.50)·In 

В параметре задаётся значение тока при низкой нагррузке
насоса. При снижении текущего значения тока ниже значения 
установленного в этом параметре, будет выполнено первое 
условие защиты насоса от низкой нагрузки. Этот параметр 
работает совместно с параметрами G11.16 и G11.17. 

YES 

16 ULD 
SPD=+100% 

UNDERLOAD 
SPEED 

G11.16 / 
Скорость при 
низкой нагрузке 
насоса 

+0.1% до 
+250% 

В параметре задаётся значение скорости при низкой нагрузке
насоса. При снижении текущего значения скорости ниже
значения установленного в этом параметре, будет выполнено 
первое условие защиты насоса от низкой нагрузки. Этот 
параметр работает совместно с параметрами G11.15 и G11.17.

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция 
Изменение 
во время 
работы 

17 ULD DELY=10s 
UNDERLOAD 

DELAY 

G11.17 / Время 
задержки перед 
ошибкой низкой 
нагрузки насоса 

0 – 999с 

В параметре задаётся время задержки перед включением 
защиты от низкой нагрузки. Если условия, представленные в 
параметрах G11.15 и G11.16 выполняют в течение времени 
заданного в этом параметре, частотный преобразователь 
активирует защиту по низкой нагрузке насоса и остановит 
двигатель. Этот параметр работает совместно с параметрами 
G11.15 и G11.16. 

YES 

18 DEC.SPdly=OFF 
DECREM.SPD.DE

LAY 

G11.18 / 
Временная 
задержка 
снижения 
скорости 

OFF,1 до 
10с 

Параметр позволяет установить время задержки перед 
началом запуска, когда частотный преобразователь отключит 
питание на выходных клеммах  по ошибкам F2 и F16 
(превышение напряжение в цепи постоянного тока) и 
двигатель ещё не остановился. Если этот параметр 
установлен в OFF, то частотный преобразователь будет 
отключатся при F2 или F16. 

YES 

19 Sp.SRCH.I 
=10% 

SPD.SEARCH 
INCR. 

G.11.19 / 
Ускорение 
поиска скорости 

2 до 
40%·In 

Параметр позволяет установить ускорение, для начального 
этапа процесса поиска скорости при запуске частотного 
преобразователя на вращающийся двигатель (когда 
частотный преобразователь готов к работе). 

YES 

21 MSpeedT= OFF 

G11.21 / Время 
удержания 
минимальной 
скорости 

OFF, 0.1до 
60.0с 

В параметре устанавливается время, в течение которого 
частотный преобразователь должен поддерживать 
минимальную скорость при возникновении ошибки F23. 

YES 

22 Dasy IO = 5.0s 

G11.22 / 
Временная 
задержка перед 
ошибкой 
асимметрии 
выходного тока 

0.0 до 10.0 
с OFF 

Параметр позволяет установить временную задержку перед 
выдачей ошибки асимметрии выходного тока. После 
прохождения этого времени частотный преобразователь 
выдаёт ошибку ‘F19 IMB U OUT’. 

YES 

 Это значение зависит от номинальных характеристик частотного преобразователя.  
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4.12 ГРУППА 12 – G12: АВТОМАТИЧЕСКИЙ СБРОС 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 AUTO RESET=N 
G12.1 / 
Автоматический 
сброс 

N 
Y 

Параметр позволяет включить и выключить автоматический 
сброс после возникновения ошибки. 

Значение Функция 
N=NO Автоматический сброс выключен. 
Y=YES Автоматический сброс включен. 

        
           Внимание. Функция автоматического сброса может 
привести к внезапным автоматическим запускам. 
Обязательно настройте функцию автоматического сброса так, 
чтобы предотвратить повреждение оборудования и 
персонала. 

YES 

2 ATTEMP 
NUMBR=1 

MAX ATTEMPT 
NUMB 

G12.2 /  
Количество 
попыток 
автоматического 
сброса 

1 – 5 

Параметр позволяет настроить максимальное количество 
попыток автоматического сброса. Частотный 
преобразователь будет пытаться сбрасывать ошибки столько 
раз, сколько установлено в этом параметре. Этот параметр и 
параметр ‘G12.4 RS COUNT’ выполняют контролируемую 
функцию автоматического сброса. 

YES 

3 R STR DEL=5s 
TIME BEFORE 

RESET 

G12.3 /  
Временная 
задержка перед 
автоматическим 
сбросом 

5 – 120с 
Параметр позволяет установить временную задержку после 
возникновения ошибки при попытке её автоматического 
сброса. 

YES 

4 RS 
COUNT=15min 

AUTORESET 
TIMOUT 

G12.4 / Время 
сброса счётчика 
попыток 
автоматического 
сброса 
 

1 – 60мин 

Параметр позволяет установить время работы частотного 
преобразователя, при истечении которого счётчик попыток
автоматического сброса обнулится. 
Возможны два варианта: 
1) Если SD700 успешно запущен после автоматического 
сброса ошибок и работает в течение времени установленного 
в этом параметре, счётчик попыток автоматического сброса 
G12.2 будет обнулён. 
2) Если общее количество попыток автоматического сброса 
превышено в течение времени, установленного в этом 
параметре, ЧП SD700 выдаст окончательную ошибку и не 
будет пытаться повторять автоматический сброс. Частотный 
преобразователь останется в состоянии ошибки до ручного 
сброса. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

5 F1 AUTO RST=0 

G12.5 / Выбор 
ошибки 1 для 
автоматического 
сброса 

0 – 27 

Если включен автоматический сброс, SD700 автоматические 
сбрасывает ошибки, выбранные в параметрах G12.5, G12.6, 
G12.7 и G12.8. Список возможных ошибок, которые можно 
выбрать в этих параметрах, представлен ниже: 

Зна
чен
ие 

Описание Функция 

0 
0 NO AUTO 
RESET 

Если в G12.5 … G12.8 установлено значение 
0, автоматический сброс ошибок будет 
отключен. 

1 
ALL THE 
FLTS 

Все ошибки сбрасываются автоматически. 

2 
11 VIN 
LOSS 

Автоматически сбрасывается ошибка F11 
(потеря входного питания). 

3 
13 HIGH V 
IN 

Автоматически сбрасывается ошибка F13 
(высокое входное напряжение). 

4 
14 LOW V 
IN 

Автоматически сбрасывается ошибка F14 
(низкое входное напряжение). 

5 
18 DSQ V 
OUT 

Автоматически сбрасывается ошибка F18 
(Асимметрия выходного напряжения). 

6 
19 DSQ I 
OUT 

Автоматически сбрасывается ошибка F19 
(Асимметрия выходного тока). 

7 
20 IGND 
FAULT 

Автоматически сбрасывается ошибка F20 
(Замыкание на землю). 

8 
21 ILT 
TIMEOUT 

Автоматически сбрасывается ошибка F21 
(Замыкание на землю). 

9 
22 TLT 
TIMEOUT 

Автоматически сбрасывается ошибка F22 
(Замыкание на землю). 

10 
27 
SOFTCHRG
E  

Автоматически сбрасывается ошибка F27 
(Ошибка зарядки звена постоянного тока). 

11 40 FLT 
Автоматически сбрасывается ошибка F40 
(Ошибка РТС двигателя). 

12 
41 COMMS 
TRIP 

Автоматически сбрасывается ошибка F41 
(Ошибка сигнала из коммуникационной сети). 

13 
42 AIN1 
MISSING 

Автоматически сбрасывается ошибка F42 
(Потеря сигнала на аналоговом входе 1). 

14 
43 AIN2 
MISSING 

Автоматически сбрасывается ошибка F43 
(Потеря сигнала на аналоговом входе 2). 

15 
47 COMMS 
ERROR 

Автоматически сбрасывается ошибка F47 
(Тайм-аут связи). 

16 
49 SPEED 
LIMT ER 

Автоматически сбрасывается ошибка F49 
(достигнуто ограничение тока). 

17 
65 LOW 
PRESSURE 

Автоматически сбрасывается ошибка F65 
(низкое давление). 

18 
66 HI 
PRESSURE 

Автоматически сбрасывается ошибка F66 
(высокое давление). 

19 
67 LOW 
WATER 

Автоматически сбрасывается ошибка F67 (нет 
воды). 

20 
31 SCR L1 
FAULT 

Автоматически сбрасывается ошибка F31 
(ошибка на фазе L1 выпрямителя). 

21 
32 SCR L2 
FAULT  

Автоматически сбрасывается ошибка F32 
(ошибка на фазе L2 выпрямителя). 

22 
33 SCR L3 
FAULT 

Автоматически сбрасывается ошибка F33 
(ошибка на фазе L3выпрямителя). 

23  
68 
CAVIT/UND
ERL 

Автоматически сбрасывается ошибка F68 
(кавитация или низкая нагрузка). 

27 
56 EXTER 
FAULT 

Автоматически сбрасывается ошибка 
F50 (аварийная остановка). 

  
 Внимание. При выборе автоматического сброса 
ошибок включаемого пользователем, нудно обратить особое 
внимание при выборе 1 ‘Сброс всех ошибок”. В этом случае, 
защиты частотного преобразователя и двигателя выключены. 
Не рекомендуется, выбирать это значение, так как частотный 
преобразователь может выдавать ошибку при серьёзных 
неисправностях. 

YES 

6 F2 AUTO RST=0 

G12.6 / Выбор 
ошибки 2 для 
автоматического 
сброса 

0 – 27 YES 

7 F3 AUTO RST=0 

G12.7 / Выбор 
ошибки 3 для 
автоматического 
сброса 

0 – 27 YES 

8 F4 AUTO RST=0 

G12.8 / Выбор 
ошибки 4 для 
автоматического 
сброса 

0 – 27 YES 
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4.13 ГРУППА 13 – G13: ИСТОРИЯ ОШИБОК 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 F0 NO FAULT 
LAST FLT=FXX 

G13.1 / Регистр 
1 истории 
ошибок 

- 

Первый параметр этой группы позволяет отображать 
информацию о последней ошибке и кроме того, он будет 
использоваться как первый регистр истории ошибок. 
Частотный преобразователь отображает этот  регистр в 
случае возникновения ошибки. Нажатие клавиши 
предоставит доступ к расширенной информации, которая 
отобразит порядок ошибки: LAST FAULT=Fxx (когда ошибка 
сброшена). Сброс ошибки производится с помощью клавиши 
STOP-RESET на дисплее или используя внешний сброс (если 
он подключен). Некоторые неисправности можно сбросить 
автоматически с помощью параметра автоматического сброса 
ошибок (группа G12). 
Список последних шести ошибок показывается в 
хронологическом порядке. Каждый раз сначала появляется 
последняя ошибка G13.1. После решения и сброса ошибки, 
это ошибка перемещается в следующий регистр (G13.2). 
Раннее произошедшие ошибки сместятся на один регистр 
ниже. Ошибка, находящаяся в регистре 6 (G13.6) при этом 
будет потеряна. 

КОД Ошибка Код Ошибка 

0 
F0 NO FAULT  
Нет ошибки 35 F35 PHS L1 LOS 

1 F1 I LIM FLT 36 F36 PHS L2 LOS 
2 F2 V LIM FLT 37 F37 PHS L3 LOS 
3 F3 PDINT FLT 38 F38 ENCOD LOST 
4 F4 OVERLOAD U+ 40 F40 PTC EXT 
5 F5 OVERLOAD U- 41 F41 COMMS TRIP 
6 F6 OVERLOAD V+ 42 F42 AIN1 LOSS 
7 F7 OVERLOAD V- 43 F43 AIN2 LOSS 
8 F8 OVERLOAD W+ 44 F44 CAL FLT 
9 F9 OVERLOAD W- 45 F45 STOP T/O 
10 F10 SAFE STOP 46 F46 EEPROM FLT 
11 F11 VIN LOSS 47 F47 COMMS T/O 
12 F12 IMB V IN 48 F48 SPI COM 
13 F13 HI V IN 49 F49 SPD LIMIT MAX 
14 F14 LW V IN 50 F50 PSU FAULT 
15 F15 CURL Vdc 51 F51 SCR TEMP 
16 F16 HI Vdc 52 F52 FAN P.SUPP 
17 F17 LW Vdc 53 F53 INTRNL TEMP 
18 F18 IMB V OUT 54 F54 WATCHDOG 
19 F19 IMB I OUT 55 F55 DO Feedbck 
20 F20 GROUND FLT 56 F56 EMERG.STOP 
21 F21 I LIM T/O 57 F57 PUMP OvLd 
22 F22 TQ LIM T/O 58 F58 PROFI.TOUT 
23 F23 Min Spd.Lm 60 F60 EIP/DN T.O 
25 F25 MTR O/L 61 F61 NO INPUT V 
27 F27 DL SMTH 73 F73 FLT COMP 1 
28 F28 Ir.LIM TO 74 F74 FLT COMP 2 
29 F29 DSP FLT 75 F75 FLT COMP 3 
30 F30 WATCHDOG 76 F76 SLAVE O.F 
31 F31 SCR L1 77 OPT FIB TO 
32 F32 SCR L2 78 F78 TMP FREMAQ 
33 F33 SCR L3   
34 F34 IGBT TEMP   

 

- 

2 F0 NO FAULT 
FIFTH FLT=FXX 

G13.2 / Регистр 
2 истории 
ошибок 

- - 

3 F0 NO FAULT 
FOURTH 
FLT=FXX 

G13.3 / Регистр 
3 истории 
ошибок 

- - 

4 F0 NO FAULT 
THIRD FLT=FXX 

G13.4 / Регистр 
4 истории 
ошибок 

- - 

5 F0 NO FAULT 
SECOND 
FLT=FXX 

G13.5 / Регистр 
5 историй 
ошибок 

- - 

6 F0 NO FAULT 
FIRST FLT=FXX 

G13.6 / Регистр 
6 историй 
ошибок 

- - 

7 CLEAR 
FAULTS=N 

G13.7 / Стереть 
историю ошибок 

N 
Y 

  
Значение Функция 
N=NO Функция не активирована. 

Y=YES 
Стирается история ошибок (последние шесть 
ошибок). Экран возвращается в значение по 
умолчанию ‘No’, после того, как все ошибки стёрты. 

  

YES 
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4.14 ГРУППА 14 – G14: МУЛЬТИШАГОВОЕ ЗАДАНИЕ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 MREF 1=+10.0% 
MULTI-

REFERENCE1 

G14.1 / 
Мультишаговое 
задание 1 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет настроить несколько заданий скорости. 
Эти задания скорости включаются с помощью дискретных 
входов, через мультишаговое задание или задание ПИД-
регулятором.  
Для использования этой функции выберите режим работы в 
параметре G4.1.4 DIGIT I MODE=2 или 3 (2-х или 3-х 
проводное мультишаговое задание скорости). Необходимо 
выбрать для мультишагового задания в параметре G3.1REF 1 
SPD=MREF или для задания ПИД-регулятора в параметре 
G5.1 SEL REF=MREF.   
Значение скорости задаётся либо в процентах от 
номинальной скорости двигателя или в процентах от 
диапазона аналогового входа (если выбрана аналоговая 
единица). 
В следующей таблице представлена взаимосвязь между 
входами DI4, DI5 и DI6 при включении режима 
мультишагового задания скорости: 

Пара
метр 

Задание DI4 DI5 DI6 

G14.1 MREF 1 0 0 X 
G14.2 MREF 2 0 X 0 
G14.3 MREF 3 0 X X 
G14.4 MREF 4 X 0 0 
G14.5 MREF 5 X 0 X 
G14.6 MREF 6 X X 0 
G14.7 MREF 7 X X X 

Примечание.  
0 – нет сигнала на входе; 
X – есть сигнал на входе. 

YES 

2 MREF 2=+20.0% 
MULTI-

REFERENCE2 

G14.2 / 
Мультишаговое 
задание 2 

3 MREF 3=+30.0% 
MULTI-

REFERENCE3 

G14.3 / 
Мультишаговое 
задание 3 

4 MREF 4=+40.0% 
MULTI-

REFERENCE4 

G14.4 / 
Мультишаговое 
задание 4 

5 MREF 5=+50.0% 
MULTI-

REFERENCE5 

G14.5 / 
Мультишаговое 
задание 5 

6 MREF 6=+60.0% 
MULTI-

REFERENCE6 

G14.6 / 
Мультишаговое 
задание 6 

7 MREF 7=+70.0% 
MULTI-

REFERENCE7 

G14.7 / 
Мультишаговое 
задание 7 

 

4.15 ГРУППА 15 – G15: ШАГОВЫЕ СКОРОСТИ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 INCH1=+0.00% 
INCH SPEED 1 

G15.1 / Скорость 
1 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет установить значение для трёх шаговых 
скоростей двигателя. Шаговая скорость может быть выбрана 
с помощью выхода компаратора или комбинации дискретных 
входов. Если для этой цели используются дискретные входы, 
они должны быть настроены как ‘START + INCH1’ и ‘START
+ INCH2’. Смотрите G4.1.5 и G4.1.10. Значение шаговых 
скоростей задаётся в процентах от номинальной скорости 
двигателя. 

 Дискретные входы 
Скорость DIX DIY 
Скорость 
1 

X 0 

Скорость 
2 

0 X 

Скорость 
3 

X X 

Примечание. Активация этой функции, также включает 
команду запуска. Также, сигнал на этих дискретных входах 
имеет приоритет перед командой “Запуск” (Start). 

YES 

2 INCH2=+0.00% 
INCH SPEED 2 

G15.2 / Скорость 
2 

3 INCH3=+0.00% 
INCH SPEED 3 

G15.3 / Скорость 
3 

 

  



Инструкция по программированию 

- 79 - 
 

4.16 ГРУППА 16 – G16: ПРОПУСК ЧАСТОТ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 SKIP 1=+0.0% 
SKIP 

FREQUENCY 1 

G16.1 / 
Исключение 
частоты 1 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет пользователю выбрать первую частоту 
пропуска для исключения резонансной частоты  или частоты, 
при которых нежелательно работа двигателя. Частотный 
преобразователь пропускает эту частоту в стационарных 
режимах, а в режимах разгона и торможения не пропускает. 
Как только в параметре установлено значение по её 
значению, будет рассчитана полоса пропуска частот 
(параметр H16.3), который частотный преобразователь будет 
исключать. Значение параметра задаётся в процентах от 
номинальной частоты двигателя. 

YES 

2 SKIP 2=+0.0% 
SKIP 

FREQUENCY 2 

G16.2 /  
Исключение 
частоты 2 

-250% до 
+250% 

Параметр позволяет пользователю выбрать вторую частоту 
пропуска для исключения резонансной частоты или частоты, 
при которых нежелательно работа двигателя. Частотный 
преобразователь пропускает эту частоту в стационарных 
режимах, а в режимах разгона и торможения не пропускает. 
Как только в параметре установлено значение по её значению 
будет рассчитана полоса пропускания частот (параметр 
G16.3), который частотный преобразователь будет 
исключать. Значение параметра задаётся в процентах от 
номинальной частоты двигателя. 

YES 

3 SKIP 
BAND=OFF 
OFFSET BAND 

G16.3 / 
Диапазон 
исключённых 
частот  

OFF=0 до 
20% 

Настройка полосы пропускания частоты. 
Для примера, если установлено 10%, тогда исключаются 
частоты находящиеся в диапазоне (G16.1-5%; G16.1+5%) и 
частоты в диапазоне  (G16.2-5%; G16.2+5%) . 
Если рассчитанный диапазон пропускания частоты равен 
20-30%, и заданная частота 27%, то есть два возможных 
варианта:  
1) При ускорении двигателя до 27%, частотный 
преобразователь разгоняет двигатель до 30%; 
2) При торможении двигателя до 27%, частотный 
преобразователь тормозит двигатель до 20%.  

YES 
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4.17 ГРУППА 17 – G17: ТОРМОЖЕНИЕ 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 T DC 
BRAKE=OFF 

DC BRAKING 
TIME 

G17.1 / Время 
включения 
торможения 
постоянным 
током 

OFF=0.0 
до 99с 

Параметр позволяет установить время, в течение которого 
будет включено торможение постоянным током.  

YES 

2 DC CURR=0% 
DC CURRENT 

LEVEL 

G17.2 /  
Величина тока 
при торможении 
постоянным 
током 

0 – 100% 

Параметр позволяет установить уровень тока при 
торможении постоянным током. Необходимо задать 
правильное значение тока для торможения постоянным 
током в соответствии с инерцией нагрузки. Если значение 
ниже требуемого, торможение будет производиться дольше 
необходимого времени. Если значение выше требуемого, 
силовые элементы частотного преобразователя и двигателя 
будут подвергаться перегрузкам. 

YES 

3 DC VOLTS=0.0% 
DC BR VOLT 

LEVEL 

G17.3 /  
Величина 
напряжения при 
торможении 
постоянным 
током 

0.0 – 25% 

Параметр позволяет установить уровень напряжения при 
торможении постоянным током. Необходимо задать 
правильное значение напряжения для торможения 
постоянным током в соответствии с инерцией нагрузки. Если 
значение ниже требуемого, торможение будет производиться 
дольше необходимого времени. Если значение выше 
требуемого, силовые элементы частотного преобразователя и 
двигателя будут подвергаться перегрузкам. 

YES 

4 I HEATING=OFF 
Idc HEATING 

G17.4 /  
Ток для 
предотвращения 
конденсата  

OFF=0.0 
до 30% 

В параметре устанавливается значение тока для устранения 
влажности и образования конденсата в двигателе. 
Примечание. Изменяйте этот параметр только в случае 
необходимости.  
 
 Внимание. Несмотря на то, что двигатель не 
работает в этом режиме, на него подаётся опасное 
напряжение. Будет гореть светодиод работы (RUN) во время 
этого режима. Будьте осторожны, чтобы избежать 
повреждения оборудования и персонала. 

YES 

5 DYN BRAK=N 

G17.5 / 
Использование 
внешнего 
тормоза  

N 
Y 

Пользователь должен настроить частотный преобразователь, 
если будет использоваться внешнее динамическое 
торможение. 

Значе-
ние 

Функция 

N=NO Внешнего тормоза нет. 
Y=YES Внешний тормоз установлен. 

 

NO 
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4.18 Группа 18 – G18:Датчик угла поворота (Энкодер) 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

0 ENCODER =N G18.0 / Энкодер 
N 
Y 

Значение Функция 
N Энкодер подключен. 
Y Энкодер не подключен. 

 

YES 

1 PULSES=1024 

G18.1 /  
Разрешение 
энкодера (кол-во 
импульсов на 
оборот) 

200 до 
8191 

Параметр позволяет настроить разрешение (количество 
импульсов на оборот) энкодера, установленного на двигатель. 

NO 

2 TYPE=DIFF 
G18.2 / Тип 
энкодера 

DIFF 
SING 

Параметр позволяет выбрать тип энкодера, установленного 
на двигатель. 

Значени
е 

Функция 

DIFF Энкодер с дифференциальным выходом. 
SING Энкодер с однополярным выходом. 

 

NO 

3 ENCOD 
FILTER=N 

G18.3/ Выбор 
фильтра 
энкодера 

N 
Y 

Фильтр сигнала энкодера. NO 
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4.19 ГРУППА 19 – G19:ТОЧНАЯ НАСТРОЙКА 

4.19.1 Подгруппа 19.1 – S19.1:Управление IGBT модулем. 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 TYPE 
CTRL=V/Hz 

G19.1.1 /  
Выбор режима 
управления 

V/Hz 
VECT 

Параметр позволяет выбрать режим управления частотного 
преобразователя. 

Значение Функция 

V/Hz 

Режим скалярного управления. Частотный 
преобразователь управляет двигателем с 
помощью регулирования выходного напряжения 
и частоты. 

VECT Векторное управление 
 

YES 

2 VECTOR CTR = 
PMC 
(*) Available if 
G19.1.1 = VECT 

G19.1.2 / Режим 
векторного 
управления 

PMC 
AVC 

Параметр позволяет выбрать режим векторного управления. 
Значение Функция 
PMC Управление мощностью двигателя. 
AVC Расширенное векторное управление. 

 

NO 

3 PMC = OL SP  
(*) Available if 
G19.1.1 = VECT 
and G19.1.2 = PMC 

G19.1.3 /  
Режим 
управления 
мощностью 
двигателя 

OL SP 
OL TQ 
CL SP 
CL TQ 

Параметр предназначен для выбора режима управления 
мощностью двигателя: 

Значение Функция 
OL SP Разомкнутый контур управления скоростью. 
OL TQ Разомкнутый контур управления моментом. 
CL SP Замкнутый контур управления скоростью. 
CL TQ Замкнутый контур управления моментом. 

 

NO 

4 AVC = CL SP 
(*) Available if 
G19.1.1 = VECT 
and G19.1.2 = AVC 

G19.1.4 /  
Режим 
расширенного 
векторного 
управления  

CL SP 
CL TQ 

Параметр предназначен для выбора расширенного 
векторного управления двигателем: 

Значение Функция 
CL SP Замкнутый контур управления скоростью. 
CL TQ Замкнутый контур управления моментом. 

 

NO 

5 FREQ=4000Hz 
MODULAT 
FREQUENC 

G19.1.5 / 
Частота 
коммутаций 

4000 – 
8000 Гц 

Параметр позволяет настроить частоту переключений. Этот 
параметр может быть использован для уменьшения шума 
двигателя. 

YES 

6 PEWAVE=Y 
G19.1.6 / 
Управление 
шумом 

N 
Y 

Этот режим управления шумом улучшает тональность шума. 
Значение Функция 

N=NO Режим управления шумом выключен. 

Y=YES 
Режим управления шумом включен. Частота 
коммутаций G19.1.2 будет изменяться, для улучшения 
генерируемого двигателем тона шумового сигнала. 

  

YES 

8 Autotune=N 
G19.1.8 / 
Автонастройка 
двигателя 

N 
Y 

Параметр позволяет запустить автонастройку двигателя, для 
получения сопротивления статора двигателя. Это значение 
сохраняется в параметре G19.3.1/ 

YES 

9 
OVERMODULATI
O=N 

G.19.1.9 /  
Превышаемая 
модуляция 

N 
Y 

Параметр позволяет подавать напряжение двигателя больше 
чем при 50 Гц. 

YES 
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4.19.2 Подгруппа 19.2 – S19.2:Нагрузка двигателя. 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 MIN FLUX = 
100% 
MINIMUM FLUX 

G19.2.1 / 
Минимальный 
магнитный 
поток 

40 – 100% 

Параметр позволяет задавать минимальный уровень 
магнитного потока, используемого в двигателе при низкой 
нагрузке. С этой динамической системой оптимизации 
магнитного потока, снижаются шумы и потери мощности. 
Изменение текущего уровня магнитного потока при условии 
низкой нагрузке происходит автоматически. Для отключения
выполнения этого алгоритма установите его значение на 
100%. 

YES 

3 V BOOST = 0.0% 
G19.2.3 / 
Пусковое 
напряжение 

0.0 до 
100% 

Параметр позволяет установить значение пускового 
напряжения, которое будет подаваться на двигатель во время 
пуска. С помощью этого параметра можно увеличить 
пусковой момент (момент срыва) при запуске тяжёлых 
грузов.  
Примечание. Установите сначала низкое напряжение. Потом 
постепенно его поднимайте, пока нагрузка не будет легко 
начинать движение. 

YES 

4 SLIP 
COMPENS=N 

G19.2.4 / 
Компенсация 
скольжения 

N 
Y 

Если эта функция активизирована, она помогает 
компенсировать скольжение двигателя. При тяжёлой 
нагрузке увеличивается скольжение во время запуска, 
установите значение этого параметра в YES для его 
компенсации. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

7 I SLIP=2.0%(*) 
I SLIP 
COMPENSAT 

G19.2.7 / 
Коэффициент  
ограничения 
тока  

0.0 – 
20.0% 

Изменяет скорость за счёт уменьшения выходной частоты, 
для сохранения выходного тока в пределах ограничений тока 
(отображение на дисплее ILT). Настройка этого параметра 
может улучшить стабильность значений тока ниже пределов, 
за счёт учёта скольжения двигателя. 

Заводские значения для всех мощностей 
G2.3 

Мощность 
двигателя 

(kW) 

Значение 
(%) 

G2.3 
Мощность 
двигателя 

(kW) 

Значение 
(%) 

2.2 5.30 150 1.09 

4 4.30 160 1.03 

5.5 4.00 200 0.79 

7.5 3.80 250 0.75 

11 3.50 315 0.70 

15 3.10 355 0.65 

18.5 2.90 400 0.60 

22 2.67 450 0.52 

30 2.16 500 0.46 

37 2.10 560 0.43 

45 1.90 630 0.35 

55 1.87 710 0.40 

75 1.60 800 0.32 

90 1.50 900 0.30 

110 1.36 1000 0.25 

132 1.20  

*Настройте режим. при инициализации заводских настроек
(1) или вручную, изменив номинальную мощность двигателя 
(G2.3) (2).Значение коэффициента ограничения тока 
инициализируется в соответствии с таблицей 
(представленной выше). Значения, находящиеся за пределами 
таблицы оцениваются в соответствии с таблицей. 
Во всех случаях диапазон регулировки составляет +/-30% от 
заводских значений в любом из двух вариантов (1 и 2). 
* от 
Примечание. Мы рекомендуем это значение настраивать 
только тогда, когда устройство выдаёт ошибку по 
превышению тока. Низкое значение повышает стабильность, 
при установленных значениях. 

YES 

9 STR FRQ = 0.0% 
START 
FREQUENCY 

G19.2.9 / 
Пусковая 
частота 

0.0% до 
100% 

Параметр позволяет установить пусковую частоту, которая 
будет использоваться в начальный момент запуска. 

YES 

11 DAMPref=3% 
REFER.DAMPING 

G19.2.11 / 
Демпфирование 
частоты 

0.0 to 
10.0% 

В некоторых двигателях, появляется нестабильная работа на 
определённых частотах, когда двигатель без нагрузки. 
Настройкой этого параметра есть возможность
контролировать нестабильность. 

YES 

13 CT Vbus=800 
REGEN BUS VOL 

G19.2.13 /  
Напряжение в 
звене 
постоянного 
тока 

Для Вх = 
230В,  

390 до 410 

Во время торможения с инерционной нагрузкой, частотный 
преобразователь снижает скорость с поддержанием уровня 
напряжения в звене постоянного тока, при условии, если 
инерция нагрузки позволяет это. 
Если при снижении скорости, появляется ошибка ‘F2 V LIM
FLT’, уменьшите значение этого параметра. 

YES Для Вх = 
400В / 

500В 625 
до 800В 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

Для Ввх = 
690В  

950 до 
1251В 

 

4.19.3 Подгруппа 19.3 – S19.3:Модель двигателя. 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 R. STR=1% 
STATOR 

RESISTOR 

G19.3.1 / 
Сопротивление 
статора (Rs)  

0.0 до 
9.9% 

Задаются в процентах от номинального импеданса двигателя 
(полного сопротивления двигателя). 
Сопротивление статора (Rs) – используется для компенсации потерь 
в железе и меди (обмотках). 
Сопротивление ротора (Rr) – важный параметр, который 
непосредственно влияет на крутящий момент. 

YES 

2 R. RTR = 0% 
G19.3.2 / 
Сопротивление 
ротора (Rr)  

0.0% до 
15% 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

3 Lm = 40% 
G19.3.3 
/Индуктивность 
двигателя(Lm) 

40% до 
800% 

Индуктивность двигателя (Lm) – это необходимый параметр, если 
двигатель работает с векторным управлением и G19.1.2 = AVC. 
Индуктивность двигателя, которая определяет напряжённость 
магнитного поля. Этот параметр непосредственно связан с потоком 
двигателя.  Типичная настройка этого параметра находится в 
диапазоне от 75% (маленькие двигатели) до 800% (большие 
двигатели). 
Примечание. В следующей таблице показаны значения по 
умолчанию для дисков любого номинального напряжения.  

Значения по умолчанию для всех мощностей 
G2.3- 

Мощность 
двигателя (kW) 

Значение 
G19.3.1 

(%) 

Значение 
G19.3.2 (%) 

Значение 
G19.3.3 (%) 

2.2 5.30 5.30 100 

4 4.30 4.30 100 

5.5 4.00 4.00 100 

7.5 3.80 3.80 100 

11 3.50 3.50 100 

15 3.10 3.10 100 

18.5 2.90 2.90 100 

22 2.67 2.67 100 

30 2.16 2.16 250 

37 2.10 2.10 250 

45 1.90 1.90 250 

55 1.87 1.87 250 

75 1.60 1.60 250 

90 1.50 1.50 250 

110 1.36 1.36 250 

132 1.20 1.20 250 

150 1.09 1.09 250 

160 1.03 1.03 450 

200 0.79 0.79 450 

250 0.75 0.75 450 

315 0.70 0.70 450 

355 0.65 0.65 450 

400 0.60 0.60 450 

450 0.52 0.52 450 

500 0.46 0.46 450 

560 0.43 0.43 450 

630 0.35 0.35 450 

710 0.40 0.40 450 

800 0.32 0.32 450 

900 0.30 0.30 450 

1000 0.25 0.25 450 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

4 L.I. = 0% 

G19.3.4 / 
Индуктивность 
рассеяния 
(паразитная 
индуктивность) 

0.0% до 
50% 

G19.3.4 = 5% от G19.3.3 
Настройка режима. При инициализации настраиваются заводские 
настройки (1) или если изменили вручную мощность двигателя 
(G2.3) (2). Значения при инициализации устанавливаются в 
соответствии с таблицей. 
Когда выполнена автоматическая настройка (G19.1.8)(3) значения 
параметров автоматически изменяются на значения, измеренные 
при автоматической настройке.  
Во всех трёх случаях, диапазон изменения составляет +/- 30% от 
значений, представленных в таблице. 
Примечание. Если параметр G19.3.1 установлен слишком высоким, 
ток двигателя может достичь предела тока, и предотвратить 
дальнейшее ускорение двигателя. Мы рекомендуем 
консультироваться при установке этого значения выше значения 
представленного в таблице, так как значение Rs зависит от емкости 
частотного преобразователя.

5 FL WEAK = 90% 
G19.3.5/ 
Ослабление поля 

50% до 
100% 

Ослабление поля реализуется, когда частотный 
преобразователь при достижении напряжения входного 
питания (частотный преобразователь не может увеличить 
напряжения выше входного напряжения) и заданная частота 
выше номинальной частоты двигателя. В этом случае, 
напряжение поддерживается постоянным с помощью 
ослабления магнитного поля, а частота регулируется 
частотным преобразователем. 

YES 
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4.19.4 ПОДГРУППА 19.4 – S19.4:УПРАВЛЕНИЕ ПИД-РЕГУЛЯТОРА 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 Kp Sp = 95%  
(*) Available if the 
drive is in speed 
mode 

G19.4.1 / 
Пропорциональный 
коэффициент 
скорости при 
замкнутом контуре 

0.0% 
до100% 

Параметр позволяет настроить значение пропорционального 
коэффициента регулятора скорости. Если необходимо более 
высокая реакция на управляющий сигнал, увеличьте значение 
пропорционального коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, в 
системе может появиться высокие колебания значения 
управляемой величины. 

YES 

2 Ki Sp= 95%  
(*) Available if the 
drive is in speed 
mode 

G19.4.2 / 
Интегральный 
коэффициент 
скорости при 
замкнутом 
контуре 

0.0% до 
100% 

Параметр позволяет настроить значение интегрального 
коэффициента регулятора скорости. Если необходима более 
высокая точность, увеличьте значение интегрального 
коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, система 
будет работать значительно медленнее. 

YES 

3 Kp Tq = 95%  
(*) Available if the 
drive is in torque 
mode 

G19.4.3 /  
Пропорциональн
ый коэффициент 
момента при 
замкнутом 
контуре 

0% до 
100% 

Параметр позволяет настроить значение пропорционального 
коэффициента регулятора перегрузки по току. Если 
необходимо более высокая реакция на управляющий сигнал, 
увеличьте значение пропорционального коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, в 
системе может появиться высокие колебания значения 
управляемой величины. 

YES 

4 Ki Tq = 95% 
(*) Available if the 
drive is in torque 
mode 

G19.4.4 / 
Интегральный 
коэффициент 
момента при 
замкнутом 
контуре 

0% до 
100% 

Параметр позволяет настроить значение интегрального 
коэффициента регулятора перегрузки по току. Если 
необходима более высокая точность, увеличьте значение 
интегрального коэффициента. 
Примечание. Если это значение слишком большое, система 
будет работать значительно медленнее. 

YES 

5 Kp I = 95%  
(*) Available if 
G19.1.1=VECT and 
G19.1.2 = PMC 

G19.4.5 / 
Пропорциональн
ый коэффициент 
тока при 
замкнутом 
контуре 

0.0% до 
100% 

Параметр позволяет задать значение пропорционального 
коэффициента регулятора потока. 

NO 

6 Ki I = 15% 
(*) Available if 
G19.1.1=VECT and 
G19.1.2 = PMC 

G19.4.6 / 
Интегральный 
коэффициент 
тока при 
замкнутом 
контуре 

0.0% до 
100% 

Параметр позволяет задать значение интегрального 
коэффициента регулятора потока. 

NO 

9 Flux tune=2.0%  
(*) Available if 
G19.1.1=VECT and 
G19.1.2 = PMC 

G19.4.9 / 
Настройка 
потока 

0.0% до 
10% 

Параметр позволяет увеличить пусковой момент. 
Примечание. Ошибка “F39 BLOCKED rotor’ при подачи 
команда ЗАПУСК, означает, что двигателю при данной 
настройке частотного преобразователя не хватает момента 
для нагрузки. Пользователь может установить в этом 
параметр более высокое значение. После того, как эта 
величина установлена в максимальное значение и если 
двигатель не начал вращаться, означает, что момент 
сопротивления механизма слишком большой для этого 
частотного преобразователя и двигателя, или есть какие то 
механические проблемы. 

YES 
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4.20 ГРУППА 20 – G20:КОММУНИКАЦИОННЫЕ ШИНЫ 

4.20.1 Подгруппа 20.0 – S20.0:Коммуникационный протокол 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 COM. 
CONTROL = 0 

G20.0.1 / 
Коммуникацион
ный протокол 

0-6 

Параметр позволяет выбрать коммуникационный протокол, 
через который будет управляться частотный преобразователь.

Значение Функция 
0 Modbus 
1 Profibus 
2 Modbus TCP 
3 Ethernet IP 
4 Can Open 
5 Devicenet 
6 OFC 

Примечание. Этот параметр работает только после загрузки. 
(перезагрузки) 

NO 

 

4.20.2 Подгруппа 20.1 – S20.1:Modbus RTU 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 COMMS T/O 
=OFF 

COMMS 
TIMEOUT 

G20.1.1 / Тайм-
аут Modbus RTU 

OFF=0 до 
250с 

Параметр позволяет установить время, которое будет 
выдерживать после последней передачей данных и если 
после прохождения этого времени ни начинается новая 
передача данных, частотный преобразователь выдаст ошибку. 
Устанавливается если пользователю необходимо. 
Последовательный протокол связи может быть реализован 
через клеммы RS-232, клеммы RS-485 или через 
опциональные интерфейсы для последовательного протокола 
связи. 
Примечание. Не изменяйте этот параметр, если нет 
необходимости.  

YES 

2 COMM ADDR 
=10 
COMM ADDRESS 

G20.1.2 / Адрес 
коммуникации 

1 до 255 

Устанавливает идентификационный адрес, который 
назначается частотному преобразователю для связи по сети 
Modbus. Если требуется связь с несколькими частотными 
преобразователями, необходимо установить разные 
идентификационные адреса для каждого частотного 
преобразователя.  

YES 

3 BAUDS=9600 
G20.1.3 /  
Скорость связи 

600 
1200 
2400 
4800 
9600 

19200 

В параметре настраивается скорость передачи данных по 
последовательному протоколу Modbus. Этот параметр 
должен иметь такое же значение, как и у мастера сети 
(Master).  

YES 

4 PARITY=NONE 
G20.1.4 / 
Контроль 
четности 

Odd 
(Нечетный

) 
None 
(Нет) 
Even 

 (Четный) 

Параметр позволяет установить контроль четность протокола 
Modbus. Если нет необходимости в контроле четности 
данных, установите этот параметр в значение None. Контроль 
четности должен быть выбран таким же как у мастера сети 
(Master), в которую подключен частотный преобразователь. 

YES 

DispBR= 4800 
Скорость 
передачи 
дисплея 

1200 
2400 
4800 
9600 

Параметр позволяет установить скорость передачи данных 
между дисплеем и платой управления. 

YES 
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4.20.3 Подгруппа 20.2 – S20.2:ProfiBus (*) 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 NODE ADDR=10 
NODE ADDRESS 

G20.2.1 / Адрес 
ведомого 
устройства в 
сети ProfiBus 

1 до 255 

В параметре задаётся идентификационный адрес частотного 
преобразователя для связи в сети ProfiBus. Если требуется 
связь с несколькими частотными преобразователями,
установите разные адреса для них. 

YES 

(*) Примечание. Доступно только если в параметре G20.0.1 = 1 Profibus. 

 

4.20.4 Подгруппа 20.3 – S20.3: CanOpen (*) 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 CO NODEID=0 

G20.3.1 / Адрес 
ведомого 
устройства в 
сети CanOpen 

0 – 127 В параметре назначается адрес ведомого узла.  YES 

2 CO 
BAUD=1Mbps 

G20.3.2 / 
Скорость связи 

125Kbps 
250Kbps 
500Kbps 
1Mbps 

В параметре устанавливается скорость коммуникационной 
шины подключённой к частотному преобразователю. 

YES 

3 CO REF 
sp=+0.0% 

G20.3.3 / 
Скорость 
CanOpen 

 
Отображает на экране, установленную скорость связи по 
CANOPEN. 

YES 

(*) Примечание. Доступно только если в параметре G20.0.1 = 4 CanOpen. 

 

4.20.5 Подгруппа 20.4 – S20.4: DeviceNet (*) 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 DN MAC ID=0 
G20.4.1 / 
Devicenet MAC 
ID 

0 до 63 

DeviceNet настройка MAC ID. Каждому частотному 
преобразователю должен быть задан уникальный MAC-
идентификатор в сети DeviceNet. 
MAC ID может быть изменён в любое время, но он 
присвоится частотному преобразователю только после его 
выключения-включения. Установка по умолчанию 0х00. 

YES 

2DNBaud=500Kbps 

G20.4.2 / 
Скорость 
передачи 
данных 
DeviceNet 

125Kbps 
250Kbps 
500Kbps 

 

Параметр предназначен для выбора скорости передачи 
данных по сети DeviceNet (установите такую же как у 
ведущего устройства): 

Значение Описание 
0 125 Kbps 
1 250 Kbps 
2 500 Kbps 

Значение параметра можно изменять в любое время, но 
значение присваивается после включения-выключения 
частотного преобразователя. 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

3 CONTROL 
MODE=0  

G20.4.3 / Режим 
управления 

0 to 2 

В следующей таблице представлены возможные варианты 
режимов: 
Знач. Описание Функция 

0 LOCAL 

Для управления частотным 

преобразователем задайте значение в 

параметре G4.1.1 или G4.1.2. 

1 NET 

Если активным режимом управления 

является 1  (G4.1.1) и установлено 3 

(Comm.), частотным преобразователем 

можно управлять через DeviceNet. Также, 

когда активным  режимом управления 

является  2 (G4.1.2) определяет путь как 

окончательно управлять.  

2 NETDECIIDES 

Программируемый логический 

контроллер будет решать как управлять 

частотным преобразователем. Если он 

управляется по сети, активирован вариант 

1. Однако, если управление сетью будет 

переназначена, управление будет 

производиться локально. 
 

NO 

4 REFEREN 
MODE=0 

G20.4.4 / 
Режимы задания 

0 to 2 

В следующей таблице представлены различные режимы 
задания 

Значение Функция 
0 LOCAL 
1 NET 
2 NETDECIIDES  

 

NO 

5 FAULT MODE=2 
G20.4.5 / Режим 
ошибки 

0 – 2 

Параметр позволяет выбрать, как частотный преобразователь 
будет действовать после возникновения коммуникационной 
ошибки: 

Значение Функция 
FAULT Частотный преобразователь выдаст ошибку F60. 
IGNORE Частотный преобразователь продолжит работать 

игнорируя коммуникационную ошибку. 
PE BEHV Если коммуникационный провод не подключен, 

привод будет выдавать ошибку. 
 

YES 

6 ASM- IN = 70 
G20.4.6 / 
Входная сборка 

70 
71 

100 
150 
151 
152 

Параметр используется для выбора, какая входная программа 

сборки объекта будет использоваться используемой для 

создания данных по умолчанию связи IO.  

Значение Функция 
70 Basic Speed Status 

Сборка основная  скорость. 

71 Extended Speed Status 

Сборка расширенная скорость. 

100 Сборка основная Power Electronics 

 

150 Сборка расширенная Power Electronics 

151 Сборка средняя Power Electronics 

152 Настройка сборки Power Electronics. Два первых бита 
являются битами состояния и выбираются следующие 
9 битов. Они настраивается в параметрах 
SV20.6.1….SV20.6.9  

 

YES 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

7 ASM- OUT=20 
G20.4.7 / 
Выходная 
сборка 

20 
21 

101 

Параметр предназначен для выбора какая выходная сборка 
объекта будет использоваться для считывания данных 
соединения IO. 

Значение Функция 
20 Сборка основная  скорость. 
21 Сборка расширенная  скорость. 

101 Сборка основная Power Electronics 
 

YES 

8 DNst = 0 
G20.4.8 / Статус 

DeviceNet 

0 – 4 
(Только 
чтение) 

Этот параметр можно только прочитать, его значение 
указывает текущее состояние связи по DeviceNet. 

Значение Функция 
0 Не используется. 
1 Не существует. 
2 Повторение MAC ID  
3 Подключен 
4 Коммуникационная 

ошибка 

При переключение в режим включен, частотный 
преобразователь автоматически вводит состояние повторение 
MAC ID. После успешного изменения MAC ID, частотный 
преобразователь выводит состояние “Подключен”. В этом 
состоянии частотный преобразователь готов к получению и 
передачи сообщений, циклических и явных. 
Если при всех изменениях MAC ID, частотный 
преобразователь постоянно выдаёт повторение MAC ID, при 
подключенной сети DeviceNet, он будет  переключён в 
состояние коммуникационная ошибка. Частотный 
преобразователь можно перевести их этого состояния 
(коммуникационной ошибки) с помощью отсоединения от 
сети DeviceNet.  
Стек SD700 DeviceNet может общаться с другими 
устройствами узла, который присутствует в DeviceNet сети 
через явные или циклические сообщения ввода / вывода. 
 

YES 

(*) Примечание. Доступно только если в параметре G20.0.1 = 5 DeviceNet. 

 

 

4.20.6 Подгруппа 20.5 – S20.5: OFC (*) 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 B/R F.O =1 Mbps 
G20.5.1 / 
Скорость связи 

0 to 3 

 
Параметр предназначен для выбор скорости связи для OFC
выберите в соответствии с скоростью коммуникационной 
шины: 

Значение Описание 
0 125 Kbps 
1 250 Kbps 
2 500 Kbps 
3 1 Mbps 

 

YES 

(*) Примечание. Доступно только если в параметре G20.0.1 = 6 OFC. 
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4.20.7 Подгруппа 20.6 – S20.6: Регистры 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

01 Reg01 = 40001 G20.6.1 / Регистр 1 

40001 до 
45400 

Параметр позволяет пользователю назначить регистру любой 
адрес Modbus. Таким образом, пользователь будет иметь 
последовательный список адресов Modbus, которые ему 
необходимы и интересны. Регистры предназначены для 
упрощения коммуникации по Modbus. 

YES 

02 Reg02 = 40001 G20.6.2 / Регистр 2 
03 Reg03 = 40001 G20.6.3 / Регистр 3 
04 Reg04= 40001 G20.6.4 / Регистр 4 

.......... ……….. 

31 Reg31 = 40001 G20.6.31 / Регистр 31 

 

4.20.8 Подгруппа 20.7 – S20.7: Просмотр и изменение регистров 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

01 Reg01 = 0 
G20.7.1 / 
Регистр 1 

0 до 65535 

Параметр позволяет пользователю просматривать и 
записывать (если параметр допускает запись) значения 
настроенных адресов в подгруппе ‘G20.6 Registers’.  

YES 

02 Reg02 = 0 G20.7.2 / Регистр 2 
03 Reg03 = 0 G20.7.3 / Регистр 3 
04 Reg04= 0 G20.7.4 / Регистр 4 
.......... ……….. 

31 Reg31 = 0 
G20.7.31 / Регистр 
31 

 

4.21 ГРУППА 21 – G21: СЕТИ 

Эта группа параметров используется для настройки частотного 

преобразователя, если необходимо чтобы он работал в сети Ethernet. 

Примечание. Группа параметров Ethernet и соответствующие ей подгруппы будут 

доступны только при подключении к частотному преобразователю платы Ethernet. 

4.21.1 ПОДГРУППА 21.1 – S21.1: ETHERNET 

Эта подгруппа параметров используется для настройки идентификационных 

параметров частотного преобразователя в сети Ethernet (IP, маску подсети, шлюз) и Mac-

адрес. 
Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 AUTOMATIC 
IP=Y 

G21.1.1 / 
Включение 
автоматического 
назначения 
параметров 

N 
Y 

Этот параметр позволяет автоматически назначить 
параметры: 

Значение Функция 

N=NO 
IP, маска подсети и шлюз устанавливаются 
пользователем в подгруппе S21.1  

Y=YES 

Частотный преобразователь отправляет запрос в 
сервер сети и получает параметры IP, маску подсети и 
шлюз из сети Ethernet. Для этого используется 
протокол DHCP. 

 

YES 

Ixxx.yyy.zzz.hhh 
Текущий IP 
адрес частотного 
преобразователя 

- 

В параметре отображается назначенный IP адрес частотного 
преобразователя, установленный автоматически или 
назначенный пользователем с помощью параметров G21.1.2, 
G21.1.3, G21.1.4 и G21.1.5. 

- 
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Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

Sxxx.yyy.zzz.hhh 

Текущий адрес 
маски подсети 
частотного 
преобразователя 

- 

В параметре отображается назначенный адрес маски подсети 
частотного преобразователя установленный автоматически 
или назначенный пользователем с помощью параметров 
G21.1.6, G21.1.7, G21.1.8 и G21.1.9. 

- 

Gxxx.yyy.zzz.hhh 

Текущий адрес 
шлюза 
частотного 
преобразователя 

- 

В параметре отображается назначенный адрес шлюза 
частотного преобразователя, установленный автоматически 
или назначенный пользователем с помощью параметров 
G21.1.10, G21.1.11, G21.1.12 and G21.1.13. 

- 

2 IP MANU. 
A=192[6] 

G21.1.2 /  
IP адрес (A) 

0 to 255 
Назначение IP адреса, присвоенного частотному 
преобразователю в локальной сети пользователя. Этот адрес 
должен быть предоставлен пользователю администратором 
сети. 
 
Формат IP адреса следующий: A.B.C.D. 
Таким образом, для назначение полного адреса необходимо 
ввести четыре значения в параметры G21.1.2, G21.1.3, 
G21.1.4, G21.1.5.  

YES 

3 IP MANU. 
B=168[6] 

G21.1.3 /  
IP адрес (B) 

0 to 255 YES 

4 IP MANU. C=1[6] 
G21.1.4 /  
IP адрес (C) 

0 to 255 YES 

5 IP MANU. 
D=143[6] 

G21.1.5 /  
IP адрес (D) 

0 to 255 YES 

6 SUBNET A=255[6] 
G21.1.6 /  
Адрес маски 
подсети (A) 

0 to 255 
Назначение адреса маски подсети, присвоенного частотному 
преобразователю в локальной сети пользователя. Этот адрес 
должен быть предоставлен пользователю администратором 
сети. 
 
Формат адреса маски подсети адреса следующий: A.B.C.D. 
Таким образом, для назначение полного адреса необходимо 
ввести четыре значения в параметры G21.1.6, G21.1.7, 
G21.1.8, G21.1.9. 

YES 

7 SUBNET B=255[6] 
G21.1.7 /  
Адрес маски 
подсети (B) 

0 to 255 YES 

8 SUBNET C=255[6] 
G21.1.8 /  
Адрес маски 
подсети (C) 

0 to 255 YES 

9 SUBNET D=0[6] 
G21.1.9 /  
Адрес маски 
подсети (D) 

0 to 255 YES 

10 GATEWAY 
A=0[6] 

G21.1.10 / Адрес 
шлюза (A) 

0 to 255 
Назначение адреса шлюза, присвоенного частотному 
преобразователю в локальной сети пользователя. Этот адрес 
должен быть предоставлен пользователю администратором 
сети. 
 
Формат адреса маски подсети адреса следующий: A.B.C.D. 
Таким образом, для назначение полного адреса необходимо 
ввести четыре значения в параметры G21.1.10, G21.1.11, 
G21.1.12, G21.1.13. 

YES 

11 GATEWAY 
B=0[6] 

G21.1.11 / Адрес 
шлюза (B) 

0 to 255 YES 

12 GATEWAY 
C=0[6] 

G21.1.12 / Адрес 
шлюза (C) 

0 to 255 YES 

13 GATEWAY 
D=0[6] 

G21.1.13 / Адрес 
шлюза (D) 

0 to 255 YES 

14 MAC A=0 
G21.1.14 /  
Адрес MAC (A) 

0 to 255 
Назначение MAC-адреса. Этот адрес является уникальным и 
особым, и связан с платой LAN/частотный преобразователь. 
Он должен быть дан компанией Power Electronics. 
Формат MAC адреса следующий: A.B.C.D.E.F 
Этот адрес должен быть уникальным и присваиваться 
заводом изготовителем. В случае компании Power Electronics:
MAC A = 0 
MAC B = 80 
MAC C = 194 
MAC D = 114 
MAC E = X (любое значение от 0 до 255) 
MAC F = Y (любое значение от 0 до 255) 
Примечание. Проверьте во время пробного запуска. Если 
какая-либо часть адреса не совпадает со значениями 
приведёнными выше, свяжитесь с техническим отделом 
компании Power Electronics, который предоставит вам Mac
адрес и расскажут как правильно ввести его, для того чтобы 
гарантировать правильную работу. 

YES 

15 MAC B=80 
G21.1.15 /  
Адрес MAC (B) 

0 to 255 YES 

16 MAC C=194 
G21.1.16 /  
Адрес MAC (C) 

0 to 255 YES 

17 MAC D=114 
G21.1.17 /  
Адрес MAC (D) 

0 to 255 YES 

18 MAC E=X 
G21.1.18 /  
Адрес MAC (E) 

0 to 255 YES 

19 MAC F=Y 
G21.1.19 /  
Адрес MAC (F) 

0 to 255 YES 

[6] Этот параметры будут доступны только, если в параметре ‘G21.1.1 AUTOMATIC IP = 
N’.  
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4.21.2 Подгруппа 21.2 – S21.2: MODBUS TCP 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 MIPtout=OFF 
MODBUS TCP 

TOUT 

G21.2.1 / Тайм-
аут связи 
Modbus TCP 

OFF=0 до 
600с 

Когда к частотному преобразователю подключено питание, 
если этот параметр установлен в OFF (это присвоение 
некоторого значения), частотный преобразователь будет 
ждать первый блок передачи в течении одной минуты без 
учёта установленного значения. Если в течении этой минуты 
производится запрос мастером сети, частотный 
преобразователь ответит, и с этого момента время ожидания 
без передачи данных будет равно времени установленному в 
этом параметре, но если в течении первой минуты 
оборудование не получает правильный блок данных, 
частотный преобразователь остановится и выдаст ошибку 
коммуникации.  

YES 

4.21.3 Подгруппа 21.3 – S21.3: ETHER./IP 

Параметр/ 
заводское 
значение 

Имя / Описание Диапазон Функция Изменение 
в работе 

1 CONTROL 
MODE=0 

G21.3.1 / Режим 
управления 
частотным 
преобразователе
м 

0 – 2 

Параметр позволяет установить, каким образом будет 
управляться частотный преобразователь. 
Знач. Описание Функция 

0 LOCAL 

Частотный преобразователь может быть 
запущен и остановлен как оборудование 
без подключения к сети Ethernet 
(настройки G4.1.1 или G4.1.2) 

1 NETWORK 

Частотный преобразователь может 
управляться только через клиент 
Ethernet/IP с помощью платы Ethernet. В 
этом случае, настройки в параметрах 
G4.1.1 и G4.1.2 игнорируются. 

2 NET DECIDES 

В этом случае, клиент Ethernet/IP через 
плату Ethernet, передаёт информацию 
частотному преобразователю, кто его 
контролирует в текущее время (может 
изменяться режим управления). 

  

NO 

2 
REFEREN.MODE
=0 

G21.3.2 /  
Режим задания 
частотному 
преобразовател
ю 

0 – 2 

Параметр позволяет установить, откуда частотный 
преобразователь получает задание скорости. 
Знач. Описание Функция 

0 LOCAL 
Задание скорости из параметров G3.1 или 
G3.2. 

1 NETWORK  

Скорость задаётся только через клиент 
Ethernet/IP с помощью платы Ethernet. В 
этом случае, настройки в параметрах G3.1 и 
G3.2 игнорируются. 

2 NET DECIDES 

В этом случае, клиент Ethernet/IP через 
плату Ethernet, передаёт информацию 
частотному преобразователю, кто ему 
задаёт скорость в текущее время (может 
изменяться источник задания скорости). 

  

NO 

3 FAULT MODE = 
2 

G21.3.3 / Режим 
ошибки 

0 – 2 

Параметр используется для того, чтобы выбрать как будет 
реагировать частотный преобразователь на ошибку 
коммуникации. 

Значение Функция 
FAULT Частотный преобразователь выдаст ошибку F60. 
IGNORE Частотный преобразователь продолжит работу, 

несмотря на ошибку коммуникации. 
PE BEHV Пока не будет устранена ошибка коммуникации, 

привод будет оставаться в состоянии ошибки. 
 

YES 
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5 КОММУНИКАЦИЯ MODBUS 

5.1. ПОДДЕРЖИВАЕМЫЕ КОДЫ ФУНКЦИЙ MODBUS 

Протокол последовательной связи, включённый в частотный преобразователь 

SD700, придерживается стандартного промышленного протокола Modbus фирмы Modicon. 

Частотный преобразователь считывает и записывает функции, которые входят в протокол 

Modbus. Используемые частотным преобразователем функции следующие: 
Функция Описание Число регистров 

3 Чтение регистров 120 
16 Запись регистров 120 

 
Реализация этого кода функций в частотном преобразователе позволяет считывать 

до 120 регистров внутри группы параметров в кадре. Если вы хотите получить доступ к 

регистрам, расположенными в памяти последовательно, но принадлежащим к разным 

группам, вы должны получить доступ к такому количеству кадров, сколько у вас групп 

входит.  

 

5.1.1 Код функции Modbus №3: чтение регистров 

Этот код функции позволяет контроллеру Modbus (ведущему, master) считывать 

содержимое в регистрах данных, записанных в частотном преобразователе (ведомый, 

slave). Этот код функций допускает только адресацию конкретному частотному 

преобразователю. Этот код функций не позволяет широковещательную или групповую 

адресацию.  

Реализация этого кода функций в частотном преобразователе позволяет считывать 

до 120 регистров расположенных последовательно в памяти частотного преобразователя в 

одном кадре. 

Далее, представлен пример кадра, который показывает как ведущий (master) 

пытается прочитать содержимое трёх регистров частотного преобразователя, в которых 

отображает ток в каждой фазе. Информация, которая должна быть заложена в кадре 

запроса следующая: 

 Адрес данных частотного преобразователя. 

 Код функций Modbus (3, чтение регистров) 

 Начальный адрес данных 

 Количество регистров для чтения 

 код CRC-16 (циклический контроль избыточности) 

Ответный кадр частотного преобразователя (ведомый, slave) должно содержать 

следующие поля: 

 Адрес данных частотного преобразователя (ведомого). 

 Код функций Modbus (3, чтение регистров) 
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 Количество байтов для чтения. 

 Количество байтов/ 2 регистра 

 код CRC-16 (циклический контроль избыточности) 

 

Каждый регистр состоит из 2=х байтов (2х8битов=16битов). Это длина всех регистров 

по умолчанию, которая формируется в частотном преобразователе SD700. 
 

5.1.1.1 Пример работы кода функций Modbus №3 (чтение регистров). 

Мы предположим, что вы хотите прочитать ток двигателя (паспортные данные) по 

каналу связи. Эта информация соответствует параметру G2.1. ‘1 MTR CUR=00.00A’. 

Кадр, который должен быть передан следующий: 

Адрес Modbus Код функций 
Modbus 

Начальный адрес 
данных (40282) 

Количество 
регистров 

CRC-16
циклический 
контроль 

избыточности 
0x0A 0x03 0x0119 0x0001 0x2493 

 
Мы предположим, что мгновенный ток частотного преобразователя равен 8.2 А. 

(Значение Modbus 82 десятичная (decimal)=0х52 шестнадцатеричная (Hexadecimal)). 

Ответный кадр ведомого (slave) будет следующим:  

Адрес Modbus Код функций 
Modbus Количество байт Данные (адрес 20) 

(=110) 

CRC-16
циклический 
контроль 

избыточности
0x0A 0x03 0x02 0x0052 0x9C78 

 

5.1.2 Код функции Modbus №16: Запись регистров 

Этот код функции позволяет контроллеру Modbus (ведущему, master) записывать 

содержимое в регистрах данных частотного преобразователя (ведомый, slave), когда эти 

регистры не только для чтения. Запись регистров с помощью ведущего сети (master) не 

запрещает последующего изменения этих регистров самим частотным преобразователем 

(ведомым, slave). 

Реализация этого кода функций в частотном преобразователе позволяет записывать 

до 5 регистров частного преобразователя за один кадр. 

Далее, представлен пример кадра, который показывает как ведущий (master) 

пытается записать содержимое одного регистра частотного преобразователя, в которых 

хранится время разгона. Информация, которая должна быть заложена в кадре запроса 

следующая: 

 Адрес данных частотного преобразователя. 

 Код функций Modbus (16, запись регистров). 

 Начальный адрес данных 

 Количество регистров для записи 

 Количество байтов для записи 
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 Содержание для записи регистров 

 Код CRC-16 (циклический контроль избыточности) 

Ответный кадр частотного преобразователя (ведомый, slave) должно содержать 

следующие поля: 

 Адрес данных частотного преобразователя (ведомого). 

 Код функций Modbus (16, запись регистров) 

 Начальный адрес данных 

 Количество записанных регистров 

 Код CRC-16 (циклический контроль избыточности) 
 

5.2 Режимы адресации 

5.2.1 Режим широковещательной адресации 

Широковещательный режим адресации позволяет ведущему (master) сети получить 

доступ одновременно к всем ведомым устройствам (slave) подсоединённых к сети 

Modbus. Код функций Modbus который позволяет этот режим глобальной адресации 

является: 
Функция Описание

16 Запись регистров 
 
Чтобы получить доступ к всем подключённым ведомым устройствам 

подключённых к сети Modbus, необходимо использовать адрес 0. 

Если этот адрес используется, все ведомые устройства, входящие в сеть Modbus 

перезапишут требуемые регистры, но они не отправят ответный кадр. 
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5.3 ФУНКЦИИ УДАЛЁННОГО УПРАВЛЕНИЯ 

 Адрес управления запуском
Экран - 
Диапазон 0 – 1 

Адрес Modbus 40562 
Диапазон Modbus 0 до 1 
Чтение / запись Да 

Описание: Параметр позволяет запустить частотный преобразователь через канал связи. 
 

 Адрес управления остановки
Экран - 
Диапазон 0 – 1 

Адрес Modbus 40563 
Диапазон Modbus 0 до 1 
Чтение / запись Да 

Описание: Параметр позволяет остановить частотный преобразователь через канал связи. 
 

 Адрес управления сбросом
Экран - 
Диапазон 0 – 1 

Адрес Modbus 40564 
Диапазон Modbus 0 до 1 
Чтение / запись Да 

Описание: Параметр позволяет сбросить ошибки в частотном преобразователе через канал связи. 
 

 Адрес управления ошибками
Экран - 
Диапазон 0 – 1 

Адрес Modbus 40565 
Диапазон Modbus 0 до 1 
Чтение / запись Да 

Описание: Параметр позволяет создать ошибку в частотном преобразователе через канал связи. 
 Адрес задания скорости
Экран - 
Диапазон -20480 до +20480

Адрес Modbus 40128 
Диапазон Modbus -20480 до +20480
Чтение / запись Да 

Описание: Параметр позволяет задавать скорость частному преобразователю через канал связи. 
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5.4 ПЕРЕЧЕНЬ АДРЕСОВ MODBUS 

5.4.1 Регистры Modbus ‘Общее состояние’ 

Этот регистр предоставляет информацию об общем состоянии частотного 

преобразователя, как представлено в таблице ниже: 

Modbus 
адрес 

Бит Описание Значение при “0” Значение при “1” 

40558 

0 RUN Привод не запущен. Привод запущен. 

1 FAULT Нет ошибок. Ошибка. 

2 WARNING Нет предупреждений. 
По крайней мере одно 
предупреждение. 

3 READY 

Частотный 
преобразователь не 
готов к запуску (есть 
ошибка или 
предупреждение) 

Частотный 
преобразователь готов 
к запуску (нет ошибок 
и предупреждений). 

4 
EXTERNAL POWER 
SUPPLY 

Частотный 
преобразователь 
получает питание от 
внутреннего 
источника питания. 

Частотный 
преобразователь 
получает питание от 
внешнего источника 
питания. 

5 DELAYING START 
Нет задержки перед 
стартом. 

Задержка перед 
стартом. 

6 MOTOR OVERLOAD 
Нет предупреждения о 
перегрузке двигателя 
(MOL)  

Предупреждения о 
перегрузке двигателя 

7 
MOTOR OVERLOAD 
FAULT 

Нет ошибки 
перегрузка двигателя 
(F25). 

Ошибки перегрузка 
двигателя (F25). 

8 RESERVED Зарезервировано Зарезервировано 

9 DRIVE AT SET SPEED 
Текущая скорость 
двигателя отличается 
от заданной скорости. 

Скорость двигателя 
достигла заданной 
скорости. 

10 CURRENT LIMIT 
Нет предупреждения 
об ограничении тока 
(ILT). 

Предупреждение об 
ограничении тока 
(ILT). 

11 VOLTAGE LIMIT 
Нет предупреждения 
об ограничении 
напряжения (VLT). 

Предупреждение об 
ограничении 
напряжения (VLT). 

12 TORQUE LIMIT 
Нет предупреждения 
об ограничении 
момента (TLT). 

Предупреждение об 
ограничении момента 
(TLT). 

13 COMPARATOR 1 
Компаратор 1 
выключен 

Компаратор 1 включен 

14 COMPARATOR 2 
Компаратор 2 
выключен 

Компаратор 2 включен 

15 COMPARATOR 3 
Компаратор 3 
выключен 

Компаратор 3 включен 
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5.4.2 Программируемые параметры 

Параметр Отображение Описание Адрес Диапазон Диапазон ModBus 
G1.1 1 LOCK PARMTRS=0 Блокировка параметров - 0 to 2  - 

G1.2 2 PASSWORD=OFF  Пароль доступа - 
OFF, 

0000 to 9999 
- 

G1.3 3 PSW ERR=XXXX Разблокировка пароля - 0000 to 9999 - 

G1.4 4 LANGUA=ESPANOL Выбор языка - 

ENGLISH 
ESPANOL 
DEUTSCH 
PORTUGE 

- 

G1.5 5 INITIALISE=0 Инициализация параметров - 0 to 5 - 

G1.6 6 SHORTmenu=NO Скрыть некоторые настройки меню  - 
NO 
YES 

- 

G1.7 7 PROG= STANDAR Активация программы - 
STANDARD 

PUMP 
- 

G1.8 SV1.8 Visual     

G1.11 11 FAN CTRL=FIXE Режим управления вентиляторами 40549 
RUN 

TEMP 
FIX 

0 to 2 

G.1.10.1 1 UPLOAD=N 
Сохранить параметры из частотного 
преобразователя в панель 

 
NO 
YES 

0 to 1 

G1.10.2 2 DOWNLOAD=N 
Сохранить параметры из дисплея в 
частотный преобразователь  

 
NO 
YES 

0-1 

G1.12 12 RECT.BRIDGE=0 Amount of pulses of the rectifier bridge 40580 0 to 3 0 to 3 

G1.14 
14 SER GRP PWD = 
OFF 

Количество пульсаций в выпрямительном 
мосту 

   

G2.1 1 MTR CUR=A Номинальный ток двигателя 40282 1 to 9999A 1638 to 12288 
G2.2 2 MTR VOLT=400V Номинальное напряжение двигателя 40283 220 to 999V 220 to 999 
G2.3 3 MTR PWR=Kw Номинальная мощность двигателя 40285 0 to 6500kW 0 to 65000 
G2.4 4 MTR RPM=1485 Номинальная скорость двигателя об/мин 40286 0 to 24000 rpm 0 to 24000 
G2.5 5 MTR PFA=0.85 cosφ 40288 0 to 0.99 0 to 99 
G2.6 6 MTR FRQ=50Hz Номинальная частота двигателя 40284 0 to 100Hz 0 to 100 

G2.7 7 MTR COOLN=63% 
Охлаждение двигателя при нулевой 
скорости 

40287 OFF; 5 to 100% 8274;410 to 8192 

G3.1 1 REF1 SPD=LOCAL Источник задания скорости 1 40122 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
FIB_1 

LOCAL 
MREF 
PMOT 

PID 
COMMS 

FIB_2 

0 to 11 

G3.2 2 REF2 SPD=LOCAL Источник задания скорости 2 40123 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
FIB_1 

LOCAL 
MREF 
PMOT 

PID 
COMMS 

FIB_2 

0 to 11 

G3.3 3 LOCAL SP=+100% Локальное задание скорости 40124 -250 to +250% -20480 to + 20480 

G3.4 4 REF1 TQ = LOCAL  Источник задания момента 1 40125 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
FIB_1 

LOCAL 
MREF 

PID 
COMMS 

FIB_2 

0 to 11 
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Параметр Отображение Описание Адрес Диапазон Диапазон ModBus 

G3.5 5 REF2 TQ = LOCAL Источник задания момента 2 40126 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
FIB_1 

LOCAL 
MREF 

PID 
COMMS 

FIB_2 

0 to 11 

G3.6 6 TQ = +100% Локальное задание момента 40127 -250 to +250% -20480 to +20480 
G4.1.1 1 CNTROL MODE1=1 Основной режим управления 40040 0 to 4 0 to 4 
G4.1.2 2 CNTROL MODE2=2 Альтернативный режим управления 40041 0 to 4 0 to 4 

G4.1.3 3 RESET MODE=Y Сброс с пульта управления 40039 
N 
Y 

0 to 1 

G4.1.4 4 DIGIT I MODE=1 Выбор функции дискретных входов 40038 0 to 5 0 to 5 

G4.1.5 5 DIGITL IN 1=06 
Настройка многофункционального дискретного 
входа 1 

40032 00 to 75 0 to 75 

G4.1.6 6 DIGITL IN 2=00 
Настройка многофункционального дискретного 
входа 2 

40033 00 to 75 0 to 75 

G4.1.7 7 DIGITL IN 3=00 
Настройка многофункционального дискретного 
входа 3 

40034 00 to 75 0 to 75 

G4.1.8 8 DIGITL IN 4=00 
Настройка многофункционального дискретного 
входа 4 

40035 00 to 75 0 to 75 

G4.1.9 9 DIGITL IN 5=00 
Настройка многофункционального дискретного 
входа 5 

40036 00 to 75 0 to 75 

G4.1.10 10 DIGITL IN6=17 
Настройка многофункционального дискретного 
входа 6 

40037 00 to 75 0 to 75 

G4.2.1 1 SENSOR 1 ?=N Включения датчика аналогового входа 1 40268 
N 
Y 

0 to 1 

G4.2.2 2 SENSOR 1=l/s Выбор единиц измерения аналогового датчика 1  40272 

% 
l/s 

m³/s 
l/m 

m³/m 
l/h 

m³/h 
m/s 
m/m 
m/h 
Bar 
kPa 
Psi 
m 
ºC 
ºF 
ºK 
Hz 
rpm 

0 to 18 

G4.2.3 3 AIN1 FORMAT=V  Конфигурация аналогового входа 1 40264 
V 

mA 
0 to 1 

G4.2.4 4 Inmin1=+0V Минимальное значение аналогового входа 1 40248 
-10V to G4.2.6 

+0mA to G4.2.6 
-10000 to +10000 

0 to +20000 

G4.2.5 5 Smi1=+0.0l/s Минимальное значение датчика 1 40254 
-3200 to G4.2.7 

Engineering Units 
-32000 to +32000 

G4.2.6 6 Inmax1=+10V Максимальное значение аналогового входа 1 40244 
G4.2.4 to +10V 

G4.2.4 to +20mA 
-10000 to +10000 

0 to +20000 

G4.2.7 7 Sma1=+10.0l/s Максимальное значение датчика 1 40250 
G4.2.5 to +3200 

Engineering Units 
-32000 to +32000 

G4.2.8 8 SPD LO1=+0% 
Скорость соответствующая минимальному 
значению аналогового входа 1 

40246 -250% to G4.2.9 -20480 to +20480 

G4.2.9 9 SPD HI1=+100% 
Скорость соответствующая максимальному 
значению аналогового входа 1 

40242 G4.2.8 to +250% -20480 to +20480 

G4.2.10 10 FB1 = +0.0l/s Минимальное значение аналогового датчика 40256 
-3200 to G4.2.12 
Engineering Units 

-32000 to +32000 

G4.2.11 11 FB1-SP = 0% 
Минимальная скорость для датчика в 
разомкнутом контуре 

40260 -250% to +250% -20480 to 20480 

G4.2.12 12 FA1 = +10.0l/s Максимальное значение аналогового датчика 40252 
G4.2.10 to +3200 
Engineering Units 

-32000 to +32000 

G4.2.13 13 FA1-SP = 100% 
Максимальная скорость для датчика в 
разомкнутом контуре 

40258 -250% to +250% -250% to +250% 

G4.2.14 14 AIN1 LOSS=N 
Защита при потери сигнала с аналоговым 
входом 1 

40266 
N 
Y 

0 to 1 

G4.2.15 15 1_Z BAND=OFF Нулевой полосовой фильтр аналогового входа 1 40270 
OFF = 0.0; 0.1 to 

2.0% 
9 to 163 

G4.2.16 16 FILTER1=OFF Фильтр низких частот аналогового входа 1 40274 
OFF = 0.0; 0.1 to 

20.0% 
0 to 200 

G4.3.1 1 SENSOR 2 ?=N Включение датчика аналогового входа 2 40269 
N 
Y 

0 to 1 

G4.3.2 2 SENSOR 2=Bar Выбор единиц измерения аналогового датчика 2  40273 

% 
l/s 

m³/s 
l/m 

m³/m 

0 to 18 
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l/h 
m³/h 
m/s 
m/m 
m/h 
Bar 
kPa 
Psi 
m 
ºC 
ºF 
ºK 
Hz 
rpm 

G4.3.3 3 AIN2 FORMAT=mA  Конфигурация аналогового входа 2 40265 
V 

mA 
0 to 1 

G4.3.4 4 Inmin2=+4mA Минимальное значение аналогового входа 2 40249 
-10V to G4.3.6 

+0mA to G4.3.6 
-10000 to +10000 

0 to +20000 

G4.3.5 5 Smi2=+0.0Bar Минимальное значение датчика 2 40255 
-3200 to G4.3.7 

Engineering Units 
-32000 to +32000 

G4.3.6 6 Inmax2=+20mA Максимальное значение аналогового входа 2 40245 
G4.3.4 to +10V 

G4.3.4 to +20mA 
-10000 to +10000 

0 to +20000 

G4.3.7 7 Sma2=+10.0Bar Максимальное значение датчика 2 40251 
G4.3.5 to +3200 

Engineering Units 
32000 to +32000 

G4.3.8 8 SPD LO2=+0% 
Скорость соответствующая минимальному 
значению аналогового входа 1 

40247 -250% to G.4.3.9 -20480 to +20480 

G4.3.9 9 SPD HI2=+100% 
Скорость соответствующая максимальному 
значению аналогового входа 1 

40243 G4.3.8 to +250% -20480 to +20480 

G4.3.10 10 FB2 = +0.0Bar Минимальное значение аналогового датчика 40257 
-3200 to G4.3.12 
Engineering Units 

-32000 to +32000 

G4.3.11 11 FB2-SP = 0% 
Минимальная скорость для датчика в 
разомкнутом контуре 

40261 -250% to +250% -250 to +250 

G4.3.12 12 FA2 = +10.0Bar Максимальное значение аналогового датчика 40253 
G4.3.10 to +3200 
Engineering Units 

-32000 to +32000 

G4.3.13 13 FA2-SP = 100% 
Максимальная скорость для датчика в 
разомкнутом контуре 

40259 -250% to +250%  -250 to +250 

G4.3.14 14 AIN2 LOSS=N 
Защита при потери сигнала с аналогового входа 
2 

40267 
N 
Y 

0 to 1 

G4.3.15 15 2_Z BAND=OFF Нулевой полосовой фильтр аналогового входа 2 40271 OFF=0.0; 0.1 to 2.0% 9 to 163 

G4.3.16 16 FILTER2=OFF Фильтр низких частот аналогового входа 2 40275 
OFF = 0.0; 0.1 to 

20.0% 
0 to 200 

G4.4.1 1 Sensr U=l/s Единицы измерения импульсного входа 40581 

% 
l/s 

m³/s 
l/m 

m³/m 
l/h 

m³/h 
m/s 
m/m 
m/h 

0 to 9 

G4.4.2 2 Pls/s = 100l/s Настройка расходомера 40582 
0 до 32760 единицы 

потока 
0 to 32760 

G4.4.3 3 M Rn=1000l/s Максимальное значение расходомера 40583 
0 до 32760 единицы 

потока 
0 to 32760 

G4.6.1 1 FIBER MODE = 0 режим управления оптоволоконным кабелем 41251 
MAS (ведущий) 
SLV (ведомый) 

NON (нет) 
0 to 2 

G4.6.3.5 5 CONTROL = NONE Управление 41254 
NONE (нет) 

START (пуск) 
RUN (работа) 

0 to 2 

G4.6.3.6 6 FAULT = N Управление (Master) 41255 
N (нет) 
Y (да) 

0 to 1 

G4.6.3.7 7 SPIN STP = N SPIN STOP (Slave) 41256 
N (нет) 
Y (да) 

0 to 1 

G4.6.5 5 T/O F.O = 0 
Тайм-аут оптоволоконной связи (ведомый, 
slave) 

41253 OFF, 0.10 до 9.99 0 to 10 

G5.1 1 ACC1=5.0%/s Рампа ускорения 1 40392 0.01 to 650% / с 1 to 65000 
G5.2 2 DECEL1=1.0%/s Рампа торможения 1 40394 0.01 to 650% / с 1 to 65000 
G5.3 3 ACC2=10.0%/s Рампа ускорения 2 40393 0.01 to 650% / sec 1 to 65000 
G5.4 4 DECEL2=10.0%/s Рампа торможения 2 40395 0.01 to 650% / sec 1 to 65000 
G5.5 5 BRK ACC=OFF Скорость изменения рамы ускорения 40396 OFF; 0 to 250% 0 to 20480 
G5.6 6 BRK DEC=OFF Скорость изменения рамы торможения 40397 OFF; 0 to 250% 0 to 20480 

G5.7 7 MPT INC1=1.0%/s 
Рампа 1 увеличения скорости 
потенциометром 

40400 0.01 to 650% / sec 10 to 65000 

G5.8 8 MPT DEC1=3.0%/s 
Рампа 1 снижения скорости 
потенциометром 

40399 0.01 to 650% / sec 10 to 65000 

G5.9 9 MPT INC2=1.0%/s 
Рампа 2 увеличения скорости 
потенциометром 

40398 0.01 to 650% / sec 10 to 65000 

G5.10 10 MPT DEC2=3.0%/s 
Рампа 2 торможения скорости 
потенциометром 

40401 0.01 to 650% / sec 10 to 65000 

G5.11 11 MPOT BRK = OFF 
Скорость изменения рампы при использовании 
потенциометра 

40402 OFF=0 to 250% 0 to 20480 

G5.12 12 SP FLT=0.250s Постоянная времени фильтра сигнала скорости 40403 OFF, 0.0 to 80.0% 0 to 60000 
G6.1 1 SEL REF=MREF Выбор источника для задающего сигнала 40142 NONE 0 to 8 
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AI1 
AI2 

RESERV 
MREF 

LOCAL 
locPID 

COMMS 
G6.2 2 PID LOC=+100% Локальное задание ПИД регулятора 40149 +0.0% to +400% 0 to 32760 

G6.3 3 SEL FBK=AI2 Выбор источника сигнала обратной связи 40143 

NONE 
AI1 
AI2 

AI1+AI2 
COMMS 
MtrTrq 

AbsMTq 
Mtr I. 

MtrPwr 
BUSVdc 
PhiCos 

0 to 11 

G6.4 4 GAIN Kp=8.0 
Пропорциональный коэффициент ПИД 
регулятора 

40144 0.1 to 20 1 to 200 

G6.5 5 INTEGRAL = 0.0s Интегральный коэффициент ПИД регулятора 40145 0.0 to 1000s; Max 0 to 10000; 10001 

G6.6 6 DIFFEREN = 0.0s 
Дифференциальный коэффициент ПИД 
регулятора 

40146 0.0 to 250s 0 to 2500 

G6.7 7 INVERT PID=N Инверсия выходного сигнала ПИД регулятора 40147 
N 
Y 

0 to 1 

G6.8 8 Filt FB = OFF Фильтр низких частот 40150 OFF=0 to 20s 0 to 200 
G6.9 9 ERR PID = +0.0% Ошибка ПИД регулирования 40148 -400 to 400% -32768 to 32767 

G7.1 1 STOP 1 = RAMP Режим остановки 1 40003 
RAMP 
SPIN 

0 to 1 

G7.2 2 STOP 2 = SPIN Режим остановки 2 40004 
RAMP 
SPIN 

0 to 1 

G7.3 3 BRK STP 2 = OFF Скорость изменения режима остановки 40005 OFF=0 to 250% 0 to 20480 

G7.4 4 START = RAMP Режим Запуска 40002 
RAMP 
SPIN 
SPIN2 

0 to 2 

G7.5 5 START 2=RAMP Режим Запуска 2 40015 
RAMP 
SPIN 
SPIN2 

0 to 2 

G7.6 6 STAR DLY = OFF Время задержки Запуска 40006 OFF=0 to 6500s 0 to 65000 
G7.7 7 STOP DLY = OFF Время задержки остановки 40007 OFF=0 to 6500s 0 to 65000 

G7.8 8 STP MIN SP = N Минимальная скорость остановки 40008 
N 
Y 

0 to 1 

G7.9 9 OFFdly = OFF 
Задержка времени между остановкой и 
следующим запуском 

40014 OFF=0.000 to 10.0s 0 to 10000 

G7.10 10 RUN AFTR VFL = N Перезапуск после потери питания 40009 
N 
Y 

0 to 1 

G7.11 11 SPNstr B = OFF Точность запуска на вращающийся двигатель 40017 OFF=0;1 to 10% 0 to 1000 

G7.12 12 OFFdly2 = OFF 
Задержка времени для команды запуска после 
остановки 

40031 OFF=0; 0.1 to 6500.0s 0 to 65000 

G7.13 13 STR AFT RST=N Запуск после сброса ошибки с командой запуск 40010 
N 
Y 

0 to 1 

G7.14 14 RPWr OFF = OFF Время задержки отключения мощности 41852 OFF, 0.001 to 9.99 0-9990 
G7.15 15 MagneT = OFF Время намагничивания 40404 OFF, 0.001 to 9.99 0-9990 
G7.16 16 RetATR = OFF Задержка запуска после сброса. 41561 OFF, 0.001 to 9.99 0-9990 

G8.1.1 1 SEL RELAY 1=02 
Выбор источника управления релейным 
выходом 1 

40362 00 to 45 0 to 45 

G8.1.2 2 T R1 ON=0.0s Временная задержка включения реле 1 40363 0.0 to 999s 0 to 9999 
G8.1.3 3 T R1 OFF=0.0s Временная задержка выключения реле 1 40364 0.0 to 999s 0 to 9999 

G8.1.4 4 INVERT REL1=N Инверсия реле 1 40365 
N 
Y 

0 to 1 

G8.1.5 5 SEL RELAY 2=03 
Выбор источника управления релейным выходом 
2 

40366 00 to 45 0 to 45 

G8.1.6 6 T R2 ON=0.0s Временная задержка включения реле 2 40367 0.0 to 999s 0 to 9999 
G8.1.7 7 T R2 OFF=0.0s Временная задержка выключения реле 2 40368 0.0 to 999s 0 to 9999 

G8.1.8 8 INVERT REL2=N Инверсия реле 2 40369 
N 
Y 

0 to 1 

G8.1.9 9 SEL RELAY 3=05 
Выбор источника управления релейным выходом 
3 

40370 00 to 45 0 to 45 

G8.1.10 10 T R3 ON=0.0s Временная задержка включения реле 3 40371 0.0 to 999s 0 to 9999 
G8.1.11 11 T R3 OFF=0.0s Временная задержка выключения реле 3 40372 0.0 to 999s 0 to 9999 

G8.1.12 12 INVERT REL3=N Инверсия реле 3 40373 
N 
Y 

0 to 1 

G8.1.13 13 CRAspdOF=+5.0% 
Скорость размыкания реле в настройке тормоза 
крана 

40597 +0.0% to +250% 0 to 20480 

G8.1.34 34 Dig Out FB = DO1 Дискретный выход обратной связи 41155 
DO1 
DO2 
DO3 

0 to 2 

G8.1.35 35 DlyDoFB = 1.0s 
Задержка включения дискретного выхода 
обратной связи 

41156 0.5 to 60s 5 to 600 

G8.1.36 36 FAULT1 = OFF Замыкание дискретного выхода Fault1 41151 0 to 90 0 to 90 
G8.1.37 37 FAULT2 = OFF Замыкание дискретного выхода Fault2 41152 0 to 90 0 to 90 
G8.1.38 38 FAULT3 = OFF Замыкание дискретного выхода Fault3 41153 0 to 90 0 to 90 
G8.1.39 39 FAULT4 = OFF Замыкание дискретного выхода Fault4 41154 0 to 90 0 to 90 
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G8.2.1 1 ANLG OUT1=01 Выбор режима для аналогового выхода 1 40342 00 to 27 0 to 27 

G8.2.2 2 FORMT 1=4-20 mA Выбор конфигурации аналогового выхода 1 40343 

0-10V 
±10V 

0-20mA 
4-20mA  

0 to 3 

G8.2.3 3 MIN1 RNG=+0% 
Выбор минимального уровня аналогового 
выхода 1 

40344 -250% to +250% -20480 to +20480 

G8.2.4 4 MAX1 RNG=+100% 
Выбор максимального уровня аналогового 
выхода 1 

40345 -250% to +250% -20480 to +20480 

G8.2.5 5 FILTER 1=OFF Выбор фильтра для аналогового выхода 1 40346 OFF= 0.0 to 20.0s 0 to 200 
G8.2.6 6 ANLG OUT 2=02 Выбор режима для аналогового выхода 2 40347 00 to 27 0 to 27 

G8.2.7 7 FORMT 2=4-20 mA Выбор конфигурации аналогового выхода 2 40348 

0-10V 
±10V 

0-20mA 
4-20mA 

0 to 3 

G8.2.8 8 MIN2 RNG=+0% 
Выбор минимального уровня аналогового 
выхода 2 

40349 -250% to +250% -20480 to +20480 

G8.2.9 9 MAX2 RNG=+100% 
Выбор максимального уровня аналогового 
выхода 2 

40350 -250% to +250% -20480 to +20480 

G8.2.10 10 FILTER 2=OFF Выбор фильтра для аналогового выхода 2 40351 OFF=0.0 to 20.0s 0 to 200 
G9.1.1 1 COMP 1 SEL=00 Выбор источника компаратора 1 40302 00 to 22 0 to 22 
G9.1.2 2 COMP 1 TYPE=0 Выбор режима работы компаратора 1 40303 0 to 1 0 to 1 

G9.1.3 3 SP C1 ON=+100[%] 
Значение включения компаратора 1 в Normal 
режиме 

40305 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.1.4 4 LIM 2 C1=+100[%] Ограничение 2 компаратора 1 в Window режиме 40305 -250% to +250% -20480 to +20480 
G9.1.5 5 LIM 1 C1=+0[%] Ограничение 1 компаратора 1 в Window режиме 40304 -250% to +250% -20480 to +20480 
G9.1.6 6 T C1 ON=0.0s Задержка включения компаратора 1 40306 0.0 to 999s 0 to 9999 

G9.1.7 7 SP C1 OF=+0[%] 
Значение выключения компаратора 1 в Normal 
режиме   

40304 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.1.8 8 T C1 OF=0.0s Задержка выключения компаратора 1 40307 0.0 to 9999s 0 to 99999 
G9.1.9 9 SEL FUNT C1=00 Выбор функции выхода для компаратора 1 40308 00 to 15 0 to 15 
G9.2.1 1 COMP 2 SEL=00 Выбор источника компаратора 2 40311 00 to 22 0 to 22 
G9.2.2 2 COMP 2 TYPE=0 Выбор режима работы компаратора 2 40312 0 to 1 0 to 1 

G9.2.3 3 SP C2 ON=+100[%] 
Значение включения компаратора 2 в Normal 
режиме 

40314 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.2.4 4 LIM 2 C2=+100[%] Ограничение 2 компаратора 2 в Window режиме 40314 -250% to +250% -20480 to +20480 
G9.2.5 5 LIM 1 C2=+0[%] Ограничение 1 компаратора 2 в Window режиме 40313 -250% to +250% -20480 to +20480 
G9.2.6 6 T C2 ON=0.0s Задержка включения компаратора 2 40315 0.0 to 999s 0 to 9999 

G9.2.7 7 SP C2 OF=+0[%] 
Значение выключения компаратора 2 в 
Normal режиме   

40313 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.2.8 8 T C2 OF=0.0s Задержка выключения компаратора 2 40316 0.0 to 9999s 0 to 99999 
G9.2.9 9 SEL FUNT C2=00 Выбор функции выхода для компаратора 2 40317 00 to 15 0 to 15 
G9.3.1 1 COMP 3 SEL=00 Выбор источника компаратора 3 40320 00 to 22 0 to 22 
G9.3.2 2 COMP 3 TYPE=0 Выбор режима работы компаратора 3 40321 0 to 1 0 to 1 

G9.3.3 3 SP C3 ON=+100[%] 
Значение включения компаратора 3 в Normal 
режиме 

40323 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.3.4 4 LIM 2 C3=+100[%] 
Ограничение 2 компаратора 3 в Window 
режиме 

40323 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.3.5 5 LIM 1 C3=+0[%] 
Ограничение 1 компаратора 3 в Window 
режиме 

40322 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.3.6 6 T C3 ON=0.0s Задержка включения компаратора 3 40324 0.0 to 999s 0 to 9999 

G9.3.7 7 SP C3 OF=+0[%] 
Значение выключения компаратора 3 в 
Normal режиме   

40322 -250% to +250% -20480 to +20480 

G9.3.8 8 T C3 OF=0.0s Задержка выключения компаратора 3 40325 0.0 to 9999s 0 to 99999 
G9.3.9 9 SEL FUNT C3=00 Выбор функции выхода для компаратора 3 40326 00 to 15 0 to 15 

G10.1 1 MIN1 SP=0% Ограничение минимальной скорости 1 40102 
-250% to Max.  

Speed 1 
-20480 to G10.2 

G10.2 2 MAX1 SP=+100% Ограничение максимальной скорости 40104 
Min. Speed 1 to 

+250% 
G10.1 to 20480 

G10.3 3 MIN2 SP=-100% Ограничение минимальной скорости 2 40103 
-250% to Max. 

Speed 2 
-20480 to G10.4 

G10.4 4 MAX2 SP=+100% Ограничение максимальной скорости 2 40105 
Min. Speed 2 to 

+250% 
G10.3 to 20480 

G10.5 5 I LIMIT=___A Ограничение тока 40106 0.25 to 1.50In, OFF 2048 to 12291 

G10.6 6 I LIM TO= OFF 
Задержка времени перед выдачей ошибки 
по ограничению тока 

40453 0 to 60s, OFF 0 to 600; 610 

G10.7 7 I. MAX2=____A Альтернативное ограничение тока 40109 0.25 to 1.50In, OFF 2048 to 12291 

G10.8 8 MI2 brSP=OFF  Изменение скорости для Imax2 40110 
OFF=0%; +1 to 

+250% 
0 to 20480 

G10.9 9 MAX TOR=+150% Ограничение момента 40107 0% to +250% 0 to +20480 

G10.10 10 T LIM TO=OFF 
Задержка времени перед выдачей ошибки 
по ограничению момента 

40455 0 to 60s, OFF 0 to 600; 610 

G10.11 11 INVERSION ?=N Включение реверса скорости 40108 
N 
Y 

0 to 1 

G10.12 12 ILIM RGN=OFF Ограничение тока рекуперации 40112 
OFF, 40.1%·In Motor 

to 200%·In Drive 
4000, 4200 to 16384 

G10.13 13 Ilim_rgnTO=OFF 
Задержка времени перед выдачей ошибки 
по ограничению тока рекуперации 

40114 0 to 60s, OFF 0 to 600, 610 

G10.14 14 T/I LIM SP = N Алгоритм ограничения момента 41864 
N 
Y 

0 to 1 

G10.15 15 Rg TQ L = 150% Максимальный крутящий момент 41866 0 to 250% 0 to 20480 

G11.1 1 SP LIM TO=OFF 
Ошибка по времени работы на 
максимальном ограничении скорости 

40452 0.1 to 60s, OFF 1 to 601 
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G11.2 2 STOP TO=OFF 
Ограничение по максимальному времени 
работы в режиме остановки 

40454 OFF=0.0 to 999s 0 to 9999 

G11.3 3 GND I LIMIT=10% Защита от замыкания на землю 40456 OFF, 0 to 30% In 0 to 2458 

G11.4 4 LOW VOLT=360V Низкий уровень входного напряжения 40457 
323 to 425V 
586 to 621V 

400V  3230 to 4250  
690V  5860 to 6210 

G11.5 5 LOW V TO=5s 
Временная задержка перед срабатыванием 
защиты низкого входного напряжения 

40458 0.0 to 60s, OFF 0 to 600; 610 

G11.6 6 HIGH VOLT=500V Высокий уровень входного напряжения 40459 
418 to 587V 
726 to 759V 

400V  4180 to 5870 
690V  7260 to 7590 

G11.7 7 HI V TO=5s 
Временная задержка перед срабатыванием 
защиты высокого входного напряжения 

40460 0.0 to 60s, OFF 0 to 600; 610 

G11.8 8 Dlasy VO = 5s 
Временная задержка перед активацией 
ошибки асимметрия выходного напряжения 

40463 0.0s to 10s; OFF 0 to 100; 101 

G11.9 9 LOW V BHV=1 
Работа в случае потери напряжения на 
входной клемме 

40461 0 to 3 0 to 3 

G11.10 10 PTC EXT ?=N Настройка датчика РТС двигателя 40462 
N 
Y 

0 to 1 

G11.11 11 PUMP OV=20.0A Перегрузка насоса 40289 0.0 to 3000A 0 to 30000 

G11.12 12 Pmovl FIL=OFF Фильтр перегрузки насоса 40290 OFF=0; 0.1 to 20.0s 0 to 200 

G11.13 13 Povl DLY=OFF 
Время задержки перед ошибкой перегрузки 
насоса 

40291 OFF=0; 1 to 999.9s 0 to 9999 

G11.14 14 UNDERLOAD=N Защита по низкой нагрузке 42085 
N 
Y 

0 to 1 

G11.15 15 ULD CUR=___A Ток при низкой нагрузке насоса 42086 (0.2 to 1.50)·In 0 to 12288 
G11.16 16 ULD SPD=+100% Скорость при низкой нагрузке насоса 42087 +0.1% to +250% 9 to 20480 

G11.17 17 ULD DELY=10s 
Время задержки перед ошибкой низкой 
нагрузки насоса 

42088 0 to 999s 0 to 9999 

G11.18 18 DEC.Spdly=OFF Временная задержка снижения скорости 40599 OFF=0; 1 to 10s 0; 1 to 10 
G11.19 19 Sp.SRCH.I =10% Ускорение поиска скорости 40464 2 to 40%·In 164 to 3276 
G11.21 21 Vc Min. T = OFF Время удержания минимальной скорости 40466 0.1 to 60.0, OFF 1 to 601 

G11.22 22 Rdsq ls = 5.0s 
Временная задержка перед ошибкой 
асимметрии выходного тока 

40467 0.0 to 10.0, OFF 0-101 

G12.1 1 AUTO RESET=N Автоматический сброс 40571 
N 
Y 

0 to 1 

G12.2 2 ATTEMP NUMBR=1 
Количество попыток автоматического 
сброса 

40572 1 to 5 1 to 5 

G12.3 3 R STR DEL=5s 
Временная задержка перед автоматическим 
сбросом 

40573 5 to 120s 5 to 120 

G12.4 4 RS COUNT=15min 
Время сброса счётчика попыток 
автоматического сброса 
 

40574 1 to 60min 1 to 60 

G12.5 5 F1 AUTO RST=0 Регистр 1 истории ошибок 40575 0 to 27 0 to 27 
G12.6 6 F2 AUTO RST=0 Регистр 2 истории ошибок 40576 0 to 27 0 to 27 
G12.7 7 F3 AUTO RST=0 Регистр 3 истории ошибок 40577 0 to 27 0 to 27 
G12.8 8 F4 AUTO RST=0 Регистр 4 истории ошибок 40578 0 to 27 0 to 27 
G13.1 1 F0 NO FAULT Регистр 1 истории ошибок 40432 - - 
G13.2 2 F0 NO FAULT Регистр 2 истории ошибок 40433 - - 
G13.3 3 F0 NO FAULT Регистр 3 истории ошибок 40434 - - 
G13.4 4 F0 NO FAULT Регистр 4 истории ошибок 40435 - - 
G13.5 5 F0 NO FAULT Регистр 5 истории ошибок 40436 - - 
G13.6 6 F0 NO FAULT Регистр 6 истории ошибок 40437 - - 

G13.7 7 CLEAR FAULTS=N Стереть историю ошибок 40438 
N 
Y 

0 to 1 

G14.1 1 MREF 1=+10.0% Мультишаговое задание 1 40052 -250% to +250% -20480 to +20480 
G14.2 2 MREF 2=+20.0% Мультишаговое задание 2 40053 -250% to +250% -20480 to +20480 
G14.3 3 MREF 3=+30.0% Мультишаговое задание 3 40054 -250% to +250% -20480 to +20480 
G14.4 4 MREF 4=+40.0% Мультишаговое задание 4 40055 -250% to +250% -20480 to +20480 
G14.5 5 MREF 5=+50.0% Мультишаговое задание 5 40056 -250% to +250% -20480 to +20480 
G14.6 6 MREF 6=+60.0% Мультишаговое задание 6 40057 -250% to +250% -20480 to +20480 
G14.7 7 MREF 7=+70.0% Мультишаговое задание 7 40058 -250% to +250% -20480 to +20480 
G15.1 1 INCH1=+0.00% Скорость 1 40092 -250% to +250% -20480 to +20480 
G15.2 2 INCH2=+0.00% Скорость 2 40093 -250% to +250% -20480 to +20480 
G15.3 3 INCH3=+0.00% Скорость 3 40094 -250% to +250% -20480 to +20480 
G16.1 1 SKIP 1=+0.0% Исключение частоты 1 40132 -250% to +250% -20480 to +20480 
G16.2 2 SKIP 2=+0.0% Исключение частоты 2 40133 -250% to +250% -20480 to +20480 
G16.3 3 SKIP BAND=OFF Диапазон исключённых частот 40134 OFF=0 to 20% 0 to 1638 

G17.1 1 T DC BRAKE=OFF 
Время включения торможения постоянным 
током 

40025 OFF=0.0 to 99s 0 to 990 

G17.2 2 DC CURR=0% 
Величина тока при торможении 
постоянным током 

40022 0 to 100% 0 to 8192 

G17.3 3 DC VOLTS=0.0% 
Величина напряжения при торможении 
постоянным током 

40023 0.0 to 25% 0 to 2048 

G17.4 4 I HEATING=OFF Ток для предотвращения конденсата 40024 OFF=0.0 to 30% 0 to 2458 

G17.5 5 DYN BRAK=N Использование внешнего тормоза 40026 
N 
Y 

0 to 1 

G18.0 0 ENCODER = NO Энкодер 40475 
N 
Y 

0 to 1 

G18.1 1 PULSES=1024 
Разрешение энкодера (кол-во импульсов на 
оборот) 

40337 200 to 8191 200 to 8191 

G18.2 2 TYPE=DIFF Тип энкодера 40473 
DIFF 
SING 

0 to 1 
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G18.3 3 ENCOD FILTER=N Выбор фильтра энкодера 40474 
Yes 
NO 

0 to 1 

G19.1.1 1 TYPE CRTL=V/Hz Выбор режима управления 40522 
V/Hz 
VECT 

0 to 1 

G19.1.2 2 VECTOR CTR = PMC Режим векторного управления 40535 
PMC 
AVC 

0 to 1 

G19.1.3 3 PMC = OL SP Режим управления мощностью двигателя 40526 

OL SP 
OL TQ 
CL SP 
CL TQ 

1 to 4 

G19.1.4 4 AVC = CL SP 
Режим расширенного векторного 
управления 

40527 
CL SP 
CL TQ 

3 to 4 

G19.1.5 5 FRQ=4000Hz Частота коммутаций 40523 4000 to 8000 Hz 4000 to 8000 

G19.1.6 6 PEWAVE=Y Управление шумом 40524 
N 
Y 

0 to 1 

G19.1.8 8 AUTOTUNE=N Автонастройка двигателя 40486 
N 
Y 

0 to 1 

G19.1.9 
9 
OVERMODULATIO=N 

Превышаемая модуляция 40493 
N 
Y 

0 to 1 

G19.2.1 1 MIN FLUX = 100% Минимальный магнитный поток 40502 40 to 100% 3277 to 8192 
G19.2.3 3 V BOOST = 0.0% Пусковое напряжение 40592 0.0 to 100% 0 to 8192 

G19.2.4 4 SLIP COMPENS=N Компенсация скольжения 40505 
N 
Y 

0 to 1 

G19.2.7 7 I SLIP=2.0% Коэффициент  ограничения тока 40508 0.0 to 20.0% 0 to 1638 
G19.2.9 9 STR FRQ = 0.0% Пусковая частота 40594 0.0% to 100% 0 to 8192 
G19.2.11 11 DAMPref=10% Damping reference 40506 0 a 10% 0 to 819 

G19.2.13 13 CT Vbus = 800 Regeneration bus voltage 40021 

For Vin = 230v,  
390 to 410 

For VIN = 400V / 
500V 625 to 800V 
For VIN = 690V  

950 to 1251V 

Real value = Modbus 
value 

G19.3.1 1 R STR=1% Сопротивление статора (Rs) 40482 0.0 to 9.9% 0 to 811 
G19.3.2 2 R. RTR = 0% Сопротивление ротора (Rr) 40530 0.0% to 15% 0 to 15000 
G19.3.3 3 Lm = 40% Индуктивность двигателя(Lm) 40531 40% to 800% 3276 to 65535 

G19.3.4 4 L.I = 0% 
Индуктивность рассеяния (паразитная 
индуктивность) 

40534 0.0% to 50% 0 to 4096 

G19.3.5 5 FL WEAK = 90% Ослабление поля 40532 50% to 100% 4096 to 8192 

G19.4.1 1 Kp Sp = 95% 
Пропорциональный коэффициент скорости 
при замкнутом контуре 

40334 0.0% to 100% 0-8192 

G19.4.2 2 Ki Sp = 95% 
Интегральный коэффициент скорости при 
замкнутом контуре 

40335 0.0% to 100% 0-8192 

G19.4.3 3 Kp Tq = 95% 
Пропорциональный коэффициент момента 
при замкнутом контуре 

40331 0.0% to 100% 0-8192 

G19.4.4 4 Ki Tq = 95% 
Интегральный коэффициент момента при 
замкнутом контуре 

40332 0.0% to 100% 0-8192 

G19.4.5 5 Kp I = 95% 
Пропорциональный коэффициент тока при 
замкнутом контуре 

40528 0.0% to 100% 0 to 8192 

G19.4.6 6 Ki I = 15% 
Интегральный коэффициент тока при 
замкнутом контуре 

40529 0.0% to 100% 0 to 8192 

G19.4.9 9 Flux tune=2.0% Настройка потока 40333 0.0% to 10% 0-100 
G20.0.1 1 COM CONTROL=0 Коммуникационный протокол 40042 0-6 0-6 
G20.1.1 1 COMMS T/O=OFF Тайм-аут Modbus RTU 40413 OFF=0 to 250s 0 to 250 
G20.1.2 2 COMM ADDR=10 Адрес коммуникации 40414 1 to 255 1 to 255 

G20.1.3 3 BAUDS=9600 Скорость связи 40415 

600 
1200 
2400 
4800 
9600 

19200 
38400 

0 to 6 

G20.1.4 4 PARITY=NONE Контроль четности 40416 
ODD 

NONE 
EVEN 

0 to 2 

 DispBR=4800 Скорость передачи дисплея 40417 

1200 
2400 
4800 
9600 

1 to 4 

G20.2.1 1 NODE ADDR=10 Адрес ведомого устройства в сети ProfiBus 40852 1 to 255 1 to 255 
G20.3.1 1 CO NODEID=0 Адрес ведомого устройства в сети CanOpen 41501 0-127 0-127 

G20.3.2 2 CO BAUD=1Mbps Скорость связи 41502 

1Mbps 
10mbps 

125mbps 
250mbps 
500mbps 

0-4 

G20.3.3 3 CO REF sp=+0.0% Скорость CanOpen 41503 - -32768 to +32768 
G20.4.1 1 DN MAC ID=0 Devicenet MAC ID 41701 0-63 0-63 

G20.4.2 2 DNBaud=500kbps Скорость передачи данных DeviceNet 41702 
125kbps 
250kbps 
500kbps 

0-2 

G20.4.3 3 CONTROL MODE= Режим управления 41401 0-2 0-2 
G20.4.4 4 REFEREN MODE=0 Режимы задания 41402 0-2 0-2 

G20.4.5 5 FAULT MODE =2 Режим ошибки 41404 
FAULT 

IGNORE 
0-2 
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PE BEHV 

G20.4.6 6 ASM IN=70 Входная сборка 41704 

70 
71 
100 
150 
151 
152 

0-5 

G20.4.7 7 ASM- OUT=20 Выходная сборка 41705 
20 
21 
100 

0-2 

G20.4.8 8 DNst=UNUSED Статус DeviceNet 41703 0 to 4 0-4 
G20.5.1 1 B/R F.O = 1 Mbps Скорость связи 41252 0 to 3 0-3 
G20.6.1 01 Reg01 = 40001 Регистр 1 41966 40001-45400 40001-45400 
G20.6.2 02 Reg02 = 40001 Регистр 2 41967 40001-45400 40001-45400 
G20.6.3 03 Reg03 = 40001 Регистр 3 41968 40001-45400 40001-45400 
G20.6.4 04 Reg04 = 40001 Регистр 4 41969 40001-45400 40001-45400 
G20.6.5 05 Reg05 = 40001 Регистр 5 41970 40001-45400 40001-45400 
G20.6.6 06 Reg06 = 40001 Регистр 6 41971 40001-45400 40001-45400 
G20.6.7 07 Reg07 = 40001 Регистр 7 41972 40001-45400 40001-45400 
G20.6.8 08 Reg08 = 40001 Регистр 8 41973 40001-45400 40001-45400 
G20.6.9 09 Reg09 = 40001 Регистр 9 41974 40001-45400 40001-45400 
G20.6.10 10 Reg10 = 40001 Регистр 10 41975 40001-45400 40001-45400 
G20.6.11 11 Reg11 = 40001 Регистр 11 41976 40001-45400 40001-45400 
G20.6.12 12 Reg12 = 40001 Регистр 12 41977 40001-45400 40001-45400 
G20.6.13 13 Reg13 = 40001 Регистр 13 41978 40001-45400 40001-45400 
G20.6.14 14 Reg14 = 40001 Регистр 14 41979 40001-45400 40001-45400 
G20.6.15 15 Reg15 = 40001 Регистр 15 41980 40001-45400 40001-45400 
G20.6.16 16 Reg16 = 40001 Регистр 16 41981 40001-45400 40001-45400 
G20.6.17 17 Reg17 = 40001 Регистр 17 41982 40001-45400 40001-45400 
G20.6.18 18 Reg18 = 40001 Регистр 18 41983 40001-45400 40001-45400 
G20.6.19 19 Reg19 = 40001 Регистр 19 41984 40001-45400 40001-45400 
G20.6.20 20 Reg20 = 40001 Регистр 20 41985 40001-45400 40001-45400 
G20.6.21 21 Reg21 = 40001 Регистр 21 41986 40001-45400 40001-45400 
G20.6.22 22 Reg22 = 40001 Регистр 22 41987 40001-45400 40001-45400 
G20.6.23 23 Reg23 = 40001 Регистр 23 41988 40001-45400 40001-45400 
G20.6.24 24 Reg24 = 40001 Регистр 24 41989 40001-45400 40001-45400 
G20.6.25 25 Reg25 = 40001 Регистр 25 41990 40001-45400 40001-45400 
G20.6.26 26 Reg26 = 40001 Регистр 26 41991 40001-45400 40001-45400 
G20.6.27 27 Reg27 = 40001 Регистр 27 41992 40001-45400 40001-45400 
G20.6.28 28 Reg28 = 40001 Регистр 28 41993 40001-45400 40001-45400 
G20.6.29 29 Reg29 = 40001 Регистр 29 41994 40001-45400 40001-45400 
G20.6.30 30 Reg30 = 40001 Регистр 30 41995 40001-45400 40001-45400 
G20.6.31 31 Reg31 = 40001 Регистр 31 41996 40001-45400 40001-45400 
G20.7.1 01 Reg01 = 0 Регистр 01 40801 0-65535 0-65535 
G20.7.2 02 Reg02 = 0 Регистр 02 40802 0-65535 0-65535 
G20.7.3 03 Reg03 = 0 Регистр 03 40803 0-65535 0-65535 
G20.7.4 04 Reg04 = 0 Регистр 04 40804 0-65535 0-65535 
G20.7.5 05 Reg05 = 0 Регистр 05 40805 0-65535 0-65535 
G20.7.6 06 Reg06 = 0 Регистр 06 40806 0-65535 0-65535 
G20.7.7 07 Reg07 = 0 Регистр 07 40807 0-65535 0-65535 
G20.7.8 08 Reg08 = 0 Регистр 08 40808 0-65535 0-65535 
G20.7.9 09 Reg09 = 0 Регистр 09 40809 0-65535 0-65535 
G20.7.10 10 Reg10 = 0 Регистр 10 40810 0-65535 0-65535 
G20.7.11 11 Reg11 = 0 Регистр 11 40811 0-65535 0-65535 
G20.7.12 12 Reg12 = 0 Регистр 12 40812 0-65535 0-65535 
G20.7.13 13 Reg13 = 0 Регистр 13 40813 0-65535 0-65535 
G20.7.14 14 Reg14 = 0 Регистр 14 40814 0-65535 0-65535 
G20.7.15 15 Reg15 = 0 Регистр 15 40815 0-65535 0-65535 
G20.7.16 16 Reg16 = 0 Регистр 16 40816 0-65535 0-65535 
G20.7.17 17 Reg17 = 0 Регистр 17 40817 0-65535 0-65535 
G20.7.18 18 Reg18 = 0 Регистр 18 40818 0-65535 0-65535 
G20.7.19 19 Reg19 = 0 Регистр 19 40819 0-65535 0-65535 
G20.7.20 20 Reg20 = 0 Регистр 20 40820 0-65535 0-65535 
G20.7.21 21 Reg21 = 0 Регистр 21 40821 0-65535 0-65535 
G20.7.22 22 Reg22 = 0 Регистр 22 40822 0-65535 0-65535 
G20.7.23 23 Reg23 = 0 Регистр 23 40823 0-65535 0-65535 
G20.7.24 24 Reg24 = 0 Регистр 24 40824 0-65535 0-65535 
G20.7.25 25 Reg25 = 0 Регистр 25 40825 0-65535 0-65535 
G20.7.26 26 Reg26 = 0 Регистр 26 40826 0-65535 0-65535 
G20.7.27 27 Reg27 = 0 Регистр 27 40827 0-65535 0-65535 
G20.7.28 28 Reg28 = 0 Регистр 28 40828 0-65535 0-65535 
G20.7.29 29 Reg29 = 0 Регистр 29 40829 0-65535 0-65535 
G20.7.30 30 Reg30 = 0 Регистр 30 40830 0-65535 0-65535 
G20.7.31 31 Reg31 = 0 Регистр 31 40831 0-65535 0-65535 

G21.1.1 1 AUTOMATIC IP=Y 
Включение автоматического назначения 
параметров 

40922 
N 
Y 

0 to 1 

- Ixxx.yyy.zzz.hhh 
Текущий IP адрес частотного 
преобразователя 

40923 – A 
40924 – B 
40925 – C 
40926 – D 

- - 
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- Sxxx.yyy.zzz.hhh 
Текущий адрес маски подсети частотного 
преобразователя 

40927 – A 
40928 – B 
40929 – C 
40930 – D 

- - 

- Gxxx.yyy.zzz.hhh 
Текущий адрес шлюза частотного 
преобразователя 

40931 – A 
40932 – B 
40933 – C 
40934 – D 

- - 

G21.1.2 2 IP MANU. A=192 IP адрес (A) 40374 0 to 255 0 to 255 
G21.1.3 3 IP MANU. B=168 IP адрес (B) 40375 0 to 255 0 to 255 
G21.1.4 4 IP MANU. C=1 IP адрес (C) 40376 0 to 255 0 to 255 
G21.1.5 5 IP MANU. D=143 IP адрес (D) 40377 0 to 255 0 to 255 
G21.1.6 6 SUBNET A=255 Адрес маски подсети (A) 40378 0 to 255 0 to 255 
G21.1.7 7 SUBNET B=255 Адрес маски подсети (B) 40379 0 to 255 0 to 255 
G21.1.8 8 SUBNET C=255 Адрес маски подсети (C) 40380 0 to 255 0 to 255 
G21.1.9 9 SUBNET D=0 Адрес маски подсети (D) 40381 0 to 255 0 to 255 
G21.1.10 10 GATEWAY A=0 Адрес шлюза (A) 40382 0 to 255 0 to 255 
G21.1.11 11 GATEWAY B=0 Адрес шлюза (B) 40383 0 to 255 0 to 255 
G21.1.12 12 GATEWAY C=0 Адрес шлюза (C) 40384 0 to 255 0 to 255 
G21.1.13 13 GATEWAY D=0 Адрес шлюза (D) 40385 0 to 255 0 to 255 
G21.1.14 14 MAC A=0 Адрес MAC (A) 40386 0 to 255 0 to 255 
G21.1.15 15 MAC B=80 Адрес MAC (B) 40387 0 to 255 0 to 255 
G21.1.16 16 MAC C=194 Адрес MAC (C) 40388 0 to 255 0 to 255 
G21.1.17 17 MAC D=114 Адрес MAC (D) 40389 0 to 255 0 to 255 
G21.1.18 18 MAC E=X Адрес MAC (E) 40390 0 to 255 0 to 255 
G21.1.19 19 MAC F=Y Адрес MAC (F) 40391 0 to 255 0 to 255 
G21.2.1 1 MIPtout=OFF Тайм-аут связи Modbus TCP 41451 OFF=0 to 600s 0 to 600 

G21.3.1 1 CONTROL MODE=0 
Режим управления частотным 
преобразователем 

41401 
LOCAL 

NETWORK 
NET DECIDES 

0 to 2 

G21.3.2 2 REFEREN.MODE=0 
Режим задания частотному 
преобразователю 

41402 
LOCAL 

NETWORK 
NET DECIDES 

0 to 2 

G21.3.3 3 FAULT MODE = 2 Режим ошибки 41404 
FAULT 

IGNORE 
PE BEHV 

0 to 2 

 

5.4.3 ПАРАМЕТРЫ ВИЗУАЛИЗАЦИИ 

Параметры Отображение Описание Адрес Диапазон ModBus 
Строка 
состояния 

OFF   0.0A   
+0.0% 

Текущее состояние частотного 
преобразователя 

40219 0 до 201 

  

Значения ModBus для сообщений о состоянии частотного преобразователя, предупреждениях и ошибках. 
 
Modbus value  Сообщения о состоянии 

0  OFF 4  DEC 12  DCB 42  IN2 
1  ON 5  SPG 15  TBR 43  IN3 
2  ACL 6  EST 16  DLY 49  HEA 
3  RUN 10  SPN 41  IN1    

Примечание. Более подробно сообщения о состоянии описаны в главе 8.1. 
 
Modbus value  Сообщения о предупреждениях 

61  MOL 66  TLT 70  AVI 91  S2L 
63  MOC 67  VLT 71  OVV    
64  DOC 68  ACO 72  UNV    
65  ILT 69  AVO 90  S1L    

Примечание. Более подробно сообщения о предупреждениях  описаны в главе 8.2. 
 
Modbus value  Сообщения об ошибках 

120  NFL 140  F20 160  F40 180  F60 
121  F01 141  F21 161  F41 181  F61 
122  F02 142  F22 162  F42 182  F62 
123  F03 143  F23 163  F43 183  F63 
124  F04 144  F24 164  F44 184  F64 
125  F05 145  F25 165  F45 185  F65 
126  F06 146  F26 166  F46 186  F66 
127  F07 147  F27 167  F47 187  F67 
128  F08 148  F28 168  F48 188  F68 
129  F09 149  F29 169  F49 189  F69 
130  F10 150  F30 170  F50 190  F70 
131  F11 151  F31 171  F51 191  F71 
132  F12 152  F32 172  F52 192  F72 
133  F13 153  F33 173  F53 193  F73 
134  F14 154  F34 174  F54 194  F74 
135  F15 155  F35 175  F55 195  F75 
136  F16 156  F36 176  F56 196  F76 
137  F17 157  F37 177  F57 197  F77 
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138  F18 158  F38 178  F58 198  F78 
139  F19 159  F39 179  F59    

Примечание. Более подробно сообщения о ошибках  описаны в главе 11. 
Строка 
состояния 

OFF   0.0A   
+0.0% Ток двигателя (соответствует SV1.6) 40163 

Реальное значение=(ModBus 
значение/10). 

STATUS 
LINE 

OFF   0.0A   
+0.0% 

Motor output speed (in %). (Corresponds with 
SV1.3). 
Скорость двигателя (в %). (Соответствует 
SV1.3) 

40170 8192 = 100% номинальной скорости 
двигателя. 

 

Пример состояния частотного преобразователя.  

Состояние частотного преобразователя. 

Параметр состояния частотного преобразователя имеет размер слова (WORD), как и 

остальные параметры ModBus. Информация с предыдущей таблицы о сообщениях 

состояния, предупреждениях и ошибках будут отображаться с помощью младшего байта 

(LSB).  

Старший байт (MSB) зарезервирован для внутреннего использования (поразрядно). 

Полезная информация для пользователя представлена ниже: 

 Бит 15: 

  0  В частотном преобразователе нет ошибки. 

  1  Частотный преобразователь находится в состоянии ошибки. 

 Бит 12: 

  0  Частотный преобразователь запущен. 

  1  Частотный преобразователь остановлен. 
 

Периодическое изменение между двумя состояниями. 

Во время обычной работы частотного преобразователя, значения его состояния 

отображается постоянно и непрерывно, изменяясь только тогда, когда изменяется 

состояние частотного преобразователя (пример из режима разгона (ACL) в режим работа 

(RUN)). Тем не менее, существует две ситуации, когда значения состояния частотного 

преобразователя  периодически изменяется между двумя состояниями: 

 

 Первый случай. Если в частотном преобразователе есть сообщение о 

предупреждениях. Это сообщение будет периодически чередоваться с сообщением о 

состоянии частотного преобразователя (пример режим работа (RUN) чередуется с 

сообщением о предупреждении ILT).  

 Второй случай. Если частотный преобразователь находится в состоянии ошибки, 

последнее состояние перед возникновением ошибки, будет чередоваться с 

сообщением с номером ошибки (пример режим работа (RUN) чередуется с 

сообщением о ошибки F40).  
Параметр Отображение Описание Адрес Диапазон ModBus 

SV1.1 Sp Ref  =+000% 
Значение текущего задания 
скорости 

40162 
8192 = 100% 
номинальной скорости 
двигателя 

SV1.2 Tq Ref=000 Значения заданного момента 41316 -20480 до +20480 

SV1.3 Mtr Speed = +0rpm 
Отображение скорости 
двигателя в об/мин. 

40169 
Реальное 
значение=значение 
ModBus 
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SV1.4 Mtr Sp = +0.0% 
Отображение скорости 
двигателя в %.  

40170 
8192 = 100% 
номинальной скорости 
двигателя 

SV1.5 Mtr Freq = +0.0Hz 
Частота, которая подаётся на 
двигатель. 

40167 
Реальное значение= 
значение ModBus 

SV1.6 Mtr Vout = 0V 
Напряжение, поданное на 
двигатель. 

40166 
Реальное значение= 
значение ModBus 

SV1.7 Mtr Iout = 0.0A Ток, протекающий в двигателе. 40163 
Реальное значение= 
(значение ModBus/10)

SV1.8 Mtr Torqe = 0.0% 
Отображает текущий момент 
реализуемый двигателем. 

40164 
8192 = 100% 
номинального момента 
двигателя 

SV1.9 Mtr Pfactr = 0.0 
Отображает коэффициент 
мощности двигателя. 

40168 
Реальное значение= 
(значение ModBus/10)

SV1.10 Mtr Pwr = +0.0kW 
Instantaneous power 
consumption of the motor. 

40165 
Реальное значение= 
(значение ModBus/10)

SV1.11 0.0A 0.0A
 0.0A 

Мгновенный ток в каждой фазе 
двигателя (U, V, W) 

40177    U 
40178    V 
40179    W 

Реальное значение= 
(значение ModBus/10) 

SV1.12 Vmt=  0     0       0V 
Мгновенное межфазное напряжение 
(UV, VW, UW) 

40180    
UV 

40181    
VW 

40182    
UW 

Реальное значение= 
значение ModBus 

SV1.13 PTC Motor = 0 
Отображает подсоединение датчика 
РТС двигателя. 40218 0 до 1 

SV1.14 Motor T. = 0.0% 
Рассчитанный уровень температуры 
двигателя. 40173 

8192 = 100% 
температуры двигателя

SV1.15 Enco. Pulso = 0 Отображает импульсы энкодера. 40337 
Реальное значение=
значение ModBus

SV1.16 Clsped = 0 rpm 
Действительная скорость измеренная с 
помощью энкодера. 40336 

Реальное значение=
значение ModBus

SV2.1 390 390
 390V 

Входное мгновенное напряжение. 

40183    
RS 

40184    
ST 

40185    
RT 

Реальное значение= 
значение ModBus 

SV2.2 Inp Vol = 390V 
Среднее входное напряжение 
частотного преобразователя. - 

Не доступен в этой 
версии SW. 

SV2.3 50.0 50.0
 50.0Hz 

Частота входного напряжения. 

40159    
RS 

40160    
ST 

40161    
RT 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/10) 

SV2.4 Bus vol = 540V 
Напряжение в звене постоянного тока 
частотного преобразователя. 40171 

Реальное значение=
значение ModBus

SV2.5 IGBT Temp =+23ºC 
Температура измеренная в силовой 
ячейке. 40172 

Реальное значение=
значение ModBus

SV2.6 Drive Temp =+26ºC 
Внутренняя температура частотного 
преобразователя. 40240 

Реальное значение=
(значение ModBus/100)

SV3.1 ANLG IN1 = +0.0V 
Среднее значение на аналоговом входе 
1. 40186 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/1000)

SV3.2 AIN1 Refr = 
+0.00% 

Задание скорости или задание ПИД-
регулятора пропорциональное AL1. 40190 

8192 = 100% 
максимальное значение 
аналогового входа 1

SV3.3 AIN1  S = +0.00l/s Значение с датчика 1 связанного с AL1. 40262 
Реальное 
значение=(значение 
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ModBus/10) 

SV3.4 ANLG IN2 = +0.0V 
Среднее значение на аналоговом входе 
2. 40187 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/1000)

SV3.5 AIN2 Refr = 
+0.00% 

Задание скорости или задание ПИД-
регулятора пропорциональное AL2. 40191 

8192 = 100% 
максимальное значение 
аналогового входа 2

SV3.6 AIN 2  S = +0.00Bar Значение с датчика 2 связанного с AL2. 40263 
Реальное 
значение=(значение 
ModBus/10) 

SV3.7 ANL OUT1 = 
+4.0mA 

Отображает значение на аналоговом 
выходе 1. 40192 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/1000)

SV3.8 AOUT1 Refer = 
+0.0% 

Значение величины связанной с AO1. 40194 
8192 = 100% 
максимальное значение 
аналогового выхода 1 

SV3.9 ANL OUT2 = 
+4.0mA 

I Отображает значение на аналоговом 
выходе 2. 40193 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/1000)

SV3.10 AOUT2 Refer = 
+0.0% 

Значение величины связанной с AO2. 40195 
8192 = 100% 
максимальное значение 
аналогового выхода 1 

SV3.11 Dl: 000000 0 
Состояние дискретных входов и 
датчика РТС. 40196 

LSB  BIT0 MFI1
BIT6  PTC 
0 to 1 

SV3.12 Relays 1-3: X0X Состояние выходных реле. 40197 

BIT 0  R1; диапазон от 
0 до 1 
BIT 1  R2; диапазон от 
0 до 1 
BIT 2  R3; диапазон от 
0 до 1 

SV3.13 Speed M = 
+0.000m/s 

Скорость механизма приводимого в 
движение двигателем (скорость 
двигателя в инженерных единицах 
измерения). 

-  

SV3.14 Modbus Traffic:O 
Траффик через коммуникационный 
вход Modbus RTU. 40418 0 до 1 

SV3.15 Display_traffi = 0 Наличие дисплея. 40422 0 до 1 
SV4.1 Actual Fault = 00 Код текущей ошибки. 40235 Номер ошибки 

SV4.2 Drive Curr = 170A 
Номинальный ток частотного 
преобразователя. 40209 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/10) 

SV4.3 Drive Volt = 400V 
Отображает номинальное напряжение 
частотного преобразователя. 40210 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/10) 

SV4.4 S/W 
Версия программного обеспечения 
установленного в частотном 
преобразователе. 

40206 
Реальное 
значение=значение 
ModBus 

SV4.5 H/W y.y 
Версия аппаратной части частотного 
преобразователя. 40207 

Реальное 
значение=(значение 
ModBus/100) 

SV4.6 PID R% = +0.0% 
Заданное значение ПИД-регулятора в 
стандартной программе частотного 
преобразователя. 

40204 
8192 = 100% 
максимальное значение 
Al 

SV4.7 PID F% = +0.0% 
Значение обратной связи ПИД-
регулятора в стандартной программе 
частотного преобразователя. 

40205 
8192 = 100% 
максимальное значение 
Al 

SV4.8 PID Error = +0.0% 

Значение расхождения в ПИД 
режиме (расхождение между 
заданным и действительным 
значением) 

40203 
8192 = 100% 
максимальное значение 
Al 

SV4.9 Comparators: 000 Состояние трёх компараторов 40232   C1 0 до 1 
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40233   C2 
40234   C3 

SV4.10 
FLT.STAT.=NO 
FLT 

Состояние частотного 
преобразователя перед 
возникновением ошибки. 

40559 
0 до 17 (Смотрите список 
сообщений о ошибках) 

SV4.11 Fault Diag.=N Диагностика ошибки. 41601 0 до 1 

SV5.1 Local Sp = +100% 
Заданная частота в локальном 
режиме. 

40124 -20480 до 20480 

SV5.2 PID Local = +100% 
Задание ПИД-регулятора в 
локальном режиме. 

40149 0 до 32760 

SV5.3 Mref 1  = +10.0% Мульти-шаговая скорость 1. 40052 -20480 до 20480 
SV5.4 Mref 2  = +20.0% Мульти-шаговая скорость 2. 40053 -20480 до 20480 
SV5.5 Mref 3  = +30.0% Мульти-шаговая скорость 3. 40054 -20480 до 20480 
SV5.6 Mref 4  = +40.0% Мульти-шаговая скорость 4. 40055 -20480 до 20480 
SV5.7 Mref 5  = +50.0% Мульти-шаговая скорость 5. 40056 -20480 до 20480 
SV5.8 Mref 6  = +60.0% Мульти-шаговая скорость 6. 40057 -20480 до 20480 
SV5.9 Mref 7  = +70.0% Мульти-шаговая скорость 7. 40058 -20480 до 20480 
SV5.10 Inch Spd1 = 0.00% Скорость 1. 40092 -20480 до 20480 
SV5.11 Inch Spd2 = 0.00% Скорость 2. 40093 -20480 до 20480 
SV5.12 Inch Spd3 = 0.00% Скорость 3. 40094 -20480 до 20480 

SV5.13 PMP manSP=+0.0% 
Заданная скорость в ручную 
(LOCAL). 

42042 -20480 до 20480 

SV5.14 PMP Mre1=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 1. 

42151 0 до 32760 

SV5.15 PMP Mre2=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 2. 

42152 0 до 32760 

SV5.16 PMP Mre3=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 3. 

42153 0 до 32760 

SV5.17 PMP Mre4=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 4. 

42154 0 до 32760 

SV5.18 PMP Mre5=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 5. 

42155 0 до 32760 

SV5.19 PMP Mre6=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 6. 

42156 0 до 32760 

SV5.20 PMP Mre7=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 7. 

42157 0 до 32760 

SV5.21 PMP Mre8=0.0% 
Локальное задание 1 для ПИД-
регулятора. Мульти-шаговое 8. 

42158 0 до 32760 

SV5.22 T AutOFF=OFF 
Время автоматической 
остановки. 

42044 0 до 999 

SV5.23 TIME OFF=OFF 
Отображает время в минутах 
для автоматической остановки. 

42356 0 до 6000 

SV5.24 MAX flow=1000l/s Значение максимального потока. 42143 0 до 32760 

SV5.25 
RESET 
LEVL=+100% 

Сброс уровня для алгоритма 
управления потоком. 

42145 0 до 100 

SV5.26 SLEP FLO=0.0l/s 

Уровень потока в спящем 
режиме частотного 
преобразователя. 

42324 0 до 32760 

SV6.1 
TOT= 
 d
 h 

Полное время работы 
частотного преобразователя в 
режиме RUN. 

40550   
Days 

40551    
Hours 

Дни Реальное значение 
= значение Modbus 
Часы   1 = 0.1 часов 

SV6.2 
PAR=  
 d
 h 

Частичное время работы 
частотного преобразователя в 
режиме RUN. 

40552   
Days 

40553    
Hours 

Дни Реальное значение 
= значение Modbus 
Часы   1 = 0.1 часов 

SV6.3 
CLEAR 
PARTIAL=N 

Сброс частичного времени 
работы частотного 
преобразователя в режиме RUN. 

40554 0 до 1 
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SV6.4 TOTAL ENERGY 

Счётчик полной потреблённой 
мощности частотным 
преобразователем в кВт. 

41552 0 до 999kW 

SV6.4 TOTAL ENERGY 

Счётчик полной потреблённой 
мощности частотным 
преобразователем в мВт. 

41553 1MW toдо 999MW 

SV6.4 TOTAL ENERGY 

Счётчик полной потреблённой 
мощности частотным 
преобразователем в гВт. 

41554 1GB до 5000GB 

SV6.5.1 PARTIAL ENERGY 

Счётчик части потреблённой 
мощности частотным 
преобразователем в кВт. 

41556 0 до 999kW 

SV6.5.1 
PARTIAL ENERGY 

Счётчик части потреблённой 
мощности частотным 
преобразователем в мВт. 

41557 1MW до 999MW 

SV6.5.1 
PARTIAL ENERGY 

Счётчик части  потреблённой 
мощности частотным 
преобразователем в гВт. 

41558 1GB до 5000GB 

SV6.5.2 
RSET PRTL 
ENRG=N 

Сброс частичных счётчиков 
энергии частотного 
преобразователя. 

41559 0 до 1 
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6. СООБЩЕНИЯ ОБ ОШИБКАХ. ОПИСАНИЕ И УСТРАНЕНИЕ 

НЕИСПРАВНОСТЕЙ. 

Когда в частотном преобразователе SD700 появляется ошибка, он останавливает 

электродвигатель и отображает на дисплее ошибку. Вы можете отобразить эту ошибку в 

строке программирования (самая нижняя строка), а значения тока двигателя и его 

скорости в момент ошибку будут отображаться в верхней строке.  

Это позволяет легко переместиться в дополнительные строки для доступа к другим 

параметрам о состоянии, без сброса ошибки. Через эти дополнительные параметры можно 

получить более подробную информацию о моменте, в котором возникла ошибка. Кроме 

того, светодиод Fault будет мигать, а сообщение об ошибки будет отображаться на 

дисплее до момента её устранения и сброса.  

 
Рисунок 6.1 – Отображение ошибки – строка программирования. 

6.1 ОПИСАНИЕ СПИСКА ОШИБОК 

Отображение Описание 
F0 NO FAULT В частотном преобразователе нет ошибок. 

F1 I LIM FLT 
Выходной ток достиг опасного значения. Это значение выше 220% номинального тока 
частотного преобразователя. Защита включается мгновенно. 

F2 V LIM FLT 
Напряжение в звене постоянного тока достигло опасного уровня > 850 =В  Аппаратная 
защита. Частотный преобразователь выключит выхода на двигатель. 

F3 PDINT FLT 
Напряжение в звене постоянного тока и выходной ток частотного преобразователя 
достигли опасного уровня. 

F4 OVERLOAD U+ 

Внутренняя защита полупроводников IGBT. 

F5 OVERLOAD U- 
F6 OVERLOAD V+ 
F7 OVERLOAD V- 
F8 OVERLOAD W+ 
F9 OVERLOAD W- 

F10 SAFE STOP 
Несколько автоматических внутренних защит. Активация защиты  полупроводников 
IGBT или замыкания контакта безопасной остановки (подключён к внешней цепи 
пользователем), например аварийная остановка.  

F11 VIN LOSS Потеря питания на любой входной фазу в течении времени более 20 мс. 

F12 IMB V IN 
Асимметрия входного напряжения более чем на ±10% от среднего входного напряжения 
SD700 в течении времени более 100 мс.  

F13 HI V IN 
Среднее питающее напряжение превысило значение, установленное в параметре G11.6 
HIGH VOLT в течении времени более значения установленного в параметре  G11.7 
HIGH V TO. 
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F14 LW V IN 
Среднее питающее напряжение ниже значения, установленного в параметре G11.4 LOW  
VOLT в течении времени более значения установленного в параметре G11.5 LOW V TO. 

F15 CURL Vdc 
Нестабильное напряжение в звене постоянного тока. Если пульсации напряжения в 
звене постоянного тока выше 100 =В в течении времени более 1.1 сек. 

F16 HI Vdc 
Напряжение в звене постоянного тока превысило критический уровень (>850 =В). 
Программная защита. 

F17 LW Vdc 
DC Bus voltage is lower than critical operating level (<350VDC). 
Напряжение в звене постоянного тока ниже критического уровня (<340 =В)  

F18 IMB V OUT 
Асимметрия напряжения более ±5% от среднего выходного напряжения в течении 
времени более 100 мс. 

F19 IMB I OUT 
 
Асимметрия тока более ±25% от среднего выходного тока в течении времени более 1 с. 

F20 GROUND FLT Уровень тока утечки достиг  значения установленного в параметре G11.3 GND LIMT. 

F21 I LIM T/O 
Ток двигателя достиг ограничение тока установленного в параметре ‘G10.5 I LIMIT’ в 
течении времени более времени установленного в параметре ‘G10.6 I LIM TO’. 

F22 TQ LIM T/O 
Момент двигателя достиг ограничение момента установленного в параметре ‘G10.7 
MAX TOR’ в течении большего времени чем установленного в параметре ‘G10.8 T 
LIMT TO’. 

F23 Min Spd Lm 
Скорость двигателя достигла ограничения скорости установленного в параметрах  G10.1 
до  G10.4 в течении большего времени чем установленного в параметре ‘G11.21 SP Min. 
T’. 

F25 MTR O/L 
Motor overload calculated by SD700 thermal model has exceeded 110%. 
Перегрузка двигателя рассчитанная SD700 с помощью температурной модели достигла 
110%. 

F27 DL SMTH  Звено постоянного тока не заряжается в отведённое время. 

F28 Ir.LIM TO 
Генераторный ток двигателя достиг ограничения рекуперативного тока установленного 
в параметре G10.12 ILIM RGN’ в течении больше времени чем установленное в 
параметре ‘G10.13 Ilim_rgnTO’. 

F29 DSP FLT Ошибка введённых данных. 
F30 WATCHDOG Неизвестная ошибка перезагрузите микропроцессор на плате управления. 
F31 SCR L1 Ошибка состояния проводимости тиристора 1. Тиристор некорректно включается. 
F32 SCR L2 Ошибка состояния проводимости тиристора 2. Тиристор некорректно включается. 
F33 SCR L3 Ошибка состояния проводимости тиристора 3. Тиристор некорректно включается. 
F34 IGBT TEMP Внутренняя температура IGBT достигла 110 0С. Смотрите параметр SV2.4. 
F35 PHS L1 LOS Входная фаза L1 не подключена. Ошибка фазы. 
F36 PHS L2 LOS Входная фаза L2 не подключена. Ошибка фазы. 
F37 PHS L3 LOS Входная фаза L3 не подключена. Ошибка фазы. 
F38 ENCOD LOST Неправильные показания энкодера, работающего в замкнутом контуре. 

F40 EXT / PTC 
Ошибка внешнего оборудования или двигателя. РТС замкнул клеммы 8 и 9. Значение 
ниже чем 90Ω ±10% или выше чем K5 ± 10%, замыкают клеммы. 

F41 COMMS TRIP 
Ошибка сгенерирована с помощью коммуникации по RS232 или RS485. Ведущий сети 
(Master, ПК или ПЛК) сгенерировал ошибку в частотном преобразователе SD700 через 
последовательный канал связи. 

F42 AIN1 LOSS 
Частотный преобразователь не получает сигнала с аналогового выхода 1 и параметра 
‘G4.2.14 AIN1 LOSS’ установлен в “Y” (Да). Потеря сигнала на клеммах аналогового 
входа. 

F43 AIN2 LOSS 
Частотный преобразователь не получает сигнала с аналогового выхода 2 и параметра 
‘G4.3.14 AIN2 LOSS’ установлен в “Y” (Да). Потеря сигнала на клеммах аналогового 
входа. 

F44 CAL FLT Неправильные внутренне заданные уровни напряжений. 

F45 STOP T/O 
Ошибка превышения времени остановки. Время прошедшее от команды остановки и 
действительной остановки частотного преобразователя. Время устанавливается в 
параметре  ‘G11.2 STOP TO’. 

F46 EEPROM FLT Неисправна энергонезависимая память (EEPROM).  

F47 COMMS T/O 
Превышено время ожидания сообщений по каналу последовательной коммуникации. 
Время, прошедшее с последней действительной передачи данных превысило время 
установленное в параметре ‘G20.2 COMMS T/O’. 

F48 SPI COM Ошибка неправильных данных переданных по шине.  

F49 SPD LIMIT MAX 
Скорость двигателя превысило ограничения скорости (параметры G10.1 … G10.4) в 
течении времени установленного в параметре G11.1 SP LIM TO. 

F50 PSU FAULT Внутреннее питание подаёт неправильное напряжение. Один уровень напряжения 
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снизился до нуля на время более 100 мс. 
F51 SCR TEMP Температура радиатора выпрямителя достигла опасного уровня. 
F52 FAN P.SUPP Ошибка питания вентиляторов охлаждения.  

F53 INTRNL TEMP 
Внутренняя температура блока в которой находится управляющая электроника достигла 
опасного уровня. 

F54 WATCHDOG Внутренняя ошибка микроконтроллера. 

F55 DO Feedbck 
Дискретный вход настроен как “Dig Output FB” не получил обратной связи с 
дискретного выхода, заданного в параметре G8.1.34 в течении времени установленного 
в параметре  G8.1.35. 

F56 EMERG.STOP Нет сигнала на дискретном выходе настроенном как “EXTERN EMERGE’  (НЗ контакт). 

F57 PUMP OvLd 
Ошибка по причине превышение выходного тока значения установленного в ‘G11.11 
PUMP OV’ в течении времени установленного в ‘G11.13 Povl DLY’.  

F58 PROFI.TOUT 

После того как ведущий(master) сети ProfiBus настроил частотный преобразователь как 
ведомый (slave) сети ProfiBus и после установления подсоединения, которое всегда 
постоянное, если связь разорвана, частотный преобразователь генерирует ошибку с 
помощью ошибки ожидания. 

F60 EIP/DN T.O 
Связь между частотным преобразователем (сервер) и клиентом Ethernet/IP (ПЛК) была 
потеряна. Если не установлено для индикации, что то другое,  CIP стандартно 
останавливает двигатель и выдаёт ошибку о ошибки ожидания. 

F61 NO INPUT V 
Ошибка отображается в SD700, когда команда запуска активирована и происходит 
потеря напряжения питания и привод начинает питаться от внешнего источника 
напряжения 24 В.  

F73 FLT COMP 1 Ошибка компаратора 1. 
F74 FLT COMP 2 Ошибка компаратора 2. 
F75 FLT COMP 3 Ошибка компаратора 3. 

F76 SLAVE O.F 
Ошибка возникает у ведущего (master) оптоволоконной сети при наличии ошибки у 
ведомого (slave).   

F77 OPT FIB TO Ошибка времени ожидания по оптоволоконной сети. 
F78 TMP FREMAQ Температура фильтра достигла опасного значения. 

 

6.2 Устранение неисправностей 

Отображение Возможная причина Действия 
F0 NO FAULT   

F1 I LIM FLT 

Короткое замыкание выходов. 
Проверьте выходные кабели и двигатель на 
возможные повреждения кабелей и 
короткие замыкания. 

Повреждены провода. 
Неправильная схема. 
Вышел из строя двигатель. 

F2 V LIM FLT 

Высокое пиковое входное напряжение. 

Проверьте напряжения питания. 
Уменьшите время торможения. 

Высокое напряжение рекуперации. 
Время торможения слишком маленькое 
(параметры ‘G5.2 DECEL1’ и ‘G5.4 
DECEL2’). 

F3 PDINT FLT Смотрите для ошибок F1 и F2. Смотрите для ошибок F1 и F2. 

F4 OVERLOAD U+ 
F5 OVERLOAD U- 
F6 OVERLOAD V+ 
F7 OVERLOAD V- 
F8 OVERLOAD 
W+ 
F9 OVERLOAD W- 

Короткое замыкание. 
Проверьте, если есть, возможность 
повреждение проводов или двигатель. Если 
исправность останется после отключения 
выходных проводов обратитесь в службу 
технической поддержки. 

Аварийное превышение тока, перегрузка 
частотного преобразователя. 

Повреждение проводов, неправильная схема. 

Насыщение IGBT; ошибка IGBT  

F10 SAFE STOP 

Смотрите возможные причины в F4 – F9. Смотрите действия в F4 – F9. 

Замыкание контактов безопасной остановки 
частотного преобразователя.  

Исправить внешнюю схему, где замкнут 
контакт безопасной остановки, который 
подаёт команду на вход безопасной 
остановки частотного преобразователя. 

F11 VIN LOSS 

Высокая входная мощность, повреждены 
предохранители. 

Проверьте входное питание. 

Неправильное подсоединение входных 
проводов. 

Проверьте провода. 
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F12 IMB V IN 

Высокая входная мощность, повреждены 
предохранители. 

Проверьте входное питание. 

Неправильное подсоединение входных 
проводов. 

Проверьте провода. 

F13 HI V IN 
Высокая входная мощность. Проверьте входное питание. 
Некорректные настройки параметра G11.6 
HIGH VOLT. 

Проверьте настройки параметра. 

F14 LW V IN 

Высокая входная мощность, повреждены 
предохранители. 

Проверьте входное питание. 

Некорректные настройки параметра  ‘G11.4 
LOW VOLT’. 

Проверьте настройки параметра. 

F15 CURL Vdc 

Высокая входная мощность. Проверьте входное питание, тип нагрузки, 
и все механические части двигателя. Если 
исправность после отключения выходных 
проводов, обратитесь в службу 
технической поддержки. 

Нестабильная нагрузка на двигателе. 

Вышел из строя один входной 
предохранитель. 

F16 HI Vdc 

Высокое пиковое входное напряжение. Проверьте входное питание. 

Высокое напряжение рекуперации. 
Проверьте условия остановки частотного 
преобразователя. 

Слишком маленькое время торможения 
(параметры ‘G5.2 DECEL1’ и‘G5.4 DECEL2’). 

Уменьшите время торможения. 

F17 LW Vdc 
Высокая входная мощность, повреждены 
предохранители. 

Проверьте входное питание. 

F18 IMB V OUT 

Нестабильная нагрузка на двигателе. Полностью проверьте схему двигателя на 
повреждение проводов и исправность 
двигателя. Если ошибка остаётся после 
отключения выходных проводов, 
обратитесь в службу технической 
поддержки.  

Повреждение проводов подключения 
двигателя. 

Неисправность двигателя. 

F19 IMB I OUT 

Нестабильная нагрузка на двигателе. 
Полностью проверьте схему двигателя на 
повреждение проводов и исправность 
двигателя. 

Повреждение проводов подключения 
двигателя. 
Неисправность двигателя. 

F20 GROUND FLT 

Короткое замыкание двигателя или проводов 
на землю. 

Отсоедините двигатель и провода от 
частотного преобразователя и проверьте 
изоляцию двигателя. 

Неправильное подключения или 
неисправность земли. 

Проверьте и исправьте заземление. 

F21 I LIM T/O 
Опрокидывание двигателя. Тяжёлый груз. 
Включен механический тормоз. 

Проверьте нагрузку двигателя. 
Увеличьте максимальное ограничение по 
току. 

F22 TQ LIM T/O 
Опрокидывание двигателя. Тяжёлый груз. 
Включен механический тормоз. 

Проверьте нагрузку двигателя. 
Увеличьте максимальное ограничение по 
моменту. 

F23 Min Spd Lm 

Слишком низкая заданная скорость или она 
равна нижнему ограничению скорости. 

Проверьте источник задания и нагрузку 
двигателя. 

Скорость двигателя не управляется или нет 
ускорения из-за нагрузки. 
 

Проверьте ограничения скорости. 

F25 MTR O/L 

Высокий ток двигателя из-за высокой нагрузки. Проверьте нагрузку двигателя. 
Проверьте настройки параметров ‘G2.1 
MTR CUR’ с ‘G2.7 MTR COOL’ связанные 
с температурной моделью двигателя. 
Увеличьте параметр  ‘G2.7 MTR 
COOL’если на двигатель установлен 
датчик РТС и подсоединён к SD700. 

Нагрузка превышает мощность охлаждения двигателя 
при нормальных условиях эксплуатации. 
Некорректные настройки параметров температурной 
модели. 

Потеря фазы двигателя или повреждения проводов в 
двигателе. 

F27 DL SMTH 
Потенциальная угроза повреждения резисторов плавного 
заряда SD700. 

Попробуйте сбросить ошибку. Отключите 
и снова подключите входное питание. Если 
ошибка останется свяжитесь с техническим 
отделом компании Power Electronics. 
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F28 Ir.LIM TO 
Слишком высокий ток рекуперации из за маленького 
времени торможения. 

Увеличьте время торможения. 
 Проверьте настройки параметров 
связанных с ограничениями тока 
рекуперации (G10.12 и G10.13). 

F29 DSP FLT 

Нет входного питания. Отсоедините и подсоедините входное 
питание к SD700. Если снова появляется 
эта ошибка, проведите инициализацию 
параметров к заводским настройкам 
(параметр G1.5 INITIALISE) и 
подсоедините питание снова. Если эта 
ошибка осталась, свяжитесь с технической 
поддержкой. 

Неправильные настройки параметров. 

F30 WATCHDOG Нет входного питания. 
Сбросьте ошибку. Если ошибка не 
устранена, свяжитесь с технической 
поддержкой. 

F31 SCR L1 
Неисправность проводимости 
соответствующего тиристора. Тиристор 
выключен, когда должен быть включен. 

Сбросьте ошибку. Отсоедините и заново 
подсоедините входное питание. Если эта 
ошибка останется, свяжитесь с 
технической поддержкой. 

F32 SCR L2 

F33 SCR L3 

F34 IGBT TEMP 

Закрыта или плохая вентиляция. 
Проверьте есть ли помехи для вентиляции. 
Улучшите вентиляцию. 

Неисправность радиатора или вентиляторов 
SD700. 

Проверьте исправность радиатора и 
вентиляторов. 

Температура окружающей среды выше 50 
градусов. 

Check the cooling and thermal conditions. 
Request technical assistance. 
Проверьте температурные условия. 
Свяжитесь с технической поддержкой. 

F35 PHS L1 LOS 
Входная фаза L1 не подсоединена или на ней 
нет напряжения. 

Проверьте провода подсоединения питания 
к частотному преобразователю.Проверьте 
напряжения питания и предохранители. 

F36 PHS L2 LOS 
Входная фаза L2 не подсоединена или на ней 
нет напряжения. 

F37 PHS L3 LOS 
Входная фаза L3 не подсоединена или на ней 
нет напряжения. 

F38 ENCOD LOST Некорректное чтение данных энкодера. 
Проверьте провода подключения энкодера 
и его питание. 

F40 EXT / PTC 

Ошибка внешнего оборудования. 
Проверьте внешний переключатель (если 
есть). 

Двигатель перегрет (нагрузка двигателя 
превышает его охлаждающую способность 
при рабочей скорости). 

Проверьте температуру двигателя. Для 
сброса ошибки двигатель должен 
вернуться к нормальной температуре. 

Неправильное подсоединение датчика. Проверьте провода датчика. 

F41 COMMS TRIP 
Ошибка сгенерирована компьютеров через 
последовательный порт коммуникации. 

Отсоедините SD700 от сети и проверьте, 
возникает ли неисправность без сети. 

F42 AIN1 LOSS 
Повреждён или отключен провод аналогового 
входа 2 (клеммы 10 и 11). 

Проверьте провода и оборудование, 
которое подаёт сигнал на аналоговый вход 
1. 

F43 AIN2 LOSS 
Повреждён или отключен провод аналогового 
входа 2 (клеммы 12 и 13). 

Проверьте провода и оборудование, 
которое подаёт сигнал на аналоговый вход 
2. 

F44 CAL FLT Ошибка SD700. 
Проверьте частотный преобразователь.  
Свяжитесь с технической поддержкой. 

F45 STOP T/O 

Низкое время торможения (параметры ‘G5.2 
DECEL1’ и ‘G5.4 DECEL2’). 

Проверьте настройки параметра G11.2 
STOP TO для остановки системы после 
настройки рампы торможения и проверки 
производительности системы. 

Напряжения SD700 достигла уровня 
ограничения из-за рекуперации двигателя. 

F46 EEPROM FLT Ошибка встроенной схемы. Свяжитесь с технической поддержкой. 

F47 COMMS T/O 
Повреждение или отключение кабеля 
коммуникации. 

Проверьте провода коммуникации. 
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Ведущее (Master) оборудование послал 
неверные данные в требуемом кадре или не 
послал этот кадр. 

Проверьте настройки ведущего (master) 
оборудования. 

F48 SPI COM Потеря питания. 
Сбросьте ошибку и если ошибка останется 
свяжитесь с технической поддержкой. 

F49 SPD LIMIT 
MAX 

Заданная скорость выше или равна 
ограничению скорости. 

Проверьте источник задания и нагрузку 
двигателя. 

Скорость двигателя не управляется или нет 
ускорения из за нагрузки. 
 

Проверьте ограничения. 

F50 PSU FAULT Повреждение входных клемм.  
Сбросьте ошибку, если ошибка останется 
свяжитесь с технической поддержкой. 

F51 SCR TEMP 
Превышено ограничение температуры 
выпрямителя. 

Проверьте что температура окружающей 
среды не выше 50 градусов. Проверьте 
помехи для вентиляторов охлаждения 
(пыль, бумага, грязь и т.д.) и правильность 
их вращения. 

F52 FAN P.SUPP 

Вентиляторы работают неправильно.  

Убедитесь, что вентиляторы не 
заблокированы. Проверьте, что 
вентилятором ничего не мешает и они 
вращаются в правильном направлении. 

Перегрев источника питания вентиляторов. 

Подождите, пока температура блока 
питания снизиться ниже значения в 
нормальных условиях и перезапустит 
частотный преобразователь. Вы можете 
отключить частотный преобразователь и 
снова подключить, и перезапустить 
питание снова. Если ошибка останется, 
свяжитесь с технической поддержкой. 

F53 INTRNL TEMP 
Превышено ограничение внутренней 
температуры блока электроники.  

Проверьте, условия окружающей среды. 
Проверьте на загрязнения вентиляторы и 
правильность их вращения. 

F54 WATCHDOG  Ошибка микроконтроллера.  
Отсоедините и подсоедините питание, если 
ошибка осталась, свяжитесь с технической 
поддержкой. 

F55 DO Feedbck 
Тайм-аут по времени установленному в 
параметре G8.1.35 

Проверьте обратную связь для дискретного 
выхода и настройки в параметре G8.1.34  

F56 EMERG.STOP 
Внешняя ошибка. Ошибка из за замыкания 
контакта на дискретном входе настроенного в 
эту опцию. 

Проверьте проводку дискретного входа. 
Проверьте установку. 

F57 PUMP OvLd 

Высокий ток двигателя из-за высокой 
нагрузки. Проверьте нагрузку двигателя. 

Проверьте охлаждение двигателя. 
Проверьте настройки параметров, 
связанных с перегрузкой насоса в группе 
G11. 

Нагрузка превышает мощность охлаждения 
двигателя при нормальных условиях.
Неправильная настройка параметров 
связанных с перегрузкой насоса.
Потеря фазы двигателя или неисправность 
проводки двигателя.

F58 PROFI.TOUT 
Прервана связь между ведущим (Master) и 
ведомым (slave) сети ProfiBus. 

Проверьте подключение ProfiBus и 
настройки ведущего ПЛК (Master). 

F60 EIP/DN T.O Прервана связь с клиентом Ethernet/IP. 

Check the Ethernet/IP connection of the client 
(PLC, PC). 
Проверьте подключение клиента 
Ethernet/IP (ПЛК, ПС). 

F61 NO INPUT V 
Подана команда запуска, когда частотный 
преобразователь работает от внешнего 
источника питания 24 В. 

Восстановите трёхфазное питание, прежде 
чем подать команду запуска. 

F73 FLT COMP 1 Ошибка компаратора 1. Проверьте настройки компаратора 1. 
F74 FLT COMP 2 Ошибка компаратора 2. Проверьте настройки компаратора 2. 
F75 FLT COMP 3 Ошибка компаратора 3. Проверьте настройки компаратора 3. 
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F76 SLAVE O.F Неисправность ведомого (slave)  Проверьте состояние ведомого (slave). 

F77OPT FIB TO 

Повреждение оптоволокна. 
Проверьте провода. 
Проверьте состояние оборудования. 

Один из частотный преобразователь 
находящийся в сети выключен. 
Неправильное подключение. 

F78 TMP 
FREEMAQ Слишком высокая температура фильтра. 

Проверьте вентиляцию. 
Проверьте температурные контакты. 
Проверьте питание контактора. 
Проверьте провода для дискретного входа 
настроенного как FREMAQ FLT. 
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7. ЧАСТО ИСПОЛЬЗУЕМЫЕ НАСТРОЙКИ 

7.1 ПОДАЧА КОМАНД ЗАПУСКА/ОСТАНОВКИ И ЗАДАНИЯ 
СКОРОСТИ С ПУЛЬТА 
7.1.1 Настройки параметров 

Параметр Имя /Описание Значение
Группа G1. Настройки меню. 

4 LANG=ENGLISH G1.4 / Выбор языка меню ENGLISH 
7 PROG = STANDARD G1.7 / Активация программы STANDARD 

Группа G2. Параметры двигателя. 

1 MTR CURR=00.00A 
G2.1 / Номинальный ток 
двигателя 

__A (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

2 MTR VOLT=400V 
G2.2 / Номинальное 
напряжение двигателя 

__V (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

3 MTR PWR=00.0kW 
G2.3 / Номинальная 
мощность двигателя 

__kW (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

4 MTR RPM=1450 G2.4 / об/мин двигателя 
__rpm (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

5 MTR PFA=0.84 
G2.5 / Коэффициент 
мощности 

__ (Установите в соответствии с заводской табличкой 
двигателя). 

6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Частота двигателя 
__Hz (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

7 MTR COOL=63% 
G2.7 / Охлаждение двигателя 
при нулевой скорости 

Используйте следующие значения в качестве основы: 
Погружные насосы и non-deflagrating motors  5% 
Двигатели с самоохлаждением  63% 
Двигатели с принудительным охлаждением  100% 

Группа G3. Задания. 

1 REF1 SPD=LOCAL 
G3.1 / Источник задания 
скорости 1 

LOCAL  Задание будет определяться с пульта и 
устанавливаться в параметре G3.3 'Local Speed 
Reference'. 

3 LOCAL SPD=+100% 
G3.3 / Локальное задание 
скорости 

100% 

Группа G4. Входы. Подгруппа S4.1. Дискретные входы. 

1 CNTROL MODE1=1 
G4.1.1 / Основное режим 
управления 

1  LOCAL (Управление частотным 
преобразователем осуществляется с помощью пульта).

3 RESET MODE=Y G4.1.3 / Сброс с пульта Y  YES (Включить возможность сброса с пульта). 
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7.2 ПОДАЧА КОМАНД ЗАПУСКА/ОСТАНОВКИ С ПОМОЩЬЮ 

КЛЕММ И ЗАДАНИЯ СКОРОСТИ ЧЕРЕЗ АНАЛОГОВЫЙ ВХОД 

7.2.1 Настройки параметров 

Параметр Имя /Описание Значение
Группа G1. Настройки меню. 

4 LANG=ENGLISH G1.4 / Выбор языка меню ENGLISH 
7 PROG = STANDARD G1.7 / Активация программы STANDARD 

Группа G2. Параметры двигателя. 

1 MTR CURR=00.00A 
G2.1 / Номинальный ток 
двигателя 

__A (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

2 MTR VOLT=400V 
G2.2 / Номинальное 
напряжение двигателя 

__V (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

3 MTR PWR=00.0kW 
G2.3 / Номинальная 
мощность двигателя 

__kW (Установите в соответствии с 
заводской табличкой двигателя). 

4 MTR RPM=1450 G2.4 / об/мин двигателя 
__rpm (Установите в соответствии с 
заводской табличкой двигателя). 

5 MTR PFA=0.84 
G2.5 / Коэффициент 
мощности 

__ (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Частота двигателя 
__Hz (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

7 MTR COOL=63% 
G2.7 / Охлаждение двигателя 
при нулевой скорости 

Используйте следующие значения в качестве 
основы: 
Погружные насосы и non-deflagrating motors 
 5% 
Двигатели с самоохлаждением  63% 
Двигатели с принудительным охлаждением 
 100% 

Группа G3. Задания. 

1 REF1 SPD=LOCAL 
G3.1 / Источник задания 
скорости 1 

LOCAL  Задание будет определяться с 
пульта и устанавливаться в параметре G3.3 
'Local Speed Reference'. 

2 REF2 SPD=LOCAL 
G3.2 / Источник задания 
скорости 2 

AI1  Задание скорости может быть введено 
с аналогового входа 1. 

3 LOCAL SPD=+100% 
G3.3 / Локальное задание 
скорости 

+100% 

Группа G4. Входы. Подгруппа S4.1. Дискретные входы. 

1 CNTROL MODE1=2 
G4.1.1 / Основной режим 
управления 

2  REMOTE (Управление частотным 
преобразователем будет осуществляться с 
помощью клемм управления). 

4 DIGIT I MODE=1 
G4.1.4 / Выбор функции 
дискретных входов 

1  ALL PROGRAMMABLE (Все 
дискретные входы могут быть 
запрограммированы пользователем по 
отдельности). 

5 DIGITL IN 1=05 
G4.1.5 / Настройка 
многофункционального 
дискретного входа 1 

05  (Позволяет подавать команды Запуска 
и остановки с помощью переключателя). 

6 DIGITL IN 2=15 
G4.1.6 / Настройка 
многофункционального 
дискретного входа 2 

15  Задание 2 (Позволяет выбрать 
альтернативное задание скорости 
установленное в параметре G3.2) 
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7.2.2 Схема подсоединений 

Клеммы 1 и 2: команды Запуск/Остановка (НО контакты). 

Клеммы 1 и 3: команда выбора альтернативного источника задания скорости (НО 

контакты). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рисунок 7.1 – Команды Запуска/Остановки с клемм и задание скорости с 

аналогового входа. 

Примечание. Используйте экранированный кабель для управления и подсоединения 

экрана к земле. 
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7.3 ПОДАЧА КОМАНД ЗАПУСКА/ОСТАНОВКИ С ПОМОЩЬЮ 
КЛЕММ И ЗАДАНИЯ СКОРОСТИ С МЕХАНИЗИРОВАННОГО 
ПОТЕНЦИОМЕТРА 
7.3.1 Настройки параметров 

Параметр Имя /Описание Значение
Группа G1. Настройки меню. 

4 LANG=ENGLISH G1.4 / Выбор языка меню ENGLISH 
7 PROG = STANDARD G1.7 / Активация программы STANDARD 

Группа G2. Параметры двигателя. 

1 MTR CURR=00.00A 
G2.1 / Номинальный ток 
двигателя 

__A (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

2 MTR VOLT=400V 
G2.2 / Номинальное 
напряжение двигателя 

__V (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

3 MTR PWR=00.0kW 
G2.3 / Номинальная 
мощность двигателя 

__kW (Установите в соответствии с 
заводской табличкой двигателя). 

4 MTR RPM=1450 G2.4 / об/мин двигателя 
__rpm (Установите в соответствии с 
заводской табличкой двигателя). 

5 MTR PFA=0.84 
G2.5 / Коэффициент 
мощности 

__ (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Частота двигателя 
__Hz (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

7 MTR COOL=63% 
G2.7 / Охлаждение двигателя 
при нулевой скорости 

Используйте следующие значения в качестве 
основы: 
Погружные насосы и non-deflagrating motors 
 5% 
Двигатели с самоохлаждением  63% 
Двигатели с принудительным охлаждением 
 100% 

Группа G3. Задания. 

1 REF1 SPD=PMOT 
G3.1 / Источник задания 
скорости 1 

PMOT  Потенциометр с или без 
сохранения задания. 

Группа G4. Входы. Подгруппа S4.1. Дискретные входы. 

1 CNTROL MODE1=2 
G4.1.1 / Основной режим 
управления 

2  REMOTE (Управление частотным 
преобразователем будет осуществляться с 
помощью клемм управления). 

4 DIGIT I MODE=1 
G4.1.4 / Выбор функции 
дискретных входов 

4  MOTORIZED POT (Назначает двум 
дискретным входам функции увеличения и 
снижения задания скорости. DI5=Up (НО 
контакт) и DI6=Down (НЗ контакт). Задание 
сохраняется.) 
5  ERASAB POT (Аналогично 
MOTORIZED POT, только без сохранения 
задания). 

5 DIGITL IN 1=05 
G4.1.5 / Настройка 
многофункционального 
дискретного входа 1 

05  Запуск/Остановка (Позволяет подавать 
команды Запуска и остановки с помощью 
переключателя). 

Группа G5. Входы. Рампы ускорения и замедления.  

7 PMT ACL1=1.0% / s 
G5.7 / Рампа 1 увеличения 
скорости потенциометром 

1.0% / c (Измените эти рампы в течении 
настройки). Если рампу увеличить, то 
реакция на изменение задания скорости будет 
быстрее. Если рампу снизить, то реакция на 
изменение задания скорости будет 
медленнее. 

8 PMT DCL1=3.0% / s 
G5.8 / Рампа 1 снижения 
скорости потенциометром 

3.0% / c (Измените эти рампы в течении 
настройки). Если рампу увеличить, то 
реакция на изменение задания скорости будет 
быстрее. Если рампу снизить, то реакция на 
изменение задания скорости будет 
медленнее. 
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7.3.2 Схема подсоединений 

Клеммы 1 и 2: команды Запуск/Остановка (НО контакты). 

Клеммы 1 и 6: Команда увеличения скорости (НО контакты). 

Клеммы 1 и 7: Команда снижения скорости (НО контакты). 

 

Рисунок 7.2 – Команды Запуска/Остановки с клемм и задание скорости с 

механизированного потенциометра. 

Примечание. Используйте экранированный кабель для управления и подсоединения 

экрана к земле. 
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7.4 ПОДАЧА КОМАНД ЗАПУСКА/ОСТАНОВКИ С ПОМОЩЬЮ 
КЛЕММ И ВЫБОР ЗАДАНИЯ С ДИСКРЕТНЫХ ВХОДОВ 

7.4.1 Настройки параметров 

Параметр Имя /Описание Значение
Группа G1. Настройки меню. 

4 LANG=ENGLISH G1.4 / Выбор языка меню ENGLISH 
7 PROG = STANDARD G1.7 / Активация программы STANDARD 

Группа G2. Параметры двигателя. 

1 MTR CURR=00.00A 
G2.1 / Номинальный ток 
двигателя 

__A (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

2 MTR VOLT=400V 
G2.2 / Номинальное 
напряжение двигателя 

__V (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

3 MTR PWR=00.0kW 
G2.3 / Номинальная 
мощность двигателя 

__kW (Установите в соответствии с 
заводской табличкой двигателя). 

4 MTR RPM=1450 G2.4 / об/мин двигателя 
__rpm (Установите в соответствии с 
заводской табличкой двигателя). 

5 MTR PFA=0.84 
G2.5 / Коэффициент 
мощности 

__ (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

6 MTR FRQ=50Hz G2.6 / Частота двигателя 
__Hz (Установите в соответствии с заводской 
табличкой двигателя). 

7 MTR COOL=63% 
G2.7 / Охлаждение двигателя 
при нулевой скорости 

Используйте следующие значения в качестве 
основы: 
Погружные насосы и non-deflagrating motors 
 5% 
Двигатели с самоохлаждением  63% 
Двигатели с принудительным охлаждением 
 100% 

Группа G3. Задания. 

1 REF1 SPD=MREF G3.1 / Speed reference source 1
MREF  Активация мультишагового 
задания скорости с помощью дискретных 
входов 

Группа G4. Входы. Подгруппа S4.1. Дискретные входы. 

1 CNTROL MODE1=2 G4.1.1 / Main Control Mode 
2  REMOTE (Управление частотным 
преобразователем будет осуществляться с 
помощью клемм управления). 

4 DIGIT I MODE=3 
G4.1.4 / Digital Inputs 
configuration selection 

3  MREF 3 WIRES (Автоматически 
настраиваются дискретные входы 4,5 и 6, как 
мультишаговые задания скорости для 
возможности задания до 7 различных 
значений.) 

5 DIGITL IN 1=05 
G4.1.5 / Multi-function Digital 
Input 1 configuration 

Запуск/Остановка (Позволяет подавать 
команды Запуска и остановки с помощью 
переключателя). 

Группа G14. Мультишаговое задание. 

1 MREF 1=+10.0% 
G14.1 / Мультишаговое 
задание 1 

+10.0%. Позволяет установить значение 
задания 1 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 

2 MREF 2=+20.0% 
G14.2 / Мультишаговое 
задание 2 

+20.0%. Позволяет установить значение 
задания 2 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 

3 MREF 3=+30.0% 
G14.3 / Мультишаговое 
задание 3 

+30.0%. Позволяет установить значение 
задания 3 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 
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4 MREF 4=+40.0% 
G14.4 / Мультишаговое 
задание 4 

+40.0%. Позволяет установить значение 
задания 4 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 

5 MREF 5=+50.0% 
G14.5 / Мультишаговое 
задание 5 

+50.0%. Позволяет установить значение 
задания 5 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 

6 MREF 6=+60.0% 
G14.6 / Мультишаговое 
задание 6 

+60.0%. Позволяет установить значение 
задания 6 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 

7 MREF 7=+70.0% 
G14.7 / Мультишаговое 
задание 7 

+70.0%. Позволяет установить значение 
задания 7 для частотного преобразователя. 
Этот параметр должен быть установлен в 
соответствии с требованиями по 
применению. 
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7.4.2 Схема подсоединений 

Клеммы 1 и 2: команды Запуск/Остановка (НО контакты). 

Клеммы 1 и 5: Мультишаговое задание A (НО контакты). 

Клеммы 1 и 6: Мультишаговое задание M (НО контакты). 

Клеммы 1 и 7: Мультишаговое задание B (НО контакты). 
Скорость Задание Дискретный 

вход 4 
мультиша-

говое 
задание A

Дискретный 
вход 5 

мультишаго-
вое задание M 

Дискретный 
вход 6 

мультиша-
говое 

задание B
G14.1 = +10.0% MREF1 0 0 X 
G14.2 = +20.0% MREF2 0 X 0 
G14.3 = +30.0% MREF3 0 X X 
G14.4 = +40.0% MREF4 X 0 0 
G14.5 = +50.0% MREF5 X 0 X 
G14.6 = +60.0% MREF6 X X 0 
G14.7 = +70.0% MREF7 X X X 

Примечание. 0 – нет сигнала; X – есть сигнал. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рисунок 7.3 – Команды запуска и остановки с клемм и 7 скоростей с помощью 

дискретных входов. 

 

Примечание. Используйте экранированный кабель для управления и подсоединения 

экрана к земле. 
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8. Таблица настроек 
Частотный преобразователь:  SD700. 
Серийный Nº:    MODEL: 
Применение: 
Дата: 
Заказчик: 
Примечание: 

 

 

 

 

 

 

 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 

Группа G1. Настройки меню. 

1 LOCK PARMTRS=0 0 ___________________ ___________________ 

2 PASSWORD_=OFF  OFF ___________________ ___________________ 

3 PSW ERR=XXXX XXXX ___________________ ___________________ 

4 LANGUA=ESPANOL ESPANOL ___________________ ___________________ 

5 INITIALISE=0 0 ___________________ ___________________ 

6 SHORT Menu=NO NO ___________________ ___________________ 

7 PROG = STANDARD STANDARD ___________________ ___________________ 

11 FAN CTRL=FIXE FIXE ___________________ ___________________ 

12 RECT.BRIDGE=0 0 ___________________ ___________________ 
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Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 
Группа G2. Параметры двигателя. 

1 MTR CUR=A    
Ток двигателя 

00.00A ___________________ ___________________ 
2 MTR VOLT=400V 
Напряжение двигателя 

400V ___________________ ___________________ 
3 MTR PWR=kW 
Мощность двигателя 

00.00W ___________________ ___________________ 
4 MTR RPM=1485 
Скорость двигателя (об/мин) 

1485 ___________________ ___________________ 
5 MTR PFA=0.85 
Коэф. мощности двигателя 

0.85 ___________________ ___________________ 
6 MTR FRQ=50Hz 
Частота двигателя 

50Hz ___________________ ___________________ 
7 MTR COOL=63% 
Охлаждение двигателя 

63% ___________________ ___________________ 
Группа G3. Источников задания. 

1 REF1 SPD=LOCAL LOCAL ___________________ ___________________ 

2 REF2 SPD=LOCAL LOCAL ___________________ ___________________ 
3 LOCAL SPD=+100% 
Локальная скорость +100% ___________________ ___________________ 

4 REF1 TQ = LOCAL LOCAL ___________________ ___________________ 

5 REF2 TQ = NONE NONE ___________________ ___________________ 

6TQ= +100% +100% ___________________ ___________________ 
Группа G4. Входы. Подгруппа SV4.1. Дискретные входы. 

1 CNTROL MODE1=1 1 ___________________ ___________________ 

2 CNTROL MODE2=2 2 ___________________ ___________________ 

3 RESET MODE=Y Y ___________________ ___________________ 

4 DIGIT I MODE=1 1 ___________________ ___________________ 

5 DIGITL IN 1=06 06 ___________________ ___________________ 

6 DIGITL IN 2=00 00 ___________________ ___________________ 

7 DIGITL IN 3=00 00 ___________________ ___________________ 

8 DIGITL IN 4=00 00 ___________________ ___________________ 

9 DIGITL IN 5=00 00 ___________________ ___________________ 

10 DIGITL IN6=17 17 ___________________ ___________________ 
Группа G4. Входы. Подгруппа SV4.2. Аналоговый вход 1. 

1 SENSOR 1 ?=N N ___________________ ___________________ 

2 SENSOR 1= l/s l/s ___________________ ___________________ 

3 AIN1 FORMAT=V  V ___________________ ___________________ 
4 INmin1=+0V 
Минимальное значение AIN1 +0V ___________________ ___________________ 
5 Smi1=+0.0l/s 
Минимальное значение 
SENS1 +0.0l/s ___________________ ___________________ 
6 INmax1=+10V 
Максимальное значение AIN1 +10V ___________________ ___________________ 
7 Sma1=+10.0l/s 
Максимальное значение 
SENS1 +10.0l/s ___________________ ___________________ 
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8 SPD LO1=+0% 
Скорость соответствующая 
минимальному значению 
AIN1 +0% ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 
9 SPD HI1=+100% 
Скорость соответствующая 
максимальному значению 
AIN1 +100% ___________________ ___________________ 

10 FB1 = +0.0l/s 
+0.0l/s ___________________ ___________________ 

11 FB1-SP = 0% 
0% ___________________ ___________________ 

12 FA1 = +10.0l/s 
+10.0l/s ___________________ ___________________ 

13 FA1-SP = 100% 
100% ___________________ ___________________ 

14 AIN1 LOSS=N N ___________________ ___________________ 
15 1_Z BAND=OFF 
Нулевой полосовой фильтр 
AIN1 OFF ___________________ ___________________ 
16 FILTER1=OFF 
Низкочастотный фильтр AIN1 OFF ___________________ ___________________ 

Группа G4. Входы. Подгруппа SV4.3. Аналоговый вход 2. 

1 SENSOR 2 ?=N N ___________________ ___________________ 

2 SENSOR 2=Bar Bar ___________________ ___________________ 

3 AIN2 FORMAT=mA  mA ___________________ ___________________ 
4 INmin2=+4mA 
Минимальное значение AIN2 +4mA ___________________ ___________________ 
5 Smi2=+0.0Bar 
Минимальное значение 
SENS2 +0.0Bar ___________________ ___________________ 
6 INmax2=+20mA 
Максимальное значение AIN2 +20mA ___________________ ___________________ 
7 Sma2=+10.0Bar 
Максимальное значение AIN2 +10.0Bar ___________________ ___________________ 
8 SPD LO2=+0% 
Скорость соответствующая 
минимальному значению 
AIN2 +0% ___________________ ___________________ 
9 SPD HI2=+100% 
Скорость соответствующая 
максимальному значению 
AIN2 +100% ___________________ ___________________ 

10 FB2 = +0.0Bar 
+0.0Bar ___________________ ___________________ 

11 FB2-SP = 0% 
0% ___________________ ___________________ 

12 FA2 = +10.0Bar 
+10.0Bar ___________________ ___________________ 

13 FA2-SP = 100% 
100% ___________________ ___________________ 

14 AIN2 LOSS=N N ___________________ ___________________ 
15 2_Z BAND=OFF 
Нулевой полосовой фильтр 
AIN2 OFF ___________________ ___________________ 
16 FILTER2=OFF 
Низкочастотный фильтр AIN2 OFF ___________________ ___________________ 

Группа G4. Входы. Подгруппа SV4.4. Импульсный вход. 

1 Sensr U=l/m l/m ___________________ ___________________ 
2 Pls/s = 100 l/s 
Настройка расходомера 100l/s ___________________ ___________________ 
3 M Rn=1000 l/s 
Максимальное значение 
потока 1000l/s ___________________ ___________________ 

Группа G4. Входы. Подгруппа SV4.6. Оптоволоконная связь. 
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1 FIBER MODE = MAS MAS ___________________ ___________________ 

3.5 CONTROL = NONE NONE ___________________ ___________________ 

3.6 FAULT = N N ___________________ ___________________ 

3.7 SPIN STP = N N ___________________ ___________________ 

6.5 T/O F.O = 0 0 ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 

Группа G5. Рампы ускорения и замедления. 
1 ACCE 1=5.0% / s 
Рампа ускорения 1 5.0% / s ___________________ ___________________ 
2 DECEL 1=1.0% / s 
Рампа торможения 1 1.0% / s ___________________ ___________________ 
3 ACCE 2=10.0% / s 
Рампа ускорения 2 10.0% / s ___________________ ___________________ 
4 DECEL 2=10.0% / s 
Рампа торможения 2 10.0% / s ___________________ ___________________ 
5 BRK ACC=OFF 
Скорость изменения рампы 
ускорения  OFF ___________________ ___________________ 
6 BRK DEC=OFF 
Скорость изменения рамы 
торможения OFF ___________________ ___________________ 
7 MP I1=1.0% / s 
Рампа 1 увеличения скорости 
потенциометром 1.0% / s ___________________ ___________________ 
8 MP D1=3.0% / s 
Рампа 1 снижения скорости 
потенциометром 3.0% / s ___________________ ___________________ 
9 MP I2=1.0% / s 
Рампа 2 увеличения скорости 
потенциометром 1.0% / s ___________________ ___________________ 
10 MPD2=3.0% / s 
Рампа 2 снижения скорости 
потенциометром 3.0% / s ___________________ ___________________ 
11 MPOTBRK=OFF 
Скорость  изменения рампы 
при использовании 
механизированного  
потенциометра. OFF ___________________ ___________________ 
12 SP FLT = 0.250s 
Постоянная времени 
фильтра сигнала скорости 0.250s ___________________ ___________________ 

Группа G6. ПИД-регулятор. 

1 SEL REF=MREF MREF ___________________ ___________________ 
2 PID LOC=+100.0% 
Локальное уставка ПИД 
регулятора +100.0% ___________________ ___________________ 

3 SEL FBK=AI2 AI2 ___________________ ___________________ 
4 GAIN Kp=8.0 
Пропорциональный 
коэффициент ПИД 
регулятора 8.0 ___________________ ___________________ 
5 INTEGRAL = 0.1s 
Интегральный коэффициент 
ПИД регулятора 0.0s ___________________ ___________________ 
6 DIFFEREN = 0.0s 
Дифференциальный 
коэффициент ПИД 
регулятора 0.0s ___________________ ___________________ 

7 INVERT PID=N N ___________________ ___________________ 

8 Filt FB = OFF OFF ___________________ ___________________ 

9 ERR PID = +0.0% +0.0% ___________________ ___________________ 
Группа G7. Настройка режима запуска и остановки. 

1 STOP 1 = RAMP RAMP ___________________ ___________________ 
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2 STOP 2 = SPIN SPIN ___________________ ___________________ 
3 BRK STP 2 = OFF 
Скорость изменения режима 
остановки OFF ___________________ ___________________ 

4 START = RAMP RAMP ___________________ ___________________ 

5 START 2 = RAMP RAMP ___________________ ___________________ 
6 START DLY = OFF 
Время задержки Запуска OFF ___________________ ___________________ 
7 STOP DLY = OFF 
Время задержки остановки OFF ___________________ ___________________ 

8 STP MIN SP = N N ___________________ ___________________ 
9 OFFdly = OFF 
DELAY AFTER STOP OFF ___________________ ___________________ 

10 RUN AFTR VFL = N N ___________________ ___________________ 
11 SPNstr B=OFF 
SPIN START TUNE OFF ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 
12 OFFdly2=OFF 
Задержка времени для 
команды запуска после 
остановки OFF ___________________ ___________________ 

13 STR AFT RST=N N ___________________ ___________________ 

14 Dpwr OFF = OFF OFF ___________________ ___________________ 

15 MagnetT = OFF OFF ___________________ ___________________ 

16 DL SAR = 0.01s 0.01s ___________________ ___________________ 
Глава G8. Выходы. Подгруппа SV8.1. Релейные выходы.  

1 SEL RELAY 1=02 02 ___________________ ___________________ 
2 T R1 ON=0.0s 
Временная задержка 
включения реле 1 0.0s ___________________ ___________________ 
3 T R1 OFF=0.0s 
Временная задержка 
выключения реле 1 0.0s ___________________ ___________________ 

4 INVERT R1=N N ___________________ ___________________ 

5 SEL RELAY 2=03 03 ___________________ ___________________ 
6 T R2 ON=0.0s 
Временная задержка 
включения реле 2 0.0s ___________________ ___________________ 
7 T R2 OFF=0.0s 
Временная задержка 
выключения реле 2 0.0s ___________________ ___________________ 

8 INVERT R2=N N ___________________ ___________________ 

9 SEL RELAY 3=05 05 ___________________ ___________________ 
10 T R3 ON=0.0s 
Временная задержка 
включения реле 3 0.0s ___________________ ___________________ 
11 T R3 OFF=0.0s 
Временная задержка 
выключения реле 3 0.0s ___________________ ___________________ 

12 INVERT R3=N N ___________________ ___________________ 
13 CRAspdOF=+5.0% 
Скорость размыкания реле в 
настройке тормоза крана +5.0% ___________________ ___________________ 

34 Dig Out FB = DO1 DO1 ___________________ ___________________ 

35 DlyDoFB = 1.0s 1.0s ___________________ ___________________ 

36 FAULT1 = OFF OFF ___________________ ___________________ 
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37 FAULT2 = OFF OFF ___________________ ___________________ 

38 FAULT3 = OFF OFF ___________________ ___________________ 

39 FAULT4 = OFF OFF ___________________ ___________________ 
Глава G8. Выходы. Подгруппа SV8.2. Аналоговые выходы. 

1 ANLG OUT 1=01 01 ___________________ ___________________ 

2 FORMT 1=4-20 mA mA ___________________ ___________________ 
3 MIN1 RNG=0% 
Выбор минимального уровня 
аналогового выхода 1 +0% ___________________ ___________________ 
4 MAX1 RNG=+100% 
Выбор максимального 
уровня аналогового выхода 
2 +100% ___________________ ___________________ 
5 FILTER 1=OFF 
Выбор фильтра для 
аналогового выхода 1 OFF ___________________ ___________________ 

6 ANLG OUT 2=02 02 ___________________ ___________________ 

7 FORMT 2=4-20 mA 4-20mA ___________________ ___________________ 
8 MIN2 RNG=0% 
Выбор минимального уровня 
аналогового выхода 2 +0% ___________________ ___________________ 
    
9 MAX2 RNG=+100% 
Выбор максимального 
уровня аналогового выхода 
2 +100% ___________________ ___________________ 
10 FILTER 2=OFF 
Выбор фильтра для 
аналогового выхода 2 OFF ___________________ ___________________ 

Группа G9. Компараторы. Подгруппа S9.1. Компаратор 1. 

1 COMP 1 SEL=00 00 ___________________ ___________________ 

2 COMP 1 TYPE=0 0 ___________________ ___________________ 
3 SP C1 ON=+100[%] 
Значение включения 
компаратора 1 в Normal 
режиме +100[%] ___________________ ___________________ 
4 LIM 2 C1=+100[%] 
Ограничение 2 компаратора 1 
в Window режиме +100[%] ___________________ ___________________ 
5 LIM 1 C1=+0[%] 
Ограничение 1 компаратора 1 
в Window режиме +0[%] ___________________ ___________________ 
6 T C1 ON=0.0s 
Задержка включения 
компаратора 1 0.0s ___________________ ___________________ 
7 SP C1 OF=0[%]] 
Значение выключения 
компаратора 1 в Normal 
режиме   +0[%] ___________________ ___________________ 
8 T C1 OF=0.0s 
Задержка выключения 
компаратора 1 0.0s ___________________ ___________________ 

9 SEL FUNT C1=00 00 ___________________ ___________________ 
Группа G9. Компараторы. Подгруппа S9.2. Компаратор 2. 

1 COMP 2 SEL=00 00 ___________________ ___________________ 

2 COMP 2 TYPE=0 0 ___________________ ___________________ 
3 SP C2 ON=+100[%] 
Значение включения 
компаратора 2 в Normal 
режиме +100[%] ___________________ ___________________ 
4 LIM 2 C2=+100[%] 
Ограничение 2 компаратора 2 
в Window режиме +100[%] ___________________ ___________________ 
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5 LIM 1 C2=+0[%] 
Ограничение 1 компаратора 2 
в Window режиме +0[%] ___________________ ___________________ 
6 T C2 ON=0.0s 
Задержка включения 
компаратора 2 0.0s ___________________ ___________________ 
7 SP C2 OF=0[%] 
Значение выключения 
компаратора 2 в Normal 
режиме   +0[%] ___________________ ___________________ 
8 T C2 OF=0.0s 
Задержка выключения 
компаратора 2 0.0s ___________________ ___________________ 

9 SEL FUNT C2=00 00 ___________________ ___________________ 
Группа G9. Компараторы. Подгруппа S9.3. Компаратор 3. 

1 COMP 3 SEL=00 00 ___________________ ___________________ 

2 COM 3 TYPE=0 0 ___________________ ___________________ 
3 SP C3 ON=+100[%] 
Значение включения 
компаратора 3 в Normal 
режиме +100[%] ___________________ ___________________ 
4 LIM 2 C3=+100[%] 
Ограничение 2 компаратора 3 
в Window режиме +100[%] ___________________ ___________________ 
5 LIM 1 C3=+0[%] 
Ограничение 1 компаратора 3 
в Window режиме +0[%] ___________________ ___________________ 
6 T C3 ON=0.0s 
Задержка включения 
компаратора 3 0.0s ___________________ ___________________ 
7 SP C3 OF=0[%]] 
Значение выключения 
компаратора 3 в Normal 
режиме   +0[%] ___________________ ___________________ 
8 T C3 OF=0.0s 
Задержка выключения 
компаратора 3 0.0s ___________________ ___________________ 

9 SEL FUNT C3=00 00 ___________________ ___________________ 
Группа G10. Ограничения.  

1 MIN1 SP=+0% 
Ограничение минимальной 
скорости 1 0% ___________________ ___________________ 
2 MAX1 SP=+100% 
Ограничение максимальной 
скорости 1 +100% ___________________ ___________________ 
    
3 MIN2 SP=-100% 
Ограничение минимальной 
скорости 2 -100% ___________________ ___________________ 
4 MAX2 SP=+100% 
Ограничение максимальной 
скорости 2 +100% ___________________ ___________________ 
5 I LIMIT=___A 
Максимальный ток 1 ___A ___________________ ___________________ 
6 I LIM TO = OFF  
Задержка времени перед 
выдачей ошибки по 
ограничению тока OFF ___________________ ___________________ 
7 I. MAX2=____A 
Максимальный ток 2 ___A ___________________ ___________________ 
8 MI2 brSP=OFF  
Изменение скорости для 
Imax2 OFF ___________________ ___________________ 
9 MAX TOR=+150% 
Максимальный момент +150% ___________________ ___________________ 
10 T LIM TO=OFF 
Задержка времени перед 
выдачей ошибки по 
ограничению момента OFF ___________________ ___________________ 

11 INVERSION?=N N ___________________ ___________________ 
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12 ILIM RGN=OFF 
Ограничение тока 
рекуперации OFF ___________________ ___________________ 
13 Ilim_rgnTO=OFF 
Задержка времени перед 
выдачей ошибки по 
ограничению тока 
рекуперации OFF ___________________ ___________________ 

14 T/I LIM SP = N N ___________________ ___________________ 

15 Rg TQ L = 150% 150% ___________________ ___________________ 
Группа G11. Защиты. 

1 SP LIM_TO=OFF 
Ошибка по времени работы на 
максимальном ограничении 
скорости OFF ___________________ ___________________ 
2 STOP TO=OFF 
Ограничение по максимальному 
времени работы в режиме 
остановки OFF ___________________ ___________________ 
3 GND I LIMIT=10% 
Максимальный ток замыкания 
на землю 10% ___________________ ___________________ 
4 LOW VOLT=360V 
Низкий уровень входного 
напряжения 360V ___________________ ___________________ 
5 LOW V TO=5s 
Временная задержка перед 
срабатыванием защиты низкого 
входного напряжения 5s ___________________ ___________________ 
6 HIGH VOLT=500V 
Высокий уровень входного 
напряжения 500V ___________________ ___________________ 
7 HI V TO=5s 
Временная задержка перед 
срабатыванием защиты 
высокого входного напряжения 5.0s ___________________ ___________________ 
8 Dlasy VO = OFF 
Временная задержка перед 
активацией ошибки асимметрия 
выходного напряжения OFF ___________________ ___________________ 

9 LOW V BHV=1 1 ___________________ ___________________ 

10 PTC EXT ?=N N ___________________ ___________________ 
11 PUMP OV=20.0A 
Перегрузка насоса 20.0A ___________________ ___________________ 
12 PMovl FIL=OFF 
Фильтр перегрузки насоса OFF ___________________ ___________________ 
13 Povl DLY=OFF 
Время задержки перед ошибкой 
перегрузки насоса OFF ___________________ ___________________ 

14 UNDERLOAD=N N ___________________ ___________________ 
15 ULD CUR=___A 
Ток при низкой нагрузке насоса ___A ___________________ ___________________ 
16 ULD SPD=+100% 
Скорость при низкой нагрузке 
насоса +100% ___________________ ___________________ 
17 ULD DELY=10s 
Время задержки перед ошибкой 
низкой нагрузки насоса 10s ___________________ ___________________ 
18 DEC.SPdly=OFF 
Временная задержка снижения 
скорости OFF ___________________ ___________________ 
19 Sp.SRCH.I =10% 
Ускорение поиска скорости 10% ___________________ ___________________ 

21 MSpeedT = OFF OFF ___________________ ___________________ 

22 Dasy IO = 5.0s 5.0s ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 

Группа G12. Автоматический сброс. 

1 AUTORESET=N N ___________________ ___________________ 
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2 ATTEMP NUMBR=1 
Количество попыток 
автоматического сброса 1 ___________________ ___________________ 
3 R STR DEL=5s 
Временная задержка перед 
автоматическим сбросом 5s ___________________ ___________________ 
4 RS COUNT=15min 
Время сброса счётчика 
попыток автоматического 
сброса 15min ___________________ ___________________ 

5 F1 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 

6 F2 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 

7 F3 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 

8 F4 AUTO RST=0 0 ___________________ ___________________ 
Группа G13. История ошибок. 

1 F0 NO FAULT 
Последняя ошибка=FXX - ___________________ ___________________ 
2 F0 NO FAULT 
Пятая ошибка=FXX - ___________________ ___________________ 
3 F0 NO FAULT 
Четвертая ошибка=FXX - ___________________ ___________________ 
4 F0 NO FAULT 
Третья ошибка=FXX - ___________________ ___________________ 
5 F0 NO FAULT 
Вторая ошибка=FXX - ___________________ ___________________ 
6 F0 NO FAULT 
Первая ошибка=FXX - ___________________ ___________________ 

7 CLEAR FAULTS=N N ___________________ ___________________ 
Группа G14. Мультишаговое задание. 

1 MREF 1=+10.0% 
Мультишаговое задание 1 +10.0% ___________________ ___________________ 
2 MREF 2=+20.0% 
Мультишаговое задание 2 +20.0% ___________________ ___________________ 
3 MREF 3=+30.0% 
Мультишаговое задание 3 +30.0% ___________________ ___________________ 
4 MREF 4=+40.0% 
Мультишаговое задание 4 +40.0% ___________________ ___________________ 
5 MREF 5=+50.0% 
Мультишаговое задание 5 +50.0% ___________________ ___________________ 
6 MREF 6=+60.0% 
Мультишаговое задание 6 +60.0% ___________________ ___________________ 
7 MREF 7=+70.0% 
Мультишаговое задание 7 +70.0% ___________________ ___________________ 

Группа G15. Шаговые скорости. 
1 INCH1=+0.00% 
Шаговая скорость 1 +0.00% ___________________ ___________________ 
2 INCH2=+0.00% 
Шаговая скорость 2 +0.00% ___________________ ___________________ 
3 INCH3=+0.00% 
Шаговая скорость 3 +0.00% ___________________ ___________________ 

Группа G16. Пропуск частот. 
1 SKIP 1=+0.0% 
Исключение частоты 1 +0.0% ___________________ ___________________ 
2 SKIP 2=+0.0% 
Исключение частоты 2 +0.0% ___________________ ___________________ 
3 SKIP BAND=OFF 
Диапазон исключённых 
частот OFF ___________________ ___________________ 

Группа G17. Торможение. 
1 T DC BRAKE=OFF 
Время включения 
торможения постоянным 
током OFF ___________________ ___________________ 
2 DC CURR=0% 
Величина тока при 
торможении постоянным 
током 0% ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 
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3 DC VOLTS=0.0% 
Величина напряжения при 
торможении постоянным 
током 0.0% ___________________ ___________________ 
4 I HEATING=OFF 
Ток для предотвращения 
конденсата OFF ___________________ ___________________ 

5 DYN BRAK=N N ___________________ ___________________ 
Группа G18. Датчик угла поворота (энкодер). 

0 ENCODER = N N ___________________ ___________________ 

1 PULSES = 1024 1024 ___________________ ___________________ 

2 TYPE = DIFF DIFF ___________________ ___________________ 

3 ENCOD FILTER = N N ___________________ ___________________ 
Группа G19. Точная настройка. Подгруппа SV19.1. Управление IGBT модулем. 

1 TYPE CRTL=V/Hz V / Hz ___________________ ___________________ 

2 VECTOR CTR = PMC PMC ___________________ ___________________ 

3 PMC = OL SP OL SP ___________________ ___________________ 

4 AVC = CL SP CL SP ___________________ ___________________ 
5 FRQ=4000Hz 
Частота коммутаций 4000 ___________________ ___________________ 

6 PEWAVE=Y Y ___________________ ___________________ 

8 Autotune=N N ___________________ ___________________ 

9 OVERMODULATIO=N N ___________________ ___________________ 
Группа G19. Точная настройка. Подгруппа SV19.2. Нагрузка двигателя. 

1 MIN FLUX = 100% 
Минимальный магнитный 
поток 100% ___________________ ___________________ 
3 V BOOST = 0.0% 
Пусковое напряжение 0.0% ___________________ ___________________ 

4 SLIP COMPENS=N N ___________________ ___________________ 

5 DAMP.gain=0.0% 0.0% ___________________ ___________________ 
7 I SLIP=2.0% 
Коэффициент  ограничения 
тока 2.0% ___________________ ___________________ 
9 STR FRQ = 0.0% 
Пусковая частота 0.0% ___________________ ___________________ 
11 DAMP.ref=3% 
Демпфирование частоты 3% ___________________ ___________________ 
13 CTR Vbus=800 
Напряжение в звене 
постоянного тока 800 ___________________ ___________________ 

Группа G19. Точная настройка. Подгруппа SV19.3. Модель двигателя. 
1 R STATOR=0.9% 
Сопротивление статора (Rs) 0.9% ___________________ ___________________ 

2 R. RTR = 0% 0.0% ___________________ ___________________ 

3 Lm = 40% 40% ___________________ ___________________ 

4 L.I = 0% 0.0% ___________________ ___________________ 

5 FL WEAK = 90% 90% ___________________ ___________________ 
Группа G19. Точная настройка. Подгруппа SV19.3. Управление ПИД-регулятором. 

1 Kp Sp = 95% 95% ___________________ ___________________ 

2 Ki Sp = 95% 95% ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 
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3 Kp Tq = 95% 95% ___________________ ___________________ 

4 Ki Tq = 95% 95% ___________________ ___________________ 

5 Kp I = 95% 95% ___________________ ___________________ 

6 Ki I = 15% 15% ___________________ ___________________ 

9 Flux tune = 2.0% 2.0% ___________________ ___________________ 
Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа SV20.0. Коммуникационный протокол. 

1 COM. CONTROL=0 0   
Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа SV20.1. Modbus RTU. 

1 COMMS T/O=OFF 
Тайм-аут Modbus RTU OFF ___________________ ___________________ 
2 COMM ADDR=10 
Адрес коммуникации 10 ___________________ ___________________ 

3 BAUDS=9600 9600 ___________________ ___________________ 

4 PARITY=NONE NONE ___________________ ___________________ 
Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа SV20.2. PROFIBUS. 

1 NODE ADDR=10 
Адрес ведомого устройства в 
сети ProfiBus 10 ___________________ ___________________ 

 
Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа 

SV20.3. CANOPEN.  

1 CO NODEID=0 0 ___________________ ___________________ 

2 CO BAUD=1Mbps 1Mbps ___________________ ___________________ 

3 CO REF sp=+0.0% +0.0% ___________________ ___________________ 
Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа SV20.4. DEVICENET. 

1 DN MACID=0 0º ___________________ ___________________ 

2 DNBaud=500kbps 500kbps ___________________ ___________________ 

3 CONTROL MODE=0 0 ___________________ ___________________ 

4 REFEREN MODE=0 0 ___________________ ___________________ 

5 FAULT MODE = PE BEHV PE BEHV ___________________ ___________________ 

6 ASM IN=70 70º ___________________ ___________________ 

7 ASM- OUT=20 20º ___________________ ___________________ 

8 DNst=UNUSED UNUSED 
___________________ ___________________ 

Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа SV20.5. OFC. 

1 B/R F.O = 1 Mbps 1 Mbps ___________________ ___________________ 
Группа G20. Коммуникационные шины. Подгруппа SV20.6. Регистры. 

01 Reg01 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

02 Reg02 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

03 Reg03 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

04 Reg04 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

05 Reg05 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

06 Reg06 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

07 Reg07 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 

08 Reg08 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 
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09 Reg09 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

10 Reg10 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

11 Reg11 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

12 Reg12 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

13 Reg13 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

14 Reg14 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

15 Reg15 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

16 Reg16 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

17 Reg17 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

18 Reg18 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

19 Reg19 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

20 Reg20 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

21 Reg21 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

22 Reg22 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

23 Reg23 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

24 Reg24 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

25 Reg25 = 4001 40001 ___________________ ___________________ 

26 Reg26 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

27 Reg27 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

28 Reg28 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

29 Reg29 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

30 Reg30 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 

31 Reg31 = 40001 40001 ___________________ ___________________ 
Группа G21. Сети. Подгруппа SV21.1. ETHERNET. 

1 AUTOMATIC IP=Y Y ___________________ ___________________ 

Ixxx.yyy.zzz.hhh - ___________________ ___________________ 

Sxxx.yyy.zzz.hhh - ___________________ ___________________ 

Gxxx.yyy.zzz.hhh - ___________________ ___________________ 

2 IP MANU. A=192 192 ___________________ ___________________ 

3 IP MANU. B=168 168 ___________________ ___________________ 

4 IP MANU. C=1 1 ___________________ ___________________ 

5 IP MANU. D=143 143 ___________________ ___________________ 

6 SUBNET A=255 255 ___________________ ___________________ 
Параметры Заводские настройки Настройка 1 Настройка 2 

7 SUBNET B=255 255 ___________________ ___________________ 

8 SUBNET C=255 255 ___________________ ___________________ 

9 SUBNET D=0 0 ___________________ ___________________ 
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10 GATEWAY A=0 0 ___________________ ___________________ 

11 GATEWAY B=0 0 ___________________ ___________________ 

12 GATEWAY C=0 0 ___________________ ___________________ 

13 GATEWAY D=0 0 ___________________ ___________________ 

14 MAC A=0 0 ___________________ ___________________ 

15 MAC B=80 80 ___________________ ___________________ 

16 MAC C=194 194 ___________________ ___________________ 

17 MAC D=114 114 ___________________ ___________________ 

18 MAC E=X X ___________________ ___________________ 

19 MAC F=Y Y ___________________ ___________________ 
Группа G21. Сети. Подгруппа SV21.2. MODBUS TCP. 

1 MIPtout=OFF 
Тайм-аут связи Modbus TCP OFF ___________________ ___________________ 

Группа G21. Сети. Подгруппа SV21.3. ETHER./IP. 

1 CONTROL MODE=0 0 ___________________ ___________________ 

2 REFEREN.MODE=0 0 ___________________ ___________________ 

3 FAULT MODE = PE BEHV PE BEHN ___________________ ___________________ 
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